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Safety Information

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Aby unikng¢ niebezpiecznych warunkdéw pracy, szkod materialnych, obrazen
ciata, a nawet smierci, nalezy dokfadnie przeczytac i przestrzega¢ wszystkich
wskazowek bezpieczenstwa zawartych w niniejszej instrukciji.

Symbole bezpieczenstwa w

A Danger

Oznacza sytuacje bezposredniego zagrozenia, ktéra, jesli nie zostanie uniknieta,
doprowadzi do powaznych obrazen lub nawet Smierci.

I\ Warning

Oznacza potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktora, jesli nie zostanie uniknieta, moze
spowodowac obrazenia ciata, a nawet Smier¢.

@ Caution

Oznacza potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktora - jesli nie zostanie uniknieta -
moze spowodowac niewielkie obrazenia ciata lub szkody materialne.

Informacje dodotyczace bezpieczenstwa

A Danger

Nigdy nie nalezy zdejmowacé pokrywy produktu ani dotykaé wewnetrznej ptytki
drukowanej (PCB) lub jakichkolwiek punktéw styku, gdy zasilanie jest wtgczone. Nie
nalezy rowniez uruchamia¢ produktu przy otwartej pokrywie. Moze to spowodowaé
porazenie prgdem elektrycznym.

Nawet przy wylgczonym zasilaniu nie nalezy otwieraC pokrywy, chyba ze jest to
absolutnie konieczne, jak w przypadku okablowania lub regularnej kontroli. Otwarcie
pokrywy moze spowodowacé porazenie prgdem nawet po zzdjeciu zasilania, poniewaz
ciggle natadowane sg kondensatory.

przez dtugi okres czasu.

Odczeka¢ co najmniej 10 minut przed otwarciem pokryw i odstonieciem potgczen
zaciskowych. Przed rozpoczeciem prac przy przetwornicy nalezy sprawdzic
potgczenia, aby upewnié sie, ze cate napiecie state zostato catkowicie roztadowane. W
przeciwnym razie moze to spowodowac porazenie prgdem elektrycznym i w wyniku
czego moze doj$¢ do obrazen ciata, a nawet smierci (o roztadowaniu informuje dioda
LED, znajdujgca sie ponizej pokrywy).
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Safety Information

I\ Warning

W celu zapewnienia bezpiecznego uzytkowania nalezy zainstalowaé potgczenie
uziemienia pomiedzy urzadzeniem a silnikiem. W przeciwnym razie moze to
spowodowac¢ porazenie prgdem elektrycznym i doprowadzi¢ do obrazen ciata, a
nawet smierci.

« Nie nalezy wigczac zasilania, jesli produkt jest uszkodzony lub wadliwy. Jesli okaze

O

sie, ze produkt jest wadliwy, nalezy odtgczy¢ zasilanie i zleci¢ jego profesjonalng
naprawe.

Podczas pracy falownik staje si¢ gorgcy. Aby unikng¢ oparzen, nalezy unikac
dotykania przetwornicy do momentu jej schtodzenia. Aby unikng¢ oparzen, nalezy
unika¢ dotykania przetwornicy do momentu jej schtodzenia.

Nie wolno dopusci¢ do przedostania sie do wnetrza przetwornicy ciat obcych, takich
jak sruby, wiory metalowe, odtamki, woda lub olej. Dopuszczenie ciat obcych do
wnetrza przetwornicy moze spowodowac jej wadliwe dziatanie lub doprowadzi¢ do
pozaru.

Nie nalezy obstugiwac wytgcznika mokrymi rekoma. W przeciwnym razie moze to

spowodowac porazenie prgdem elektrycznym i doprowadzi¢ do obrazen ciata, a
nawet smierci.

Sprawdz informacje o poziomie ochrony dla obwoddw i urzgdzen.

Zaciski przytgczeniowe i czesci ponizej majg klase ochrony elektrycznej 0. Oznacza to,
ze klasa ochrony obwodu zalezy od podstawowej izolacji i istnieje niebezpieczenstwo
porazenia prgdem, jesli podstawowa izolacja nie dziata prawidtowo. Dlatego podczas
podtgczania przewodow do zaciskéw lub urzgdzenia znajdujgcego sie ponizej oraz
podczas instalacji i uzytkowania urzgdzen nalezy stosowac te same srodki ochronne,
co przy obstudze linii zasilajgce;j.

- Wielofunkcyjne wejscie: P1-P5, CM

- Analogowe wejscie/wyjscie: VR, V1, 12, AO

- Wyjscie cyfrowe: 24, A1/B1/C1, A2/C2

- Komunikacja: S+/ S-

- Wentylator

Stopien ochrony tego urzgdzenia to klasa ochrony elektrycznej 1.

Caution

Nie nalezy zmienia¢ wnetrza produktu wedtug wilasnego uznania. Moze to
spowodowac obrazenia ciata lub uszkodzenie produktu w wyniku awarii lub wadliwego
dziatania. Ponadto, produkty zmienione wedlug wtasnego uznania bedg wytgczone z
gwarancji produktu.

Nie wolno uzywac przetwornicy do jednofazowej pracy z silnikiem, poniewaz

zostata ona zaprojektowana do pracy z silnikiem tréjfazowym. Uzycie silnika
jednofazowego moze spowodowac jego uszkodzenie.

« Nie nalezy umieszczac¢ ciezkich przedmiotéw na przewodach elektrycznych. Ciezkie

przedmioty mogg uszkodzi¢ przewdéd | spowodowaC porazenie prgdem
elektrycznym.
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Safety Information

Uwaga

Zgodnie z normg IEC 60439-1, maksymalny dopuszczalny prad zwarciowy na wejsciu
zasilania wynosi 100kA. W zaleznosci od wybranego wytgcznika, falownik G100 nadaje
sie do stosowania w obwodach, ktére mogg dostarczaC maksymalnie 100 kA
symetrycznego pradu przy maksymalnym napieciu znamionowym napedu. Ponizsza
tabela przedstawia zalecane wyfgczniki dla amperomeréw symetrycznych RMS.

UWAGA

Maksymalny zaktadany prgd zwarciowy dopuszczalny na ztgczu zasilacza jest
okreslony w normie IEC 60439-1 jako 100 kA. W zaleznosci od wybranego MCCB,
seria LSLV-G100 moze by¢ stosowana na obwodach zdolnych do dostarczania
symetrycznego prgdu RMS o natezeniu do 100 kA wartosci skutecznej pradu
symetrycznego, przy znamionowym napieciu napedu. Ponizsza tabela przedstawia
zalecane MCCB w zaleznosci od symetrycznego pragdu RMS w amperach.

Napiecie robocze UTE100E ] UTE100H UTS150H
240 V(50/60 Hz) 50 kA 100 kA 100 kA
480 V(50/60 Hz) 25 kA 65 kA 65 kA
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Preparing the Installation
| ]
1 Przygotowanie instalacji

Niniejszy rozdziat zawiera szczegotowe informacje na temat identyfikacji produktu,
nazw czesci, prawidtowej instalacji i specyfikacji kabli. Aby prawidtowo i bezpiecznie
zainstalowacC przetwornice, nalezy uwaznie przeczytaC i postepowacC zgodnie z
instrukcjami.

1.1 Identyfikacja produktu

Przetwornica czestotliwosci G100 jest produkowana w réznych grupach produktow
w oparciu 0 moc napedu i specyfikacje zrodta zasilania. Nazwa i specyfikacja
produktu sg wyszczegdlnione na tabliczce znamionowej. Przed zainstalowaniem
produktu nalezy sprawdzi¢ jego specyfikacje i upewnic sig, ze jest on odpowiedni
do zamierzonego zastosowania. Bardziej szczegotowa specyfikacja produktu
znajduje sie w sekcji 11.1 Specyfikacja wejscia i wyjscia na stronie 303.

Uwaga

Otworz opakowanie i sprawdz najpierw nazwe produktu oraz czy jest on wolny od
wad. Jesli produkt zostanie uznany za wadliwy, nalezy skontaktowac sie z dostawca.
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Preparing the Installation

| LSLV0022G100-2EOFNS

INPUT 200-240V 3 Phase 50/60Hz
HD: 11.8A ND: 13.1A

HD: 11A ND:12A
4.2kVA P20

Ser. No 5501406001F
Inspected by D. K. YU
KCC-REM-LSR-XXXXXXX

LSLV 0022 GIOO 2EOFN

Moc silnika

0004 - 0,4kW
0008 - 0,75kW
0015 - 1,5kW
0022 - 2,2kW
0040 - 4,0kw
0055 - 5.SkW
0075 - 7.SkW

Nazwa serii

Napiecie

2 - 3-fazowe 200V - 240V
4 - 3-fazowe 380V - 480V

Klawiatura
E - Klawiatura

Stopien IP

0 —1p20
E- UL Typ 1

Filtr EMC

N — Brak filtru EMC
F - Whbudowany filtr

Dtawik DC

N — Brak
D- Wbudowany

2 LS1s Strona 13




Preparing the Installation

1.2 Nazwy czesci

Nazwy czesci znajdujg sie na schemacie montazowym ponizej. Szczegdtowe
zdjecia mogaq sie rézni¢ w zaleznosci od grupy produktow.

uoneledaly

0,4-4,0 kW (3-fazowe)

Pokrywa
gorna

Ztgcze DIN

Obudowa

klawiatura Potencjometr

Pokrywa Terminal wej$¢/wyjsé
przednia
Pokrywa
Pokrywa wentylatora
opcyjna portu
RJ45

Strona 14 stlﬁ l 3




Preparing the Installation

5,5-7,5 kW (3-fazowe)

Pokrywa
wentylatora
chtodzgcego

tacznik szynowy
Din

Pokrywa gorna

Korpus inwertera. ..

Klawiatura_-_- - Potencjometr

Terminal
wejsc/wyjsc

Pokrywa przednia

/ux Vs 3
Pokrywa portu

RJ45 . i |

4 | LSiIs Strona 15




Preparing the Installation

11~22kW (3-fazowe)

Pokrywa wentylatora chtodzgcego

Wentylator
Top cover (Option)

Inverter body

t.Klawiatura

T, e

SO

Potencjometr

Pokrywa przednia Termminal wejsc/wyjsé |

<o

\

Przegroda kablowa

-1 Pokrywa RJ45

| LS ELecTrRIC




Preparing the Installation

1.3 Kwestie zwigzane z instalacja

Inwertery sktadajg sie z roznych precyzyjnych, elektronicznych urzgdzen, dlatego tez
srodowisko instalacji moze znaczgco wptyng¢ na zywotnos¢ i niezawodnosc¢
produktu. Ponizsza tabela przedstawia idealne warunki pracy i instalacji
przetwornicy.

Pozy | Opis

Temperatura Ciezkie obcigzenia (CT): -10-50°C, Normalne obcigzenie(VT): -10—40°C
otoczenia*®

Wilgotnos¢ Mniej niz 95% wilgotnosci wzglednej (bez kondensacji)
Temperatura 20-65°C

przechowywa )

Czynniki Srodowisko wolne od gazéw korozyjnych lub tatwopalnych,

Srodowiskowe pozostatosci olejow lub pytow.

Nizej niz 3 280 stép (1000 m) nad poziomem morza, ponizej 1G
(9,8 m/sec2)

releE Powyzej 100 metréw — spadek mocy 1% na kazde 100 m az do
operacyjnal/oscyl 40000m

acja '

Cisnienie 70-106 kPa

* Temperatura otoczenia to temperatura mierzona w punkcie 2" (5 cm) od
powierzchni falownika.

Q@ Caution

—

Strona 16 LSis ’ 5

uonesedaly



P.H.U Zawex www.zawex.pl
Preparing the Installation P

Podczas pracy przetwornicy nie wolno dopusci¢ do przekroczenia dopuszczalnego
zakresu temperatury otoczenia.

1.4 Wyboér oraz przygotowanie miejsca instalacji
Przy wyborze miejsca instalacji nalezy wzig¢ pod uwage nastepujgce punkty:

« Miejsce to musi by¢ wolne od wibracji, a przetwornica musi by¢ zainstalowana
na scianie, ktéra moze utrzymac ciezar przetwornicy.

« Podczas pracy przetwornica moze staC sie bardzo gorgca. Przetwornice nalezy
zamontowa¢ na powierzchni ognioodpornej lub o zmniejszonej palnosci i z
zachowaniem odpowiedniego odstepu wokot przetwornicy, aby umozliwic
cyrkulacje powietrza.

4" rainimurm

|

-

L

LI L1 nllnnum /
— —

e g /

gl | nnnnnr ~

2" minimum 2" minimurr, [/
b s

bttt —~

] /

L === st ] -
iy I =a|ULULL 3l

~ 2" minimum L /

-

. o

/

/
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- Upewnij sie, ze wokot produktu zapewniona jest wystarczajgca cyrkulacja
powietrza. Nie zastaniaj kratek wentylacyjnych ani wlotu i wylotu powietrza
wentylatora. Nalezy umozliwi¢ swobodng wymiane powietrza z otoczeniem.

O 00 O O

—_ —_—
[— [ B
0000
@
Ao
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« W przypadku instalacji wielu falownikéw , mozna utozy¢ je obok siebie i zdjg¢
pokrywy gérne. Pokrywy gorne MUSZA by¢ zdjete w przypadku instalacji obok
siebie. Do demontazu gornych pokryw nalezy uzy¢ ptaskiego srubokreta.

0.1”

(o)

oo 0.1"

= &>
~0
N

=

K

e,
—m e
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« W przypadku instalacji wielu przetwornic o roznych wartosciach

=
znamionowych, nalezy zapewni¢ wystarczajgcg ilos¢ wolnej przestrzeni, o)
aby spetnic wymagania dotyczgce wolnej przestrzeni dla wigkszej B
przetwornicy. ]
=
I 3
A7 rinirium
' QT =7 Tl
[ ]
s=r=p || -
O BEEEE O
27 minimur - L[ 27 minirmum
- ®
, ®A‘“
?ﬂl = N

A rminimum

|
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Preparing the Installation

1.5 Dobor kabli

Podczas instalacji kabli zasilajgcych i sygnatowych w listwach zaciskowych nalezy
stosowac wytgcznie kable, ktére spetniajg wymagania specyfikacji zapewniajgcej
bezpieczne i niezawodne dziatanie produktu.

@ Caution

- Tam, gdzie to mozliwe, do okablowania sieciowego nalezy stosowac¢ kable o
najwiekszym przekroju poprzecznym, aby spadek napiecia nie przekraczat 2%.

« Stosowac przewody miedziane o izolacji minimum 600 V (preferowany 1KV), 75 °C do

podfgczenia przewoddw zaciskéw zasilania.

Specyfikacja kabli uziemienia i kabli zasilajagcych

Ground Power Terminal Wiring Terminal
Capacity (kW) 5 mm? AWG
mm AWG RISIT UNIW RISIT UNIW Block Size
0.4 .
ozl 4 12 15 15 16 16 | M3(M35Y)
;g 12 4 25 12 14 | M4(V3.5%)
3 Phase 545 6 10 6 6 10 10 M4
200V |52 10 16 10 6 8 M4
11 16 16 3 3
5] ., . 25 25 4 4 M5
185 35 25 2 4 i
22 35 35 2 2
04
'3‘1'755 25 | 14 15 15 16 16 M35
2.2
4 Phase 545 10 25 25 12 12 M4
a0V 32 10 10 6 8 10 M4
11 10 10 8 8
15 10 10 8 8
85| 1 6 16 10 6 8 M5
22 25 16 4 6
~G100C

Specyfikacje kabli sygnatowych (sterujacych)

Okablowanie zaciskow
Goty kabel Tuleki

Terminale

11111V AWG mm2

24/P1,
P2-P5,

CM
A1/B1/C1/A2/C2,
VRN 1/12/AO/CM,

S+/S-

10 | LS?S Strona 21
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Installing the Inverter

2 Instalacja przemiennika

W tym rozdziale opisano metody instalacji fizycznej i elektrycznej, w tym montaz i
okablowanie produktu. Aby zrozumiec¢ procedury i metody instalacji, ktére nalezy
stosowac w celu prawidtowego zainstalowania produktu, nalezy zapoznac sie z
ponizszym schematem blokowym i podstawowym schematem konfiguracyjnym.

Schemat blokowy instalacji

2
8
o
=
(=]
>

Na schemacie pokazano kolejnos¢, wedtug ktorej nalezy postepowac podczas
instalacji. Zainstaluj produkt zgodnie z wykresem przeptywu i sprawdz stan pracy.
Wiecej informacji na temat poszczegdlnych etapoéw znajduje sie na stronach ponizej.

( N\
Identyfikacja produktu strona 1
( N\
Wybdr miejsca instalacji strona 5

Montowanie falownika strona 14

Okablowanie dla podigczenia uziemienia strona 23

)

Okablowanie zasilania oraz sygnatowe strona 24

Kontrole po zainstalowaniu strona 38

Wigczanie falownika

( N\
Konfiguracja parametréw strona 51
(N J
( N\
Sprawdzanie strona 40
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Konfiguracje podstawowena
Zamieszczony ponizej diagram pokazuje typowa konfiguracje systemu, ujmujaca falownik
oraz urzadzenia peryferyjne.

Przed zainstalowaniem falownika nalezy sie upewni¢, ze produkt jest odpowiedni dla
danego zastosowania (znamionowa moc, prad silnika, itd.). Nalezy sie upewni¢, ze wszystkie
wymagane urzadzenia peryferyjne oraz opcjonalne (rezystory hamowania, styczniki, filtry
przeciwzaktoceniowe, itd.) sa dostepne.

Strona

O
[ wyjéciowa

Zrédto zasilania Strona wejsciowa

—

- _

Wytgcznik Stycznik Dtawik pradu
automatyczny ~magnetyczny  Zmiennego

(opcjonalny)  (opcjonalny)

@ Caution

« Nalezy pamietac, ze ilustracja w tej instrukcji obstugi moze przedstawia¢ produkt z
otwartg pokrywa lub zdjetg pokrywa. Stuzy to celom edukacyjnym i instruktazowym.
Podczas eksploatacji przetwornicy nalezy przestrzega¢ wskazowek zawartych w
instrukcji obstugi, nie operuj z urzgdzeniem ze zdjetymi pokrywami. Pamietaj o
zabezpieczeniu gtownym.

« Nie nalezy uruchamia¢ ani zatrzymywacC przetwornicy za pomocg stycznika
magnetycznego. Moze to spowodowac uszkodzenie przetwornicy (podawac napiecie
ciggle — startowac sygnatami sterowniczymi, nie sitowymi)..

- Jesli przetwornica zostanie uszkodzona i utraci sterowanie, moze to spowodowac
niebezpieczng sytuacje. Aby zapobiec takim sytuacjom, nalezy zainstalowaé
dodatkowe urzgdzenie zabezpieczajgce, takie jak hamulec bezpieczenstwa.

- Wysoki pobor prgdu podczas wigczania zasilania moze mieé¢ wptyw na
system. Upewnij sig, ze zainstalowane sg wytgczniki o prawidtowej wartosci
znamionowej, aby zapewni¢ bezpieczng prace podczas witgczania zasilania.

« W celu poprawy wspotczynnika mocy mozna zainstalowac dtawiki. Nalezy zwrocic
uwage, ze dtawiki mogg by¢ instalowane w odlegtosci do 30 stép (9.14 m) od
zrodta zasilania, jesli moc wejsciowa przekracza pomnozong przez 10 moc
falownika.
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2.1 Montaz przemiennika

Zamontowac¢ przetwornice na Scianie lub wewnatrz panelu zgodnie z ponizszymi
procedurami. Przed montazem nalezy upewni¢ sie, ze jest wystarczajgco duzo
miejsca, aby spetni¢ wymagania dotyczgce wolnej przestrzeni oraz ze nie ma zadnych
przeszkdd utrudniajgcych przeptyw powietrza przez wentylator chtodzacy.

Wybierz sciane lub panel odpowiedni do wsparcia instalacji. Patrz punkt 11.3 Wymiary

uoye|essu|

1 Za pomocg poziomicy narysuj poziomg linie na powierzchni montazowej, a
nastepnie ostroznie zaznacz punkty mocowania.

2 Wywier¢ dwa gorne otwory na sruby montazowe, a nastepnie zainstaluj sruby
montazowe. Nie nalezy w tym momencie catkowicie dokrecaé $rub. Po
zamontowaniu falownika nalezy catkowicie dokreci¢ sruby mocujgce.

—
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3 Zamontowac przetwornice na $cianie lub wewnagtrz panelu za pomocg dwdch
$rub montazowych. Catkowicie dokre¢ gorne sruby montazowe, a nastepnie
zainstaluj dwie dolne Sruby montazowe i dokrec¢ je catkowicie. Nalezy upewnic
sie, ze przetwornica jest umieszczona ptasko na powierzchni montazowej i ze
powierzchnia montazowa jest w stanie bezpiecznie utrzymac ciezar przetwornicy.

/]

Uwaga

llo$¢ i wymiary wspornikéw montazowych réznig sie w zaleznosci od wielkosci ramy.
Szczegotowe informacje na temat modelu znajdujg sie w punkcie 11.3 Wymiary
zewnetrzne na stronie 307.
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O Caution

- Nie nalezy transportowac przetwornicy poprzez podnoszenie jej pokryw lub
powierzchni z tworzywa sztucznego. Falownik moze sie przewréci¢ w przypadku
pekniecia pokrywy, co moze spowodowac obrazenia ciata lub uszkodzenie
produktu. Podczas przenoszenia przetwornicy nalezy zawsze podpierac jg za
pomocg metalowych ram.

- Nalezy stosowa¢ metode transportu odpowiednig do wagi produktu. Niektére
falowniki o duzej mocy mogag by¢ zbyt ciezkie, aby mogta je nosi¢ jedna osoba. Do
bezpiecznego przemieszczania produktu nalezy uzywac¢ odpowiedniej liczby osoéb i
narzedzia transportowego.

+ Nie wolno instalowac¢ przetwornicy na podtodze ani montowac jej bokiem do Sciany.
Falownik musi by¢ zainstalowany pionowo, na scianie lub wewnagtrz panelu, a jego tyt
ptasko na powierzchni montazowe;.
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2.2 Okablowanie

Otwérz przednig pokrywe, zdejmij prowadnice kablowe i pokrywe zaciskéw
sterujgcych, a nastepnie zainstaluj uziemienie w okreslony sposéb. Potgczenia
kablowe nalezy uzupetni¢ poprzez podtgczenie kabla o odpowiedniej wartosci
znamionowej do zaciskéw na listwach zaciskowych zasilania i sterowania. Przed
wykonaniem okablowania do przetwornicy nalezy dokfadnie przeczyta¢ ponizsze

informacje. Przestrzegaj wszystkich instrukcji ostrzegawczych.

@ Caution

Przed wykonaniem okablowania nalezy zamontowac falownik.
Nalezy upewniC sig, ze wewnatrz przetwornicy nie pozostaty zadne mate

metalowe zanieczyszczenia, takie jak odcigcia przewodow. Metalowe
zanieczyszczenia w przetwornicy mogg spowodowac jej awarie.

Sruby zaciskowe nalezy dokrecaé z podanym momentem obrotowym. Poluzowane
Sruby bloku zaciskdw mogg umozliwic¢ roztgczenie przewodow i spowodowac zwarcie
lub awarie przetwornicy. Dane dotyczgce momentu obrotowego znajdujg sie w 11.6

Specyfikacja srub zaciskowych na stronie_313.

« Nie nalezy umieszczac ciezkich przedmiotow na przewodach elektrycznych. Ciezkie

przedmioty mogg uszkodzi¢ przewdd | spowodowaC porazenie prgdem
elektrycznym.

- System zasilania tego urzadzenia (falownik) jest systemem uziemionym. Do tych

urzadzen nalezy stosowac wytgcznie uziemiong sie¢ zasilajgcg (falownik). Nie nalezy
uzywac z falownikiem systemow TT, TN, IT (wymagane odtgczenie filtru EMC).
Urzadzenie moze generowac¢ prad staty w ochronnym przewodzie uziemiajgcym.
Podczas instalacji wytgcznika réznicowoprgdowego (RCD) Iub urzadzenia
monitorujgcego prad resztkowy (RCM) mozna stosowac tylko wytgczniki RCD i RCM
typu B.

Aby spadek napiecia nie przekroczyt 2%, nalezy stosowacC kable o najwiekszej
povylier;chni przekroju poprzecznego, odpowiednie dla okablowania zaciskow
zasilania.

Do okablowania zaciskéw zasilania nalezy stosowaé kable miedziane o napieciu
znamionowym 600 V, 75 °C.
Do okablowania zaciskow sterujgcych nalezy stosowac przewody miedziane o napieciu

znamionowym 300 V, 75 °C.

Oddzieli¢ przewody obwodu sterowania od obwodow %iéwnych i innych obwoddéw
wysokiego napiecia (obwdd sekwencji przekaznikow 200 V).

Sprawdzi¢, czy w obwodzie sterujgcym nie ma zwar¢ lub uszkodzen okablowania.
Moga one spowodowac awarie systemu lub wadliwe dziatanie urzgdzenia.

Do okablowania zaciskow sterujgcych nalezy stosowaé¢ kable ekranowane.
Niezastosowanie sie do tego wymogu moze spowodowac nieprawidtowe dziatanie z
powodu zaktocen. Gdy potrzebne jest uziemienie, nalezy uzyc¢ skretki ekranowanej
(STP).

« W przypadku koniecznosci ponownego okablowania zaciskow z powodu usterek

zwigzanych z okablowaniem, przed przystgpieniem do wykonywania potgczen
przewodow nalezy upewnic sie, ze wyswietlacz klawiatury falownika jest wytgczony, a
lampka tadowania pod przednig pokrywg zgaszona. Falownik moze posiadac
wysokonapieciowy tadunek elektryczny dtugo po wytgczeniu zasilania.
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Krok 1 Zdja¢ przednig pokrywe

W celu wykonania okablowania zacisku zasilania i zacisku sterujgcego nalezy
zdemontowac przednig pokrywe. Nalezy pamietac, ze procedura demontazu
pokrywy przedniej i pokrywy zaciskow sterujgcych moze sie rézni¢ w zaleznosci od
grupy produktow. Kazdg pokrywe nalezy zdemontowac w nastepujgcej kolejnosci:

=
£
S

1 Poluzowac srube zabezpieczajgcg przednig pokrywe (R). Nacisnij i przytrzymaj
zatrzask po prawej stronie pokrywy. Nastepnie nalezy zdjg¢ pokrywe,
podnoszac jg od dotu i odsuwajgc od przodu przetwornicy.

Uwaga

Jesli zainstalowano zdalng klawiature, nalezy zdjg¢ plastikowg ostone pod dolng, prawg
czescig ostony zaciskéw sterujgcych, a nastepnie podtaczy¢ sygnat ze zdalnej klawiatury
do ztgcza RJ-45.
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11~22kW
1 Poluzuj srube zabezpieczajgcg przednig pokrywe, nacisnij i przytrzymaj zatrzask
po prawej stronie pokrywy. Nastepnie nalezy zdjg¢ pokrywe podnoszgc jg od dotu

i odsuwajgc od przodu przetwornicy
2 Poluzuj srube mocujaca naktadke na przewody a nastepnie wysun jg

2
-
o
=
o
>

Uwaga

Jesli zainstalowano zdalng klawiature nalezy zdjgc plastikowg ostone a nastepnie podtgczy¢
sygnat ze zdalnej klawiatury do ztgcza RJ45

LSE.ccrric | 23




Installing the Inverter

Krok 2 Przytacze uziemienia

Zdja¢ przednig(e) pokrywe(y) i pokrywe zaciskow sterujgcych. Nastepnie postepuj
zgodnie z ponizszymi instrukcjami, aby zainstalowac¢ potgczenie masy przetwornicy.

1 Zlokalizowac¢ zacisk uziemiajgcy i podtgczy¢ do zaciskow przewdd uziemiajgcy
o odpowiedniej wartosci znamionowej. Patrz 1.5 Wyboér kabla na stronie 10,
aby znalez¢ odpowiednig specyfikacje kabla dla danej instalac;ji.

2 Podtgczy¢ pozostate konce przewoddéw uziemiajgcych do zacisku uziemienia
Uwaga
« Produkty 200 V wymagaja uziemienia klasy 3. Odpornos¢ na uziemienie

musi wynosi¢ < 100Q
- Produkty 400 V wymagajg specjalnego uziemienia klasy 3. Odpornos¢ na uziemienie
musi by¢ mniejsza niz < 10 Q.

4\ Warning

W celu zapewnienia bezpiecznego uzytkowania nalezy zainstalowa¢ potgczenie
uziemienia pomiedzy urzgdzeniem a silnikiem. W przeciwnym razie moze to
spowodowac¢ porazenie prgdem elektrycznym i doprowadzi¢ do obrazen ciata, a
nawet smierci.
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11~22kW

2 Podtgczy¢ pozostate konce przewodow uziemiajgcych do zacisku uziemienia

Uwaga
» Produkty 200 V wymagajg uziemienia klasy 3. Odpornos$¢ na uziemienie

musi wynosi¢ < 100Q
« Produkty 400 V wymagajg specjalnego uziemienia klasy 3. Odpornos$¢ na uziemienie musi

by¢ mniejsza niz < 10 Q.

Uwaga
W celu zapewnienia bezpiecznego uzytkowania nalezy zainstalowaé potaczenie
uziemienia pomiedzy urzgdzeniem a silnikiem. W przeciwnym razie moze to

spowodowaé porazenie prgdem elektrycznym i doprowadzi¢ do obrazen ciata, a
nawet Smierci.

_2_6__' LS —EI_EC TRIC



Installing the Inverter
| I

Krok 3 Okablowanie

Ponizsza ilustracja przedstawia rozmieszczenie zaciskoOw na bloku zaciskéw mocy.
Przed podtgczeniem przewodow nalezy zapoznac sie ze szczegdétowymi opisami w
celu zrozumienia funkcji i lokalizacji kazdego z zaciskow. Przed instalacjg nalezy
upewnic sie, ze wybrane kable spetniajg lub przekraczajg specyfikacje podane w
punkcie 1.5 Wybér kabli na stronie 10.

@ Caution

« Zastosowac¢ znamionowe momenty obrotowe na Srubach zaciskowych. Luzne
Sruby mogg powodowac zwarcia i nieprawidtowe dziatanie. Zbyt mocne
dokrecenie Sruby moze uszkodzi¢ zaciski i spowodowac zwarcie i nieprawidtowe
dziatanie.

- Stosowac wytgcznie przewody miedziane o napieciu znamionowym 600 V, 75°C dla
przewoddéw zacisku zasilania i 300 V, 75°C dla przewoddw zacisku sterowania.

« Przy podtgczaniu zasilania nie nalezy podtgcza¢ dwoch przewoddéw do jednego
zacisku.

« Okablowanie zasilajgce musi by¢ podtgczone do zaciskéw R, S i T. Podtgczenie ich
do zaciskéw U, V, W powoduje wewnetrzne uszkodzenia falownika. Silnik powinien
by¢ podtgczony do zaciskow U, V i W. Ustalenie kolejnosci faz jest nastepujgce
Nie jest to konieczne (kabel silnikowy najlepiej ekranowany 2YSLCY z izolacjg do
1KV). Minimum 600 VAC.

(D Attention

UWAGA

« Momenty obrotowe nalezy przytozy¢ do srub zaciskowych. Poluzowane sruby mogg
powodowac zwarcia i nieprawidtowe dziatanie. Nie dokrecaj sruby zbyt mocno, gdyz
moze to uszkodzi¢ zaciski i spowodowac zwarcie oraz uszkodzenie zaciskéw.
dysfunkcje. Stosowac¢ wytgcznie przewody miedziane o wartosci nominalnej 600 V,
75°C dla przewodow zacisku zasilania oraz 300 V, 75°C dla przewodoéw zacisku
sterowania.

+ Nigdy nie nalezy podtgcza¢ dwdéch kabli do jednego zacisku przy podtgczaniu zasilania.

« Okablowanie zasila\;’ace musi by¢ podtgczone do zaciskow R, S i T. Ich podtaczenie
do zaciskéw U, V i W powoduje wewnetrzne uszkodzenia falownika.
Silnik musi by¢ podigczony do zaciskéw U, V i W. Ustalenie kolejnosci faz nie jest
konieczne.
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0,4-0,8 kW
1,5-2,2 kW
CHARGE) [| |- E Z2 N ) //Jii
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4,0 kW
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5,5-7,5 kW

@ @ Rw Sz Tus

D ._;;";;.:;:::;-:

L] F

Etykiety i opisy zaciskow zasilania

Etykiety terminali Nazwa Co podiaczyc?
\%\ Terminal PE Podtgczy¢ uziemienie.
R(L1)/S(L2)/T(L3) Zacisk wejsciowy Ztgcza zasilania sieciowego AC.
B1/B2 Modut hamowania. Rezystor hamowania.
UNW Zaciski wyjsciowe silnika | S-1aZ0We potaczenia przewodow
silnika indukcyjnego.

Uwaga

Do potgczenia zdalnie potozonego silnika z falownikiem nie nalezy uzywac 3 zytowych

kabli. Uzy¢ skretki ekranowane;j.
Podczas pracy regeneratywnej, silnik moze drgac¢ w trakcie hamowania
atjrugnc;;:-niem. W tym przypadku nalezy wytgczy¢ hamowanie strumieniem

r.50).
Upewnij sig, ze catkowita dtugosc¢ kabla nie przekracza 202 m (665 ft). Dla falownikow <
4,0 kW, nalezy zapewnic¢, aby catkowita dtugosc¢ kabla nie przekraczata 50 m (165 ft).
Dtugie przewody mogg powodowaé zmniejszenie momentu obrotowego silnika w
aplikacjach o niskiej czestotliwosci ze wzgledu na spadek napiecia. Diugi kabel
zwieksza rowniez podatnos¢ obwodu na prgdy pojemnosciowe i moze wyzwalac
zabezpieczenia nadpradowe lub powodowacé nieprawidtowe dziatanie
urzgdzenia podtgczone do falownika. Spadek napiecia obliczany jest za pomocg
ponizszego wzoru:
Napiecie Spadek (V) = [V3 X rezystancja kabla (mQ/m) X dtugo$¢ kabla (m) X prad (A)]
/1000
Nalezy stosowac kable o jak najwiekszej powierzchni przekroju poprzecznego, aby
zminimalizowac¢ spadek napiecia podczas dtugich tras kablowych. Obnizenie
czestotliwosci nosnej i zainstalowanie filtra mikroprzepieciowego moze réwniez pomaoc
w zmniejszeniu spadku napiecia.

Odlegtosé <330t (50 m) <330 ft(100 m) > 330 stép (100

czestotliwo$¢ nosna <15 kHz <5kHz <2,5kHz

Strona 32 LS_IS l 21

2
g
=
s



l Installing the Inverter

11~15kW-4 /

11kW-2

i fq

iy Suz Teal (P1 P2

&

1

Hhﬁ@i

ald

18.5~22kW-4 | 1SkW-2

©

(R SiaTea) (P1 P2 B |

-

2

ElEs

1=

L

=l

18.5~22kW-2

[S)

=7

P2

(Ruw_Siz_ T ) [PI
i -

Ol[©

@

il

[

7

S

30 | LSEIEamm




Installing the Inverter

A\ Warning

Nie podtgczaj zasilania do przetwornicy, dopoki instalacja nie zostanie zakonczona i
przetwornica nie bedzie gotowa do pracy. W przeciwnym razie moze to spowodowac
porazenie prgdem elektrycznym i doprowadzi¢ do obrazen ciata, a nawet sSmierci.

@ Caution

Kable zasilajgce muszg by¢ podtgczone do zaciskéow R, S i T, a przewody wyjsciowe
do silnika muszg by¢ podtaczone do zaciskéw U, V i W. Naprzeciwlegte przytacza
mogg uszkodzic¢ produkt.

« Przy podtgczaniu kabli do zaciskéw R/S/T i U/N/W nalezy stosowac izolowane

koncowki oczkowe.

« Potgczenia zaciskow mocy falownika mogg powodowaé powstawanie harmonicznych,
ktére mogg zaktoca¢ prace innych urzgdzen komunikacyjnych znajdujgcych sie w
poblizu falownika. W celu zmniejszenia zaktécen moze by¢ konieczne zainstalowanie
filtrow przeciwzaktdceniowych lub filtrow sieciowych.

- Czy zaawansowane kondensatory fazowe, ochrona przeciwprzepieciowa i filtry
elektromagnetyczne sg prawidtowo zainstalowane?

« Aby unikng¢ przerwania obwodu lub uszkodzenia podtgczonych urzadzen, nie nalezy
instalowac¢ stycznikbw magnetycznych po stronie wyjsciowej przetwornicy (strona
silnika). Metalowe zanieczyszczenia w przetwornicy mogg spowodowac jej awarie.
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Krok 4 Okablowanie zaciskow

Ponizsze ilustracje przedstawiajg szczegotowy uktad zaciskow przewoddw
sterujgcych oraz przetgcznikow w obrebie listwy 1/0. Przed instalacjg nalezy upewnic
sie, ze wybrane kable spetniajg lub przekraczajg specyfikacje podane w punkcie 1.5

Wybér kabli na stronie 10.
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Przetaczniki w obrebie listwy sterowniczej

Przelgcznik Opis

SWA1 Przetacznik wyboru trybu NPN/PNP
SW2 Przetgcznik wyboru rezystora koncowego

Ztacze komunikacyjne

Potacz sie ze zdalnym 1/O lub inteligentng kopiarkg, potacz
sie z komunikacjg RS-485.

RJ-45 Ztagcze
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Multi-function input )
Default: ) (
FX —0O ¢ PT o\ SW2 5+I RS-485
o9 Cmm o oy o ¥
BX |0 ¢ P3 NPN PNP
RST [ ¢ P4
2 P Analog output
AO — fault:
M Default: Frequency
Analog input
VR P24 @ P24 Power
V1

™M C1
Relay output 1
12 Ald Default: Trip

Relay output 2
Default: RUN

Etykiety i opisy zaciskéw wejsciowych

Kategoria Ettykle.ty Nazw Opis
ermina .

Konfigurowalny dla
wielofunkcyjnych zaciskéw
wejsciowych.
o Domysine fabryczne zaciski i ustawienia
Wielofunkeyj| P1-p5 | Veiscie sg nastepujace:
na wielofunkcyjn . P1: Fx
konfiguracja e1-5 « P2:Rx
terminali . P3:BX
- P4:RST
Wspélny terminal Wspalny terminal dla wejscia z zaciskami,
CM . komunikacji RS-485 oraz analogowych
sekwencyjny e, ; .
wejs¢ i wyjs¢ z zaciskami.
Stuzy do ustawiania lub modyfikacji
Zacisk do czestotliwosci referencyjnej poprzez
Wejscie VR ustawiania analogowe wejscie napieciowe lub prgdowe.
analogowe czestotliwosci - Maksymalne napiecie wyjsciowe: 12 V
referencyjnej - Maksymalny prad wyjsciowy: 100 mA
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Kategoria

Etykiety

2
8
o
=
(=]
>

. Nazw Opis
termina .
) Stuzy do ustawiania lub modyfikac;ji
Zacisk do czestotliwosci w zaleznosci od napiecia
VA1 ustawiania wejéciowego do zacisku V1.
E’:a‘?sitogi';")osc' . Unipolarna: 0-10 V (12 V Max.)
pie . Bipolarny: -10-10 V (12 V Max.)
Wejscie Stuzy dg uslta_wiania Iub'quyfikacji
pradowe dla czestotllwospl referencyjnej za
12 wejscia pomocg zacisku 12.
odniesienia - Prad wejsciowy: 4-20 mA
czestotliwosci - Maksymalny prad wejsciowy: 20 mA

Etykiety i opisy terminali wyjsciowych/komunikacyjnych

Etykiety

Kategoria termi Nazwa 0] ] 1
ermina
Stuzy do wysytania informacji wyjsciowych
z falownika do urzgdzen zewnetrznych:
o czestotliwos¢ wyjsciowa, prad wyjsciowy,
Wyjécie AO Napigciowy napiecie wyjsciowe lub napiecie state.
analogowe Za(.:',Sl.( - Napiecie wyjsciowe: 0-10 V
wylsciowy « Maksymalne napiecie/prad wyjsciowy: 12
V, 10 mA
24 Zrodio Maksymalny prad wyjsciowy: 100 mA
zasilania 24V :
Wysyta sygnaty alarmowe po aktywacji
funkcji bezpieczenstwa przetwornicy (AC
250V <1A,DC30V<1A).
Wyjscie - Stan awaryjny: Podtgczone sg styki A1 i
A1/C1/B1 sygnaiu C1 (po’rqcrzyén)l/e otwaerl'te B1 i(§1) Y
usterki 1 « Normalne dziatanie: Podtgczone sg
Wyjscie przekaznik styki B1i C1 (potgczenie otwarte A1 i
cyfrowe C1)
Wysyta sygnaty alarmowe po aktywacji
funkcji bezpieczenstwa przetwornicy (AC
250 V<1 A,DC30V <1A).
A2/C2 Wyjscie  Stan awaryjny: Styki A2 i C2 sg
sygnatu pofgczeniem otwartym
usterk|? : « Normalne dziatanie: Podtgczone sg
przekaznik styki A2 | C2
Stuzy do wysytania lub odbierania
RO S+/s- |RS485 sygnaléw RS-485. Patrz: 7.

Komunikacja

Komunikacja RS-485
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Wstepnie izolowany terminal

Aby zwiekszy¢ niezawodnos¢ okablowania zaciskow sterujgcych, nalezy zastosowac
wstepnie izolowane ztgcza zaciskowe. W celu okreslenia zaciskéw zaciskowych
pasujgcych do roznych rozmiaréw kabli, nalezy zapoznaC sie z ponizszymi
specyfikacjami.

Numer  Cable Spec. Wymiary (cale/mm)

czesci Producent
(P/N) AWG mm2 L* P d1 D)

CEO05006 | 22 | 050 | 120| 6.0 | 1.3 | 3.2
JEONO
CEO07506 | 20 | 0.75|120| 6.0 | 15 | 34 (Jeono Electric, http:
/lwww .jeono.com/)
CEO10006 | 18 10 {120 | 6.0 | 1.7 | 3.6

* Jesli dlugos¢ (L) zaciskow zaciskowych po podtgczeniu przewoddéw
przekroczy 0,5" (12,7 mm), pokrywa zaciskdéw sterujgcych moze sie nie
zamkngc¢ catkowicie.
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Aby podtgczy¢ przewody do zaciskow sterujgcych bez uzycia zaciskéw zaciskowych,

nalezy zapoznac si¢ z ponizszg ilustracjg, na ktérej podano prawidtlowg dtugosc
odstonietej zyty na koncu przewodu sterujgcego.

Uwaga

- Podczas wykonywania pofgczen kablowych na zaciskach sterujgcych nalezy
upewnic sie, ze catkowita dtugos¢ kabla nie przekracza 50 m (165 ft).

- Upewnij sie, ze dtugos¢ okablowania zwigzanego z bezpieczenstwem nie przekracza

100 stop (30 m).
« Do ochrony kabli sygnatowych przed zakiéceniami elektromagnetycznymi nalezy
stosowac materiat ferrytowy.

« Podczas podparcia przewoddéw za pomocg opasek kablowych nalezy zwrocic
uwage, aby opaski kablowe byly zaktadane nie blizej niz 6 cali od falownika.
Zapewnia to wystarczajgcy dostep, aby catkowicie zamkngc¢ przednig pokrywe.

« Przy pod’ralg:zaniu kabli zaciskdéw sterujgcych nalezy zastosowa¢ maty Srubokret z

ptaskim zakonczeniem (0,1 cala szerokosci (2,5 mm¥i 0,015 grubosci (0,4 mm)
na koncowce).

0.1"or less

# 0.015"or less
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Krok 5 Wybor trybu PNP/NPN

Falownik G100 obstuguje zaréwno tryb PNP (Zrédio) jak i NPN (Ujscie) dla wejsé
cyfrowych. Za pomoca przetgcznika wyboru PNP/NPN (SW1) na plycie sterujgcej
nalezy wybra¢ odpowiedni tryb pracy, odpowiadajgcy wymaganiom. W celu
uzyskania szczegoétowych informacji na temat zastosowan nalezy zapoznac sie z
ponizszymi informacjami.

Tryb PNP (Zrédto)

Wybra¢ PNP za pomocg przetgcznika wyboru PNP/NPN (SW1). CM jest wspolnym
zaciskiem masy dla wszystkich wejs¢ analogowych na zacisku, a P24 jest zrédtem
wewnetrznym 24 V. Jesli uzywasz zewnetrznego zrédta 24 V, zbuduj obwdd tgczacy
zewnetrzne zrédto (-) i zacisk CM. Sterowanie plusem — potencjat 24VDC z zewnatrz
na dane wejscie Px. Masa do CM.

P24

© 1

PNP  NPN

? M
24V

P1(FXI

O O—Q P2ARXI
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Tryb NPN (Ujscie)

Wybierz NPN za pomocg przetgcznika wyboru PNP/NPN (SW1). CM jest
wspolnym zaciskiem masy dla wszystkich wejs¢ analogowych na zacisku, a P24
jest zrodtem wewnetrznym 24 V. Nalezy pamieta¢, ze domy$lnym ustawieniem
fabrycznym jest tryb NPN. Sterowanie masg (zerem — zewrze¢ wejscie Px do CM).

P24
! & ()
PNP  NPN
? ™ Jy
o O O

P1(FXI

2
8
o
=
(=]
>

O O O FP2(R¥
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Krok 6 Wytaczenie filtru EMC dla zrédet zasilania z asymetrycznym

uziemieniem

Whbudowany filtr EMC kategorii C3, zapobiega zaktéceniom eklektromagnetycznym
poprzez redukcje emisji radiowych z falownika.

Funkcje filtra EMC sg ustawione fabrycznie na "On". Prad uptywu zwieksza sie przy

wigczonym EMC.

Asymetryczne podtaczenie
R(LTI R(LTI
Punkt
Jedna faza uziemienia
potgczenia posredniego na
delta jest jedna faza
uziemiona S| potgczenia siL2l
—_ delta —
T(L3I T(L3I
R(LTI
; « R(LTI
Koniec jedne; Pfgggvzvznézg" s(La
fazy jest NN 3‘—S(L2)
R uziemienia
uziemiony T3 —
- } T(L3I
A Danger
- Nie wolno aktywowac filtra EMC, jesli falownik korzysta ze zrédta zasilania o

asymetrycznej strukturze uziemienia, np. uziemionego potaczenia trojkgtnego. W

przeciwnym

doprowadzi¢ do obrazen ciata, a nawet Smierci.

« Przed otwarciem pokrywy w celu rozpoczecia pracy nalezy odczekaé co najmniej 10
minut po odfgczeniu zasilania i sprawdzi¢, czy napiecie state produktu jest
roztadowane (dioda LED). W przeciwnym razie moze to spowodowac porazenie
pragdem elektrycznym i doprowadzi¢ do obrazen ciata, a nawet smierci.

30 | LS1s
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Przed uzyciem przetwornicy nalezy sprawdzi¢ uziemienie zasilacza. Wytgczy¢ filtr
EMC, jesli zrédto zasilania ma asymetryczne potgczenie z uziemieniem. Sprawdzic¢
potozenie sruby wtgczajgcej/wytgczajgcej filtr EMC i natozy¢ podktadke z tworzywa
sztucznego na srube pod listwg zaciskowg sterownika.

Steel bolt Steel bolt + Plastic washer

1§ o

EMC ON EMC OFF

Krok 7 Montaz pokrywy przedniej

Po wykonaniu okablowania i podstawowych konfiguracji, nalezy ztozy¢ przednig
pokrywe w odpowiedniej kolejnosci. Nalezy pamietaé, ze procedura montazu moze sie
rézni¢ w zaleznosci od grupy produktow lub rozmiaru ramy produktu.
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2.3 Lista kontrolna po instalacji

Po zakonhczeniu instalacji, nalezy sprawdzi¢ pozycje w ponizszej tabeli, aby
upewnic sie, ze przetwornica zostata zainstalowana bezpiecznie i prawidtowo.

Pozycje Szczegoly
Czy miejsce instalacji jest odpowiednie?

strona. Wynik
P

Czy srodowisko spetnia warunki pracy
przetwornicy?

R.

'

Czy zrédto zasilania jest zgodne z wejsciem

Lokalizacja | 7namionowym falownika?

p. 303

instalacji/weryfi . . .
kacja welwy Czy znamionowa moc wyjsciowa falownika jest

zasilania wystarczajgca do zasilania urzgdzen?

Czy po stronie wejsciowej przetwornicy
zainstalowany jest wytgcznik automatyczny?

Czy wytgcznik jest prawidtowo oznakowany?

Czy kable zasilajgce sg prawidtowo podtgczone
do zaciskéw wejsciowych falownika?

Czy przewody wyjsciowe silnika sg
podtgczone w prawidtowej kolejnosci faz?
(Uwaga: silniki bedg sie obraca¢ w odwrotnym
Kierunku, jesli przewody trojfazowe nie sg
okablowane we wiasciwym kierunku).

E

Czy kable stosowane w potgczeniach
Okablowanie prawidtowo oznakowane?

zacisku Czy falownik jest prawidtowo uziemiony?

zasilania | Czy Sruby zaciskow zasilania i uziemienia sg
dokrecone z podanym momentem
obrotowym?

E EE

Czy obwody zabezpieczajgce przed
przecigzeniem sg prawidtowo zainstalowane na
silnikach (jesli kilka silnikéw pracuje z jednym

Czy przetwornica jest oddzielona od Zrodta
zasilania stycznikiem magnetycznym (jesli
uzywany jest rezystor hamujgcy)?

£

Czy ochrona przeciwprzepieciowa i filtry
elektromagnetyczne sg prawidtowo
zainstalowane?

(Urzadzenia te NIE MOGA by¢ instalowane
po stronie wyj$ciowej przetwornicy).

E
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| |
Pozycje Szczegoly Strona Wynik

Czy do okablowania zaciskéw sterujgcych
uzywa sie skretki ekranowanej (STP)?
Czy ekranowanie okablowania STP jest
prawidtowo uziemione?
Jesli wymagana jest praca 3-przewodowa, to czy
przed montazem potgczen przewodow
Okablowanie  |sterujgcych zdefiniowane sg wejscia cyfrowe?
zaciskow Czy przewody sterujgce sg prawidtowo okablowang?
sterowniczych |Czy sruby zaciskéw sterujgcych sg dokrecane z
podanymi momentami obrotowymi?
Czy catkowita dtugosc¢ kabla wszystkich
przewoddw sterujgcych jest mniejsza niz 50 m

Czy catkowita dtugosc¢ okablowania
zabezpieczajgcego jest mniejsza niz 30 m (100

=
£
=)
S

Czy karty opcjonalne sg prawidtowo podtgczone? -
Czy wewnatrz przetwornicy pozostaty jakie$ zanieczyspczihial?
Czy jakie$ kable stykajgce sie z sgsiednimi zaciskami
stwarzajg potencjalne ryzyko zwarcia?

Czy potgczenia zaciskéw sterujgcych sg
oddzielone od potgczen zaciskow zasilania?
Rézne Czy kondensatory zostaty wymienione, jesli sg
uzywane od ponad 2 lat?

Czy wentylatory zostaty wymienione, jesli sg
uzywane od ponad 3 lat?

Czy zostat zainstalowany bezpiecznik ? p.312 |
Czy potagczenia z silnikiem sg oddzielone od
innych potaczen?

Uwaga

Skretka ekranowana (STP) posiada wysoce przewodzgcy, ekran wokét skretki par
przewodow. Kable STP chronig zyty przed zaktdceniami elektromagnetycznymi.
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2.4 Probny start

Po wypetnieniu listy kontrolnej po instalacji, nalezy postepowaé¢ zgodnie z
ponizszymi instrukcjami w celu sprawdzenia przetwornicy.

1 Wigczyc zasilanie falownika. Upewnij sig, ze kontrolka na wyswietlaczu
klawiatury jest wigczona.

2 Wybierz zrédto sygnatu start/stop.

3 Ustawic¢ czestotliwosc¢ referencyjng, a nastepnie sprawdzic, co nastepuje:
- Jesli jako zrodto odniesienia czestotliwosci wybrano U1, to czy wartos¢ zadana
zmienia sie w zaleznosci od napiecia wejsciowego?

+ Jesli jako zrédto odniesienia czestotliwosci wybrano 12, to czy warto$¢ zadana
zmienia sie w zaleznosci od prgdu wejsciowego?

4 UstawiC czas przyspieszania i zwalniania.

5 Uruchomi¢ silnik i sprawdzi¢, co nastepuje:

+ Upewnic sig, ze silnik obraca sie we wiasciwym kierunku. Jesli silnik obraca
sie w odwrotnym kierunku, nalezy zapoznac sie z ponizszymi informacjami.

+ Upewnic sie, ze silnik przyspiesza i zwalnia zgodnie z ustawionymi czasami i
ze predkosc obrotowa silnika osigga wartos¢ zadang czestotliwosci.

Uwaga

Jezeli wigczone jest polecenie do przodu (Fx), silnik powinien obraca¢ sie w
kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara, patrzac od strony obcigzenia
silnika. Jesli silnik obraca sie¢ w odwrotnym kierunku, nalezy przetgczy¢ kable na
zaciskach U i V. Alternatywnie zmieni¢ kierunek programowo.

UWAGA

Jesli aktywowane jest sterowanie do przodu (Fx), silnik musi obraca¢ sie w
kierunku przeciwnym do ruchu wskazéowek zegara, patrzac od strony
obcigzenia silnika. Jesli silnik pracuje w przeciwnym kierunku, nalezy odwrocic¢
przewody na zaciskach U i V.

Weryfikacja obrotow silnika

1 Na klawiaturze ustawié kod drv (Zrédto czestotliwo$ci referencyjnej) w grupie
operacyjnej na 0 (klawiatura).
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2 Ustawic¢ czestotliwosc referencyjna.
3 Wocisngc¢ przycisk [RUN]. Silnik rozpoczyna prace do przodu.

4 Obserwowac obroty silnika od strony obcigzenia i upewnic sie, ze silnik obraca
sie w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara (do przodu).

8

( Caution

+ Przed uruchomieniem falownika nalezy sprawdzi¢ ustawienia parametrow.
Ustawienia parametrow mogg wymagac dostosowania w zaleznosci od

obcigzenia.

+ Nie nalezy zasilac falownika napieciem wejsciowym, ktore przekracza napigcie
znamionowe urzadzenia. Moze to spowodowac uszkodzenie przetwornicy.

+ Przed uruchomieniem silnika z maksymalng predkoscig obrotowa, nalezy potwierdzi¢
jego moc i prgd znamionowy. Upewnij sie, ze dane silnika sg wpisane prawidtowo.
Prad znamionowy jest brany jako wytyczna zabezpieczen.
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3 Nauka podstawowych funkcji

W niniejszym rozdziale opisano ukfad klawiatury, funkcje i sposéb dziatania, jak
réwniez grupy funkcyjne stosowane w trybie pracy z falownikiem oraz podstawowy
tryb pracy z klawiaturg. Przed przejsciem do bardziej ztozonych zastosowan nalezy
zapoznac sie z podstawowg funkcjonalnoscia, przedstawiong w tym rozdziale.

3.1 Informacje o klawiaturze

Klawiatura skfada sie z dwoch gtdéwnych elementéw - wyswietlacza i przyciskéw
operacyjnych (wejsciowych). Aby zidentyfikowa¢ nazwy czesci i funkcje, nalezy
zapoznac sie z ponizszg ilustracja.

@ o

e
@ ——— SET |0 Eg N %o FWDe——0
9——. RUNQD:\O%OD o/ REV .——e
) (Y
{r "

@

-
oD
HIFT

> </ ">
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3.1.1 Informacje o wyswietlaczu

Ponizsza tabela zawiera liste nazw czesci i ich funkciji.

Nie. | Nazw Funkcja
o Wyswietlacz 7- Wyswietla aktualny stan pracy i informacje o
seamentowv B?rzmﬁté?;h-. 3 - _ o~
. ioda miga podczas konfiguracji parametréw i
© | Wskaznik SET gdy klawisz ESC duiala jako owise Jw?elofunkcyjny.
® |Wskaznik RUN Dioda LED zapala sie (stabilnie) podczas pracy i
miga podczas przyspieszania lub zwalniania.
@ |Wskaznik FWD Dioda LED zapala sie (stabilnie) podczas pracy w przéd.
Q Wskaznik REV Dioda LED zapala sie (stabilnie) podczas pracy wstecznej.

W ponizszej tabeli przedstawiono sposob wyswietlania znakow (liter i cyfr)
na klawiaturze.

Liczbalc Liczbalc Liczbalc Liczbalc
Wyswi  harakter Wyswi  harakter Wyswi  harakter Wyswi  harakter
VEWLENS ystyka r ystyka r ystyka r
I A - L
H 1 H B L L . v
22 | L e [y m W
3 3 u“ D X N l'i X
'-“ 4 E E L 0 Y Y
c 5 E F o P - z
I TR B I 1
-" 7 H H > R
H 8 ) | 5 s
8 s 4 E T
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3.1.2 Klawisze operacyjne

Ponizsza tabela zawiera liste nazw i funkcji klawiszy obstugi klawiatury.

Przycisk Nazwa | Funkcja
[\ . .
@ [RUN] Uzywany do uruchamiania falownika.
AN
STOP: Zatrzymuje falownik.
[/STOP\
st [STOP/RESET] RESET: W przypadku wystgpienia usterki lub
S awarii resetuje przetwornice.
v orzycisk [A], [V] Przg%qcza pomlefi;y kodami I’ub zwieksza lub
\ ¥ . zmniejsza wartosci parametrow.
przycisk
Przesuwa sie pomiedzy grupami lub przesuwa sie
@ [MODE/SHIFT] miejsce dziesietne.
bbbl

Przetgcza z wybranego stanu parametru na stan
wejscia.

[ENTER] Edycja parametru i zastosowanie zmiany.
Uzyskuje dostep do ekranu informacji o dziataniu
w przypadku awarii na ekranie awarii.

@ [Potencjometr] | Stuzy do ustawiania czestotliwosci pracy.

MIN MAX

* Dziata jako klawisz ESC, jezeli dwa klawisze z klawisza [MODE/SHIFT], klawisza
[A]iklawisza [ ¥] sg wprowadzone jednoczes$nie.
- Nacisnij ESC w trybie nawigacji grupowej, aby przejs¢ do ekranu poczgtkowego
(ekran wyswietlania czestotliwosci).
- Nacisnij ESC w trybie, aby zmieni¢ parametr w celu przejscia do trybu
nawigacji grupowej bez zapisywania.
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3.1.3 Menu sterowania, parametryzaciji

W ponizszej tabeli zestawiono grupy funkcji w trybie parametrycznym.

Grupa ‘t’lva)LSZWIe Opis
Dziatanie _ Konfiguruje podstgwowe parametry dla
pracy z przetwornica.
Konfiguruje parametry dla podstawowych
Dri ( operacji. Obejmujg one prace w trybie jog,
rive ’ﬂ ,'-' . PRI . .
o ocene wydajnosci silnika, zwiekszanie
momentu obrotowego i inne parametry
Konfiguruje podstawowe parametry pracy.
Podsta }3 ,q Parametry te obejmujg parametry silnika oraz
wowe wielostopniowe parametry czestotliwosci.
Zaawansowane ’q A KonflgurL_Jje wzorce przyspieszania lub
= zwalniania, granice czestotliwosci itp.
Kontrol ,'_- "~ Konfiguruje bezczujnikowe funkcje wektorowe.
Konfiguruje funkcje zwigzane z zaciskami
Terminal wejsciowy ) wejsciowymi, w tym cyfrowe wejscia
wielofunkcyjne i wejscia analogowe.
. . Y Konfiguruje funkcje zwigzane z terminalami
Terminal wyjsciowy Vit P , o e
S wyjsciowymi, takie jak przekazniki i wyjscia
I - = Konfiguruje funkcje komunikacyjne dla RS-485
Komunikacja Y . . . .
= lub innych opcji komunikacyjnych.
Zastosowanie M lWbudowane aplikacje( PID).
Ochrona o Kpryﬂguraqa zabezpieczen falownika i
silnika
Konfiguruje funkcje zwigzane z drugim silnikiem.
Drugi -3 Drugi silnik pojawia sie na klawiaturze tylko wtedy,
rugl ' ' L d 0 d . I f k . h . k ’
Silnik gdy jeden z wielofunkcyjnych zaciskow
wejsciowych (In.65-In.69) ustawiony jest na 26.

3.2 Nauka obstugi klawiatury

Klawiatura umozliwia przemieszczanie sie pomiedzy grupami i kodami. Umozliwia on
réwniez uzytkownikom wybor i konfiguracje funkcji. Na poziomie kodu mozna ustawi¢
wartosci parametréw w celu wigczenia lub wytgczenia okreslonych funkcji, lub
zdecydowac, jak bedg one wykorzystywane. Aby znalez¢ potrzebne funkcje, patrz 8
Tabela funkciji na stronie 242.

Potwierdz prawidtowe wartosci (lub wiasciwy zakres wartosci), a nastepnie postepuj
zgodnie z ponizszymi przyktadami, aby skonfigurowac falownik z klawiatura.
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3.2.1 Wybor grupy i kodu

Postepuj zgodnie z ponizszymi przyktadami, aby dowiedziec€ sie, jak przetgczaé sie miedzy

grupami i kodami.

Krok

Instrukcja

Przenies sie do grupy, ktérg chcesz za

1 |pomocay klawiszy [MODE]. Nacisnij klawisz
[MODE] na dtuzej niz 1 sekunde, aby
poruszac sie w przeciwnym kierunku.

Wyswietlacz

L aul

—

A

kod.

Przesuwaj kody w goére i w dét za pomoca
2 |klawiszy [A]i[V], az zlokalizujesz wymagany

3 | Naci$nij klawisz [ENT], aby zapisa¢ zmiane.

Uwaga

Podczas poruszania sie w gore i w dot po kodach za pomocg klawiszy [A] i [ V] w kazdej
grupie, istniejg przypadki, w ktéorych numer kodu nie zwigeksza sie ani nie zmniejsza.
Wynika to z faktu, ze numer ten zostat w programie falownika pozostawiony pusty,
poniewaz oczekiwano na dodatkowe funkcje lub program zostat tak skonfigurowany, aby

nie wyswietla¢ niewykorzystanych funkc;ji.

Przykiad) Jesli kod Ad.24 (limit czestotliwosci) jest ustawiony na 0 (Nie), kody Ad.25
(dolna wartosc¢ graniczna czestotliwosci) i Ad.26 (gérna wartos¢ graniczna czestotliwosci)
nie beda wyswietlane. Kod Ad.24 (granica czestotliwosci) musi by¢ ustawiony na 1 (Tak),
aby wyswietli¢ kody Ad.25 (dolna granica czestotliwosci) i Ad.26 (goérna granica

czestotliwosci).
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3.2.2 Nawigowanie bezposrednio do réznych kodow (kody
skokowe)

Ponizszy przyktad opisuje nawigacje do kodu dr. 95, od poczgtkowego kodu w
grupie napedow (dr. 0). Ten przyktad odnosi sie do wszystkich grup, gdy chcesz
przejs¢ do okreslonego numeru kodu.

Krok Instrukcja Wyswietlacz
1 Upewnij sie, ze jestes obecnie przy pierwszym kodzie A i
grupy napedéw (dr.0). o

2 Nacisnij klawisz
[ENT]. Numer "9"

3 Nacisngc¢ klawisz [ ¥] i zmieni¢ numer miejsca na "5", tak
aby kod miejsca docelowego wynosit "95".

Nacisnij [SHIFT], aby przejs¢ na miejsce dziesiagtek. —

4 |Kursor przesunie sie w lewo i pojawi sie "05". W tym TS
czasie bedzie migac cyfra "0".

5 Wcisnij przycisk [ A], aby zmieni¢ numer miejsca na C
"9", tak aby kod miejsca docelowego wynosit "95". =
Nacisnij klawisz [ENT]. (o

6 | wyswietiany jest kod dr.5
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3.2.3 Ustawianie wartosci parametréow

Wigczanie lub wytgczanie funkcji poprzez ustawianie lub modyfikowanie warto$ci
parametréw dla roéznych kodow. Bezposrednie wprowadzanie wartosci
nastawczych.

Krok Instrukcja Wyswietlacz
Woybierz grupe i kod, aby skonfigurowac lub zmienic —
1 |ustawienia parametrow, a nastepnie nacisnij klawisz
[ENT].

Przejdz do wartosci miejsca, aby dokonac¢ edycji za
pomocg przycisku Mode, zmien wartos¢ za pomocag
2 |przyciskdw [A]i[V], a nastepnie nacisnij przycisk
[ENT]. Nacisnij przycisk [SHIFT] na dtuzej niz 1
sekunde, aby przej$¢ do wartosci lewego miejsca.
Wybrana wartos¢ bedzie migac¢ na wyswietlaczu.

3 |Ponownie nacisnij klawisz [ENT], aby zapisa¢ zmiany. -

Uwaga

- Migajgcy numer na wyswietlaczu oznacza, ze klawiatura oczekuje na potwierdzenie
od uzytkownika. Zmiany zostang zapisane po nacisnieciu klawisza [ENT], gdy numer
bedzie migat. Zmiana ustawienia zostanie anulowana po nacisnieciu dowolnego
innego przycisku.

- Wartosci parametrow kazdego kodu majg okreslone domys$ine funkcje i zakresy.
Informacje na temat funkcji i zakreséw przed ustawieniem lub modyfikacjg wartosci
parametrow znajdujg sie w 8 tabeli funkcji na stronie_242.
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3.3 Rzeczywiste przykiady

3.3.1 Konfiguracja czasu przyspieszenia

Ponizej znajduje sie przyktad pokazujgcy jak modyfikowac¢ wartos¢ kodu czasu
przyspieszania (ACC) (od 5.0 do 16.0) z grupy operacyjnej.

1
L

Operation groug

-

(o)
- & AN AR AN IR

(
el ?
-

1

i

(2)

\LJ:-

O
D

Instrukcja
Upewnij sie, ze wybrany zostat pierwszy kod
grupy operacyjnej i wyswietlany jest kod 0.00
(Command Frequency).

Wyswietlacz

RN
LR B

Nacisnij przycisk [A].
Wyswietlacz zmieni sie na drugi kod w grupie
operacyjnej, kod czasu przyspieszenia (ACC).

=
[ a

Nacisnij klawisz [ENT].

Wyswietlona zostanie liczba "5.0", a "0" bedzie migac.
Oznacza to, ze aktualny czas przyspieszenia jest
ustawiony na 5,0 sekund. Migajgca warto$¢ jest gotowa
do modyfikacji za pomocg klawiatury.

-
=

Nacisnij klawisz [MODE], aby zmieni¢ wartos¢ miejsca.
"5" w miejscu tych od "5.0" bedzie miga¢. Oznacza to
migajgcg wartosc, "5" jest gotowe do modyfikacji.

3

™
-
Jy

|

Aby uzyskac warto$¢ docelowg "16.0", wcisnij
przycisk [ A], aby zmieni¢ wartos¢ miejsca na "6".

LN
-
S

™
D

Nacisnij klawisz [MODE], aby przejs¢ do wartosci
miejsca dziesigtek. "0" w miejscu dziesigtek od "06.0"

gy
[3"1
D

Aby uzyskac wartos¢ docelowg "16.0", wcisnij przycisk
[A], aby zmieni¢ wartos¢ miejsca dziesigtek na "1", a
nastepnie wcisnij przycisk [ENT].

Wybrana wartos¢ bedzie miga¢ na wyswietlaczu.

o o

. |

Ponownie nacisnij klawisz [ENT], aby zapisa¢ zmiany.
Zostanie wyswietlony napis "ACC". Zmiana ustawienia
czasu przyspieszenia zostata zakonczona.

|
=
[
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3.3.2 Konfiguracja odniesienia czestotliwosci

Ponizej znajduje sie przykfad ilustrujgcy konfiguracje czestotliwosci referencyjnej dla
predkosci 30,05 Hz. Jak ustawi¢ czestotliwos¢?

7N PN 7N

OO

S R N
N/

T - -
L. L OOs—— 3005
Krok Instrukcja | Wyswietlacz
Upewnij sie, ze wybrany zostat pierwszy kod —
1 |grupy operacyjnej i wyswietlany jest kod 0.00 H Ll
(Command Frequency). —
Nacisnij klawisz [ENT]. —
2 |Zostanie wyswietlona domysina wartos¢ "0.00", a "0" w o
drugim miejscu po przecinku bedzie migac.
Nacisnij przycisk [MODE] 3 razy, aby przejs¢ do ————
3 |wartosci miejsca dziesigtek. nnat
"0" w miejscu dziesigtki bedzie migac. —
4 Aby uzyskac¢ wartos¢ docelowg "30.05", wcisnij (=
przycisk [ A], aby zmieni¢ wartos¢ miejsca na "3". L Lot
5 Nacisnij przycisk [MODE] 2 razy. O
Miga "0" na drugim miejscu po przecinku. (A
Aby uzyskac warto$¢ docelowg "30.05", wcisnij
6 przycisk [ A], aby zmieni¢ wartos¢ drugiego miejsca po =R =
przecinku na "5", a nastepnie wcisnij przycisk [ENT]. i)
Wybrana wartos¢ bedzie miga¢ na wyswietlaczu.
Ponownie nacisnij klawisz [ENT], aby zapisa¢ ———
7 |zmiany. Miganie zatrzymuje sie. Warto$¢ zadana Al
czestotliwosci zostata ustawiona na 30,05 Hz. —_

Uwaga

- Migajgcy numer na wyswietlaczu oznacza, ze klawiatura oczekuje na potwierdzenie
od uzytkownika. Zmiany zostang zapisane po nacisnieciu klawisza [ENT], gdy numer
bedzie migat. Zmiana ustawienia zostanie anulowana po nacisnieciu dowolnego
innego przycisku.

- Wyswietlacz klawiatury falownika G100 moze wyswietla¢ do 4 cyfr. Mozna jednak
uzy¢ 5-cyfrowych %yfr, ktére sg dost?pne po nacisnieciu klawisza [MODE], aby
umozliwi¢ wprowadzenie danych z klawiatury.

Strona 55 LSTIS ‘ 45




Learning to Perform Basic Operations

3.3.3 Konfiguracja czestotliwosci JOG

Ponizszy przyktad pokazuje, jak skonfigurowa¢ czestotliwos¢ JOG (Jog
Frequency) poprzez modyfikacje kodu 11 (Jog Frequency) w grupie DRV z 10,00
Hz na 20,00 Hz. Parametry dla réznych kodéw mozna skonfigurowaé w kazdej
innej grupie dokfadnie w ten sam sposob.

7o) o] 7
N RAFY -
L rap—nEi— a2 )
NN
@ @
ENT ENT
N/ . -
U T
|
Krok Instrukcja Wyswietlacz
1 |Przejdz do kodu 11 (dr.11) w grupie Drive. e
Nacisnij klawisz [ENT]. ————
2 |Wyswietlana jest aktualna warto$¢ czestotliwosci (10,00) .G
dla kodu dr.11. —
Nacisnij przycisk [MODE] 3 razy, aby przejs¢ do ——
3 |wartosci miejsca dziesigtek. N.EE
"1" w miejscu dziesigtki bedzie migac. I
Aby uzyska¢ wartos¢ docelowg "20.00", wcisnij
4 przycisk [A], aby zmieni¢ wartos¢ miejsca na "2", a
nastepnie wcisnij przycisk [ENT]. )
Wybrana warto$¢ bedzie miga¢ na wyswietlaczu.
Ponownie nacisnij klawisz [ENT], aby zapisa¢ zmiany. —
5 |Zostanie wyswietlony kod dr.11. Zmiana parametréw e
zostata zakohczona.
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3.3.4 Powro6t do ustawien fabrycznych

Ponizszy przyktad przedstawia inicjalizacje parametrow za pomocg kodu
dr.93 (Inicjalizacja parametréow) w grupie DRV.

N N N oD % A
ENT Y il it SHIFT) G ol Sl

&

[ N
o

[\} ]
2

D
(
(N (
L
|
i
=
Lz
L

Krok Instrukcja Wyswietlacz

1 | Przejdz do kodu O w grupie Drive. a0

Nacisnij klawisz [ENT]. O

Zostanie wyswietlona aktualna wartos¢ parametru "9". ( =J
3 Aby wprowadzi¢ warto$¢ docelowg "93", nacisnij f =
klawisz [ ¥ ], aby zmieni¢ warto$¢ miejsca na "3". Y
4 |Nacisnij klawisz [MODE], aby przej$¢ do wartosci miejsca 14
dziesigtek.
5 Aby wprowadzi¢ wartos¢ docelowg "93", nacisnij o3
przycisk [A] lub [ V], aby zmieni¢ wartos¢ miejsca "9". !
6 Nacisnij klawisz [ENT]. ( _ :I
Zostanie wyswietlony kod dr.93. R =

Ponownie nacisnij klawisz [ENT].
7 |Aktualna wartos¢ parametru dla kodu dr.93 jest L(
ustawiona na 0 (Nie inicjalizowac).

Nacisnij przycisk [ A], aby zmieni¢ wartos¢ na 1 —
8 |(wszystkie Grp), a nastepnie nacisnij przycisk [ENT]. .
Wartos$¢ parametru bedzie migac.

Ponownie nacisnij klawisz [ENT].
9 |Rozpoczyna sie inicjalizacja parametréw. Inicjalizacja ',-‘ :-I
parametru jest zakonczona, gdy na wyswietlaczu pojawi
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Uwaga

Po inicjalizacji parametréw, wszystkie parametry sg przywracane do wartosci
domyslinych. Przed ponownym uruchomieniem falownika po inicjalizacji nalezy
upewnic sie, ze parametry zostaty ponownie skonfigurowane.

3.3.5 Ustawianie czestotliwosci (klawiatura) i Start/Stop

Krok
1

(poprzez wejscie terminala)

Instrukcja
Wiaczy¢ falownik.

Wyswietlacz

Upewnij sie, ze wybrany zostat pierwszy kod
grupy operacyjnej i wyswietlany jest kod 0.00

2 L . e i
(Czestotliwosé docelowa), a nastepnie naci$nij L)
klawisz [ENT].

Nacisnij przycisk [MODE] 3 razy, aby przejs¢ do —

3 |wartosci miejsca dziesigtek. nonob
"0" w miejscu dziesigtki bedzie migac. —
Nacisnij przycisk [A], aby zmieni¢ go na 10.00, a

4 |nastepnie nacisnij przycisk [ENT].

Wybrana wartos¢ bedzie miga¢ na wyswietlaczu.

5 Ponownie naciéqij klfayvisz [ENT]., aby zapisac e
zmiany. Czestotliwo$¢ referencyjna zostata cue
Zapoznaj sie ze schematem potgczen w dolnej
czesci tabeli i wigcz przetgcznik pomiedzy zaciskami

6 P1 (FX)i CM.

Lampka kontrolna RUN miga, a lampka kontrolna
FWD Swieci sie stale. Wyswietlana jest aktualna
czestotliwos¢ przyspieszen.
Po osiggnieciu zadanej czestotliwosci (10 Hz), otworzyc¢
przetgcznik pomiedzy zaciskami P1 (FX) i CM.
Lampka kontrolna RUN ponownie miga i wyswietlana
7 |jest aktualna czestotliwosc zwalniania.

Gdy czestotliwosc osiggnie 0 Hz, lampki kontrolne
RUN i FWD zgasng, a odniesienie czestotliwosci,
10.00, zostanie ponownie wyswietlone.
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—50—9¢ R U s 10Hz
—S50—9 5 \Kf
—So—e T
P1{FXI p—s Frequency
6 M J
= PIFX)-cM [ ]
[Schemat [Wz6r operaciji]

Uwaga

Instrukcje w tabeli sg oparte na domysinych ustawieniach fabrycznych parametrow.
Falownik moze nie dziata¢ prawidtowo, jesli po zakupie falownika zmieniona zostanie
domys$lna konfiguracja parametréw. W takich przypadkach nalezy zainicjowac
wszystkie parametry, aby przywréci¢ wartosci do domysinych ustawien fabrycznych
parametrow, a nastepnie postepowac zgodnie z instrukcjami podanymi w tabeli (patrz
5.21 Inicjalizacia parametréw na stronie 157).

3.3.6 Ustawianie czestotliwosci (potencjometr) i
Start/Stop (wejscie terminalu)

Krok Instrukcja Wyswietlacz

1 |Wiaczy¢ falownik. -

Upewnij sie, ze wybrany zostat pierwszy kod —
2 |grupy operacyjnej i wyswietlany jest kod 0.00 H Ll
(Command Frequency). —

3 Nacisnij przycisk [A] 4 razy. = _q
Przejdz do kodu zrédtowego Frq (Frequency reference !

cniirea)

Nacisnij klawisz [ENT].
4 |Kod Frq w grupie operacyjnej jest obecnie ustawiony na
0 (klawiatura).

Nacisnij przycisk [ A], aby zmieni¢ wartos¢ parametru na
5 2 (wejscie analogowe V1)a nastepnie nacisnij przycisk -

[ENT]. -
Warto$¢ parametru bedzie migac.

Ponownie nacisnij klawisz [ENT]. ——
6 |Kod Frq zostanie wyswietlony ponownie. Wejscie -
czestotliwosci zostato skonfigurowane dla

Nacisngc przycisk [ V] 4 razy.
7 |Przejsé do pierwszego kodu grupy operacyjnej (0.00). ERGNN
Z tego miejsca mozna monitorowaé wartosci ustawien —

8 |Wyreguluj potencjometr, aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ f -
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Instrukcja Wyswietlacz
odniesienie do czestotliwosci 10 Hz.

Zapoznaj sie ze schematem potgczen w dolnej
czesci tabeli i wigcz przetgcznik pomiedzy zaciskami
g |P1T(FX)iCM. E o RS

Lampka kontrolna RUN miga, a lampka kontrolna RN f-U U REY
FWD Swieci sie stale. Wyswietlana jest aktualna
czestotliwos¢ przyspieszen.

Po osiggnieciu zadanej czestotliwosci (10 Hz), otworzyc¢

przetgcznik pomiedzy zaciskami P1 (FX) i CM.

Lampka kontrolna RUN ponownie miga i wyswietlana FWD

10 |jest aktualna czestotliwos¢ zwalniania. @ :Eﬂﬂ
Gdy czestotliwosc osiggnie 0 Hz, lampki kontrolne

RUN i FWD zgasng, a odniesienie czestotliwosci,

10.00, zostanie ponownie wyswietlone.

—50—¢ R U 4
—60—4 S V 9
W L
50— T
10Hz
P1(FX) IO
in G M
) VR Frequency
V1
M PIFX-eM [
[Schemat [Wzér operaciji]
Uwaga

Instrukcje w tabeli sg oparte na domysinych ustawieniach fabrycznych parametrow.
Falownik moze nie dziata¢ prawidtowo, jesli po zakupie falownika zostanie zmieniona
domyslna konfiguracja parametrow. W takich przypadkach nalezy zainicjowac¢ wszystkie
parametry, aby przywrdci¢ wartosci do domysinych ustawien fabrycznych parametrow, a
nastepnie postepowac zgodnie z instrukcjami podanymi w tabeli (patrz 5.21 Inicjalizacja
parametréw na stronie 157).
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3.3.7 Ustawianie czestotliwosci za pomoca (wewnetrznego)
potencjometru i Start/Stop za pomoca klawiatury [RUN].

Krok Instrukcja Wyswietlacz
1 | Wigczy¢ falownik. -

Upewnij sie, ze wybrany zostat pierwszy kod ———

2 |grupy operacyjnej i wyswietlany jest kod 0.00 ERGNN
L.

(Command Frequency).

Nacisnij przycisk [A] 3 razy.
3 |Przejdz do grupy operacyjnej drv (kod zrodtowy Y
polecenia).

Nacisnij klawisz [ENT].
Kod drv w grupie operacyjnej jest obecnie ustawiony na (

- 1 (polecenie operacyjne Fx/Rx1 ustawione z bloku . Y
zaciskow).
Nacisnij klawisz [ ¥ ], aby zmieni¢ wartoS¢ parametru —

5 |na 0 (klawiatura), a nastepnie nacisnij klawisz [ENT].
Warto$¢ parametru bedzie migac.

Ponownie nacisnij klawisz [ENT].
6 |[Kod drv jest ponownie wyswietlany. Wejscie Y
czestotliwosci zostato skonfigurowane dla klawiatury. —

Nacisnij przycisk [A] 1 raz. F _q
Przejdz do kodu zrédtowego Frq (Frequency reference d

Nacisnij klawisz [ENT].
8 |Kod Frq w grupie operacyjnej jest obecnie ustawiony na

0 (klawiatura). —
Nacisnij przycisk [ A], aby zmieni¢ wartos¢ parametru

9 (N2 4 (wejscie czestotliwosci VO na (wewnetrzny) ¥
potencjometr), a nastepnie nacisnij przycisk [ENT]. !
Warto$¢ parametru bedzie migac.
Ponownie nacisnij klawisz [ENT]. —

10 |Kod Frqg zostanie wyswietlony ponownie. Wejscie F =~
czestotliwosci zostato skonfigurowane dla
Nacisngc¢ przycisk [ V] 4 razy.

11 |Przejs¢ do pierwszego kodu grupy operacyjnej
(0.00). Z tego miejsca mozna monitorowac wartosci

12 Wyregulowac¢ (wewnetrzny) potencjometr w celu )
zwiekszenia lub zmniejszenia czestotliwosci
Wocisngc¢ przycisk [RUN].

13 Lampka kontrolna RUN miga, a lampka kontrolna SET (M Eap
FWD Swieci sie stale. Wyswietlana jest aktualna Rl ‘Y.L LR

czestotliwos¢ przyspieszen.
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Instrukcja Wyswietlacz
Gdy czestotliwo$¢ osiggnie wartos¢ zadang (10
Hz), nacisnij przycisk [STOP/RESET] na

klawiaturze. SET
14 |Lampka kontrolna RUN ponownie miga i wyswietlana %

jest aktualna czestotliwos¢ zwalniania.
Gdy czestotliwos¢ osiggnie 0 Hz, lampki kontrolne
RUN i FWD zgasng, a odniesienie czestotliwosci,

R

S

T 10Hz
It

s<c

G Frequency / \

[RUN] key ]
[STOP/RESET] key 1

[Schemat [Wz6r operaciji]

Uwaga

Instrukcje w tabeli sg oparte na domysinych ustawieniach fabrycznych parametrow.
Falownik moze nie dziata¢ prawidtowo, jesli po zakupie falownika zostanie zmieniona
domyslna konfiguracja parametrow. W takich przypadkach nalezy zainicjowac wszystkie
parametry, aby przywrdci¢ wartosci do domysinych ustawien fabrycznych parametréw, a
nastepnie postepowac zgodnie z instrukcjami podanymi w tabeli (patrz 5.21 Inicjalizacja
parametrow na stronie 157).
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3.4 Monitorowanie operacji

3.4.1 Monitorowanie pradu wyjsciowego

Ponizszy przyktad przedstawia sposob monitorowania prgdu wyjsciowego w
grupie operacyjnej za pomocg klawiatury.

rw

A

o0 | +— = I
—> LIgE | —> b
— ¢ ENT
M~ A :
— e
—p 00 L
T %‘1 i~ L"u
—> N
——————
.. (NN
Lo Loy
Krok Instrukcja Wyswietlacz
Upewnij sie, ze wybrany zostat pierwszy kod ———
1 |grupy operacyjnej i wyswietlany jest kod 0.00 nhh
(Command Frequency). D
2 |Nacisnij przycisk [A] lub [ V], aby przej$¢ do kodu Cur. ,’_-,'_,',-
3 Nacisnij klawisz [ENT]. C o
Wyswietlany jest prad wyjsciowy (5,0 A). .
4 Ponownie nacisnij klawisz Y
[ENT]. Wraca do kodu Cur. L
Uwaga

Kody dCL (napiecie szyny DC) i vOL (napiecie wyjsciowe) w grupie operacyjnej mozna
stosowac doktadnie w taki sam sposéb, jak w powyzszym przyktadzie, do monitorowania
odpowiednich wartosci kazdej funkc;ji.
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3.4.2 Monitor stanu usterek i btedow

Ponizszy przyktad pokazuje, w jaki sposob za pomocg klawiatury mozna
monitorowac¢ warunki wyzwalania usterek w grupie operacyjnej.

Acceleration
Over current
trip “
Current (A)
Evj - Sl [
— e’ b N/
Frequency
3000~

¢
)
r
L.

Krok Instrukcja Wyswietlacz
1 Patrz pr_zyk’fadowy wyéwietla_cz klawiatu ry. =

Wystgpita nadprgdowa awaria zadziatania. L
Nacisnij przycisk [ENT], a nastepnie przycisk [A]. —

2 |Wyswietlana jest czestotliwo$é pracy w momencie =ik

wystgpienia usterki (30,00 Hz).

Nacisnij przycisk [A]. —
3 |Wyswietlany jest pragd wyjsciowy w momencie cn
wystapienia usterki (5,0 A).

Nacisnij przycisk [A].
4 Wyswietlany jest stan pracy w momencie wystgpienia o

usterki. ACC na wyswietlaczu wskazuje, ze usterka
wystgpita podczas przyspieszania.

Nacisnij przycisk [STOP/RESET]. —
5 |Przetwornica zostanie zresetowana, a stan usterki usuniety. A b
Wartos¢ zadana czestotliwosci jest wyswietlana na klawiaturze.
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Uwaga

« Jesliw t¥m samym czasie wystgpi kilka btedow, mozna pobra¢ maksymalnie 3
zapisy bteddéw, jak pokazano na ponizszym przyktadzie.

Over load

o
e U O

Over voltage

(] > bl [a
N UUL ¢

Over current

— o —
oL
L. J
&

3 _ (7N

simultaneous @

_ \EESEY
trips

U]
DN
.

D
D]
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4 Nauka podstawowych funkcji

W niniejszym rozdziale opisano podstawowe cechy falownika G100. Sprawdz strone

referencyjng w tabeli, aby zobaczy¢ szczegdtowy opis kazdej z podstawowych funkgciji.

Co chcesz zrobi¢? Opis Strona
Konfiguracja zrodta Konfiguruje przetwornice tak, aby za pomoca
odniesienia czestotliwoscklawiatury mozna byto konfigurowac lub p. 60
dla klawiatury modyfikowac czestotliwos¢ zadana.
Zadana cze.s’tqtliwoéc': 28 Konfiguruje falownik tak, by sygnat predkosci
pomoca wejscia ptynat z wejscia V1 (potencjometr zewnetrzny, p. 61
analogowego V1 PLC, zadajnik 0-10VDC).
ZEREIE CZQ.S’tC?ﬂIWOSC A Konfiguruje falownik tak by sygnat predkosci
pomoca wejscia ptynat z wejscia pradowego 4-20mA p. 67
analogowego prgdowego: '
Konfiguracja zrédta KtonflgurUJe falownik tak bﬁ(/ sygn_aki pr"e:\i/lkodst():l byt
odniesienia czestotliwo$ 3ohrzym3éwany za p.omcg:a omuSnl acjiodbus p.70
dla komunikacji RS-485 TU RS 485. Zaciski S+ oraz S-.
Utrzymywanie Pozwala uzytkownikowi na utrzymanie 70
czgstotliwosci czestotliwosci przy uzyciu wejs¢ analogowych.
- Konfiguracja biegow predkosci za pomocg wejs¢

Fielesel Ko elE cyfrowych. Konfiguracja predkosci krokowych. p. 71

, Konfiguruje falownik tak by sygnat Start Stop
SIETHEIER 2 ey ptynety z klawiatury (klawisz RUN, STOP). p. 73
\?\Egé%%p f‘:r):/\(/a: Konfiguruje falownik tak by sygnat Start/Sto 73

J y przychodzit z wejs¢ cyfrowych.
Konfiguruje falownik tak by sygnat start/stop
f/ltsgtt/)i;og_;r)&zez przyjmowany byt za pomocg komunikacji RS 485 75
— Modbus RTU. :
Blokada kierunku Zablokuj kierunek pracy falownika. 75
Automatyczny stary Skonfiguruj falownik do pracy automatyczne;j _76
Autirestart Skonfiguruj funkcje autrestartu po awarii
p. 77
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Podstawowe Uzyj Sed
Wymagany staty sygnat startu (zworka P1- Cm),
wcisniety przycisk.
Zmien odniesienie Czy falownik ma odnosi¢ czasy ACC DEC do f
czaséw ACC/DEC max czy biezgcej (Delta)? p. 78
Zmien odniesienie Czy falownik ma odnosi¢ czasy ACC DEC do f
czasow ACC/DEC max czy biezgcej (Delta)? p.79
: Konfiguracja krokowych czaséw ACC i DEC
Czasy ACC i DEC a "
oredkosci krokowe (dla predkosci krokowych) p. 80
Gradient ACC i g(érglguraqa gradientu dla czaséw ACC i ,
DEC 2.82
Krzywa S dla Skonfiguruj krzywg S dla ACC i DEC
ACCiDEC 283
Jak wystopowac proces ACC i DEC?
Stop ACC i DEC 85
Tryb U/f Konfiguracja pracy skalarnej 85
Wybor krzywej U/f
Krzywa U/f 86
Wiasna krzywa Skonfiguruj wtasng krzywg U/f ,
u/f .87
Konfiguracja recznego podbicia momentu.
Podbicie momentu p. 90
Podbicie momentu Konfiguracja automatycznego podbicia momentu p. 91
. o Dopasowuje napigecie wyjsciowe do silnika, gdy
Re_gu!aqa napiecia napiecie zasilajgce przetwornice rézni sie od p. 91
wyjsciowego silnika . D L iy
znamionowego napiecia wejsciowego silnika.
Konfiguracja metody startu przemiennika (AC,
Tryb startu DC start). p. 92
Hamowanie DC Konfiguruje przetwornice do wykonywania p. 93
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Podstawowe Uzyj Sed
Hamowania statoprgdowego.

Skonfiguruj metode stopu przemiennika.
Wybér metody stopu p.94

Skonfiguruj trzymanie momentu po stopie

Trzymanie DC po stopie p. 95

Konfiguracja stopu jako wolny wybieg.

Wolny wybieg ;'!15
m ﬂ.
Konfiguracja hamowania na granicy napiecia na cn
Hamowanie szynie DC o
strumieniem 4

Ustaw granice pracy czestotliwosci

Granice czestotliwosci .
przetwornicy

Limity czetsotliwosci , . . L
Konfiguruje granice odniesienia

czestotliwosci poprzez zdefiniowanie gorne;j

i Aalani Aranioys

W przypadku rezonansu — wytnij pasma

Pomijanie czestotliwosci .
czestotliwosci.

Skonfiguruj drugie zrédto zadawania predkosci

IIDrEnge lub start/stop.
zrédto
Wejscia cyfrowe Ustaw reakcje wejs¢ cyfrowych
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4.1 Konfiguracja odniesienia czestotliwosci

Przetwornica G100 oferuje kilka metod konfiguracji i modyfikacji czestotliwosci
referencyjnej dla danej operacji. Mozna wykorzysta¢ klawiature, wejscia analogowe
[np. sygnaty napieciowe (V1) i pradowe (I12)] lub RS-485, oraz karte opcji Fieldbus.

Grupa Kod | Ustawienie = Zakres ustawien Jedn
KeyPad-1

KeyPad-2
V1

Zrédio odniesienia

Operation | Frq czestotliwosci

12
Int 485
Fieldbus

IEIIESNINIENE)
_|
o
3
T
el
1

4.1.1 Ustawianie czestotliwosci pracy z klawiatury

Mozna modyfikowaé czestotliwos¢ referencyjng za pomoca klawiatury i wprowadzac
zmiany, naciskajgc klawisz [ENT]. Aby uzy¢é klawiatury jako zrodta wejscia
referencyjnego czestotliwosci, nalezy przej$¢ do kodu Frq (Zrédto referencyjne
czestotliwosci) w grupie roboczej i zmieni¢ warto$¢ parametru na 0 (keypad-1).
Wprowadzi¢ czestotliwos¢ referencyjna.

Grupa Kod Ustawienie Zakres ustawien | Jedn
Frq |£odio 0 |KeyPad-1 0-8 -
. . odniesienia
Dziatanie Crestolli
0.00 |-%&stoll 0.00 Min do Max Frq* Hz
woS¢

* Nie mozna ustawi¢ czestotliwosci referencyjnej, ktéra przekracza Max.
Czestotliwos¢, zgodnie z konfiguracjg z dr.20.
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4.1.2 Ustawianie czestotliwosci pracy z klawiatury - za pomoca
przyciskow [A]i [V].

Klawisze [A] i [¥Y] mozna wykorzystaCc jako potencjometr do modyfikacji
czestotliwosci referencyjnej. Wybraé kod Frq (Zrédio odniesienia czestotliwo$ci) w
grupie operacyjnej do 1 (klawiatura 2). Pozwala to na zwiekszenie lub zmniejszenie
wartosci zadanej czestotliwosci po nacisnieciu przyciskow [A] i [V] z grupy
operacyjnej 0.00 (czestotliwos¢ docelowa).

Grupa Kod | Ustawienie Zakres ustawien Jedno
Frq Zroq%o_ . 1 |KeyPad-2 0-8 -
S odniesienia
Dziatanie Crestofl
0.00 |-4gstotl 0.00 Min do Max Frg* Hz
WosS¢

* Nie mozna ustawi¢ czestotliwosci referencyjnej, ktéra przekracza Max.
Czestotliwosc¢, zgodnie z konfiguracjg z dr.20.

4.1.3 Terminal V1 jako zrédto

Czestotliwo$¢ mozna ustawi¢ poprzez wprowadzenie napiecia z zacisku V1 (zacisk
napiecia ustawiajgcego czestotliwos¢) z bloku zaciskdéw sterujgcych. Stosowac
wejscia napieciowe od 0 do 10 V (jednobiegunowe) do pracy tylko w przdd. Wejscia
napieciowe w zakresie od - 10 do +10 V (dwubiegunowe) stosowa¢ w obu
kierunkach, w ktorych stosuje sie ujemne wejscia napieciowe (zmiana kierunku).

4.1.3.1 Ustawianie czestotliwosci zadanej dla wejscia 0-10 V

Ustawi¢ kod Frq (Zrédto odniesienia czestotliwosci) w grupie operacyjnej na 2 (V1), a
nastepnie ustawi¢ kod INO6 (V1 Polaryzacja) na 0 (jednobiegunowy) w grupie
zaciskow wejsciowych (IN). Zacisk VR jest zaciskiem pomocniczym, ktéry generuje
+12VDC (zasilanie potencjometru).

E@ Vi é% 3?
) M N o™

[Podtagczenie do zewnetrznego zrodta [Podtgczenie do wewnetrznego
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Nazw Ustawieni Zakres ustawien

Operatio Frq Zrédto qdnlles'lema > |1 0-8 )
n czestotliwosci
Czestotliwos¢ dla Maksyma Czestotliwos¢
01 o Hz
maksymalnego wejscia Ina startowa - Max.
05 |Wskaznik napiecia 0.00 0.00-12.00 V
. . Unipola
06 |Wybor polaryzacji wejscia |0 ) 0-1 -
\ /4
Stata czasowa
07" filtra wejsciowego 100 0-10000 msec
N 08 |V1 minimalne napiecie 0.00 0.00-10.00 V
a Wyijscie V1 przy
str |09 | YN . 0.00 0.00-100.00 %
: minimalnym napieciu
on V1 maksymalne
e |10 naxsy 10.00 0.00-12.00 Vv
napiecie
19 |Wyiscie VA przy 100.00 0-100 %
maksymalnym
16 | Opcje kierunku obrotéw |0 [Nie 01 -
17 |Poziom kwantyzacji V1 0.04 0.00*, 0.04-10.00 %

* llosciowanie jest wytgczone, jesli wybrano "0".

Szczegoly ustawienia napiecia wejsciowego 0-10 V

Opis

Kod i

funkcje
Konfiguruje czestotliwos¢ referencyjng przy maksymalnym napieciu wejsciowym, gdy
do bloku zaciskow sterujgcych podtgczony jest potencjometr. Czestotliwosé
ustawiona za pomocg kodu In.01 staje sie maksymalng czestotliwoscig tylko wtedy,
gdy wartos¢ ustawiona za pomoca kodu In.11 (lub In.15) wynosi 100,00%.

Ustawic¢ kod In.01 na 40.00 i zastosowaé¢ wartosci domysine dla kodéw In.02- In.16.

W.01 Freqw | Sjinik bedzie pracowat z czestotliwoscig 40.00 Hz, gdy na wejsciu 10 V jest

100% podawane napiecie V1.
Ustawic¢ kod In.11 na 50.00 i zastosowaé wartosci domysine dla kodéw In.01- In.16.
Silnik bedzie pracowat z czestotliwoscig 30.00 Hz (50% maksymalnej czestotliwosci
domysinej - 60 Hz), gdy wejscie 10 V jest zasilane napieciem V1.

W.05 Vi Konfiguruje falownik w celu monitorowania napiecia wejSciowego przy U1
Monitor[V] guruj pie ) go przy UT.

Jako filtr dolnoprzepustowy nalezy stosowac w przypadku znacznych wahan
wartosci parametréw czestotliwosci ze wzgledu na wysoki poziom hatasu. W
przypadku zastosowania filtruje on sygnat analogowy, aby przepuszczat
tylko czyste sygnaty wejsciowe. Im wieksza ilos¢ filtra statego czasowego,
tym mniejsza zmiana czestotliwosci.

Spowalnia to jednak czas t, a tym samym wptywa na czas reakcji. Wartos¢ t
(czas) oznacza czas wymagany do osiggniecia 63% wartosci zadanej, gdy
zewnetrzne napiecia wejsciowe sg podawane w wielu krokach.

In.07 Filtr V1
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Kod i

funkcje

V1 input from
external source

Frequency
100%

63%

< »

V1 Filter(t)

In.08 V1 volt x1-
In.11 V1 Perc y2

Parametry te sg wykorzystywane do konfigurowania poziomu
gradientu i wartosci offsetu czestotliwosci wyjsciowej, w oparciu o

nNapigCig¥ szglr%)élgfer'eference

Jiseq

m
m
7]
—+
S
a

IN.11

In.09
V1 input
In.08 In.10

W.16 V1 Odwraca wartos¢ wejsciowg V1. Ustawic ten kod na 1 (Tak), jesli

Odwrécenie |silnik ma pracowac w kierunku przeciwnym do aktualnego obrotu.
Kwantyzacja moze by¢ stosowana, gdy poziom szumdéw jest wysoki w
sygnale wejscia analogowego (zacisk V1). Czestotliwos¢ jest
wyprowadzana poprzez pomiar (kwantyfikacje) wysokosci (wartosci)
sygnatu wejsciowego w statym odstepie czasu. Oznacza to, ze
delikatna kontrola czestotliwosci wyjsciowej (rozdzielczosci mocy) jest
niska, ale szumy sg zredukowane, wiec nadaje sie do systemow, ktére

W.17 sg wrazliwe na hatas.
V1
Kwantyfikacja |Wartosci parametrow do kwantyfikacji odnoszg sie do wartosci

(llosciowanie)

procentowej opartej na maksymalnej wartosci wejsciowej. Dlatego
tez, jesli wartos¢ zostanie ustawiona na 1% maksymalnego wejscia
analogowego 10 V i maksymalnej czestotliwosci 60 Hz,
czestotliwos¢ wyjsciowa zwiekszy sie lub zmniejszy o0 0,6 Hz na
réznice 0,1 V.
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Kod i

funkcje

Wartos¢ sygnatu wejsciowego wzrasta, czestotliwo$¢ wyjsciowa
zaczyna sie zmienia¢, gdy wysoko$¢ staje sie rownowazna 3/4 wartosci
kwantyfikujgcej. Od tego momentu czestotliwos¢ wyjSciowa wzrasta
zgodnie z warto$cig kwantyfikujgca. Z drugiej strony, gdy zmniejsza sie
sygnat wejsciowy, czestotliwo$¢ wyjsciowa zaczyna sie zmniejszac, gdy
wysokos¢ staje sie rownowazna 1/4 wartosci kwantyfikujgce;j.

Chociaz szumy mozna zredukowac za pomocg filtra
dolnoprzepustowego (In.07), odpowiedz na sygnat wejsciowy trwa tak
dtugo, jak dtugo ustawiona wartos¢ jest wyzsza.

Poniewaz w przypadku opéznienia sygnatu wejsciowego trudno jest
kontrolowac¢ czestotliwos¢, na czestotliwosci wyjsciowej moze
wystgpi¢ okres diugiego impulsu (tetnienia).

Output
frequency (Hz)
6000 Tl
ALE
o o / AT
3z E
120 Z :
v /
oo F
A b _
' = — Analog input (V)
0.025 0.1 0.2 9925 10
0.075 0.175 9.975
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4.1.3.2 Ustawianie czestotliwosci zadanej dla wejscia -10-10 V

Ustawié kod Frq (Zrédto odniesienia czestotliwosci) w grupie roboczej na 2 (V1), a
nastepnie ustawic¢ kod 06 (V1 Polaryzacja) na 1 (dwubiegunowy) w grupie zaciskow
wejsciowych (IN). Uzyj napiecia wyjsciowego ze zrodta zewnetrznego, aby zapewnié
wejscie do V1 (zacisk napiecia nastawy czestotliwosci).

o—N\J V1
s AVESY

[Ustawienie napiecia -10 -+10 V na zacisku V1]

Forward irequency

-10~ 0V 0~10V
< >
Input voltage

v
Reverse frequency

[Bipolarne napiecie wejsciowe i

Grupa Kod Ustawieni = Zakres ustawien Jednos
Dziatanie| Frq Zrodto qdnl'es_lenla 2 V1 0-8 -
czestotliwosci
01 |Czestotliwosé dia 60.00 0-Maks. Hz
maksymalnego PR
05 |Wskaznik 0.00 0.00-12.00 V v
napiecia
Na | g Wybor 1 |Bipolar 0-1 ;
str polaryzadji .
onl_ | 4, |V1Minimalne 0.00 10.00-0.00 V Y,
e napiecie
13 | Wyjscie V1 przy 0.00 -100.00-0.00% %
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Grupa Kod Ustawieni  Zakres ustawien Jednos
napiecie (%)

V1 Maksymalne
napiecie
Wyjscie V1 przy
maksymalnym

14 -10.00 -12.00-0.00 V \Y

15 -100.00 -100.00-0.00% %

Kierunki obrotéw dla réoznych wejs¢

Polecenie Napiecie

operacyjn T
FWD Fwd Rev
REV Rev Fwd

-Szczegoly ustawien wejscia napieciowego 10-10 V

Kod i

£ : Opis
unkcje
Ustawia poziom gradientu i warto$¢ offsetu czestotliwosci
wyjéciowej w stosunku do napiecia wejsciowego. Kody te sg
wyswietlane tylko wtedy, gdy In.06 jest ustawiony na 1
(bipolarny).
Na przyktad, jesli kod In.12 jest ustawiony na -2 V, kod In.13 jest
ustawiony na 10%, kod In.14 jest ustawiony na -8 V, a kod In.15 jest
ustawiony na 80%, czestotliwos¢ wyjsciowa bedzie sie zmieniac w
zakresie ?/—148 Hz. In.14 In.12
input 8V oV
In.12 V1- Volt
x1- : In.13
W.15 V1- Perc : 6Hz
y2
e 48Hz |1 15
Frequen cy reference
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4.1.4 Wbudowane potencjometr jako zrédto czestotliwosci

Mozna modyfikowaé czestotliwos¢ referencyjng za pomocg wbudowanego
potencjometru. Przejs¢ do kodu Frq (Frequency reference source) w grupie
Operation i zmieni¢ warto$¢ parametru na 4, a nastepnie obroci¢ wbudowany
potencjometr Ustawienie parametrow czestotliwosci referencyjnej mozna
monitorowac¢ w grupie roboczej przy pomocy kodu 0.00 (czestotliwos¢ polecen).

Grupa Kod . Ustawieni Zakres
Opiratlo Frq | Zrédio odniesienia 4 |VO 0-8 -

ozanctatlhaindn

01 Czestotliwosc¢ dla o 60.00 O-Mak_s. Hy
maksymalnego wejscia Czestotliw

35 |Wyswietlacz napiecia 0.00 0.00-5.00 V

37 |Stata czasowa filtra 100 0-10000 ms
wejsciowego VO

38 | VO Minimalne napiecie 0.00 0.00-5.00 V

39 VO wyjsc:)e przy minimalnym 0.00 0-100 %%
pradzie (%)

40 |VO Maksymalne napiecie 5.00 0.00-5.00 V
V0 wyjscie przy _ o

41 maksymalnym pradzie (%) 100.00 0.00-100.00 Yo

46 Zmiana kierunku obrotow VO 0 INie 0—1 )

47 |Poziom kwantyzacji VO 0.04 0'0(1)0’ 8(')04_ %

4.1.5 Ustawianie czestotliwosci referencyjnej za pomoca
pradu wejsciowego (12)

Napiecie wejsciowe do zacisku 12 bloku zaciskéw sterujgcych w celu ustawienia
czestotliwosci. Ustawi¢ kod Frqg (Frequency reference source) w grupie roboczej na 5
(12) i zastosowac prad wejsciowy 4-20 mA na 12.

Grupa Kod . Ustawieni Zakres
Openratlo Frq |Zrodto odniesienia 5 |12 0-8 -
nznctatlhvaindni
o1 |Czestotiwoscdla 60.00 0-Maks. Hz
maksymalnego wejscia PR
N 50 |Wyswietlacz napiecia 0.00 0.00-20.00 mA
a | 5y |Stalaczasowafiltra 100 0-10000 ms
st wejsciowego 12
ro 53 |12 minimalny prad wejsciowy|4.00 0.00-20.00 mA
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Grupa Kod Nazw . Ustawieni Zakres Jedno
12 wyjscie przy o
%4 minimalnym pradzie 0.00 0-100 %
55 |12 maksymalny prad 20.00 0.00-20.00 mA
56 |I2 wyiscie przy 100.00 0.00-100.00 %
maksymalnym
61 Iszlana kierunku obrotow 0 INie 0-1 )
62 |12 poziom kwantyzacji 0.04 0.00%, 0.04—-10.00 %
Szczegoty ustawien pradu
Kod i .
funkcje RE
Konfiguruje czestotliwos¢ referencyjng dla pracy przy
maksymalnym pradzie (gdy In.56 jest ustawiony na 100%).
Jesli In.01 jest ustawiony na 40,00, a ustawienia domysine sg
W.01 Freq w uzywane dla In.53-56, prad wejsciowy 20 mA na zacisku [2
100% bedzie wytwarzat czestotliwos¢ referencyjng 40,00 Hz.

+ Jesli In.56 jest ustawiony na 50,00, a ustawienia domysine sg
uzywane dla In.01 i In.53-55, prad wejsciowy 20 mA (maks.) do 12
bedzie wytwarzat czestotliwo$c¢ referencyjng 30,00 Hz.

In.50 12 Monitor

Uzywany do monitorowania prgdu wejsciowego na 2.

W.52 Filtr 12

Konfiguruje czas, w ktérym czestotliwo$¢ pracy osiggnie 63%
czestotliwosci docelowej na podstawie pragdu wejsciowego na 2.

Konfiguruje poziom gradientu i wartos¢ offsetu czestotliwosci

wyjsciowe;j.

Frequency Reference

In.56
In.53 12 Curr x1-
In.56 12 Perc y2
In.54
12 input
In.53 In.55
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4.1.6 Konfiguracja zrédta odniesienia czestotliwosci dla
komunikacji RS-485

Ustawi¢ kod zrédtowy Frq (Frequency reference source) w grupie operacyjnej na 6 (Int
485). Sterowanie falownikiem za pomocg nadrzednych urzgdzen sterujgcych, takich jak
komputery PC lub sterowniki PLC, odbywa sie poprzez komunikacje RS-485 z
wykorzystaniem zaciskdéw wejsciowych sygnatdéw RS-485 (S+/S-) bloku zaciskow
sterujgcych.

Zakres

Grupa Kod Nazw Ustawienie ¢
" ustawi
Dziatanie| Frq |£'odio odniesienia 6 |Int485 0-8 :
czestotliwosci
Wbudowany
01 identyfikator falownika 1 1-250 )
. 0 |ModBus RTU
02 \I:\(/)?:Sr?i\l'(v:gynpr()t()ko* 1 |Zarezerwowane 0-2 )
yiny 2 |LS Inv 485
CM Wbudowana predkosc¢ .
03 komunikacji 3 8?9231”,““0\’\/ 0-7 )
0 |D8/PN/S
04 Wbudowane 1 |D8/PN/S2 0-3 i
ustawienie ramki 2 |D8/PE/S1
komunikacyjne;j 3 |D8/PO/S1

4.2 Utrzymanie czestotliwosci przez wejscie analogowe

Jesli poprzez wejscie analogowe ustawiona zostanie referencja czestotliwosci, wéwczas
czestotliwos¢ robocza przetwornicy moze zosta¢ utrzymana poprzez przypisanie wejscia
wielofunkcyjnego jako zacisku utrzymywania czestotliwosci analogowej. Czestotliwosé
pracy zostanie ustalona na podstawie analogowego sygnatu wejsciowego.

Grupa Kod Ustawienie Zakres.
ustawi
0 Keypad-1
1 Keypad-2
° L 2 |1
Dziatanie| Frq |4fodio odniesienia — 17yq 0-8 .
czestotliwosci 5 B
6 [Int485
8 |Fieldbus
Na 65—69 tOpCJ.e ustawien 21 |Analogowy 0-52 -
e erminala Px e
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Frequency reference

Frequency

Px [
Run command [

4.3 Czestotliwosci krokowe

Predkosci krokowe ustawia sie bitowo za pomocg wejs¢ cyfrowych. Nalezy przydzieli¢
kolejno do wejs¢ cyfrowych funkcje: Speed-L, Speed-M, Speed -H. Nastepnie bitowa
kombinacja wyzwalania wejs¢ skutkowac bedzie pracg na danej predkosci krokowej
silnika. Predkosc¢ zero ustawia sie w parametrze DRV01. Pozostate predkosci ustawia
sie w parametrach St1-St3, ora BAS53-56. Patrz tabela ponizej by zrozumieé
przyporzadkowanie bitowe danej predkosci krokowe;.

Jiseq

-
m
o
=
5
a

Grupa @ Kod [\ EVATTE] Ustawieni Zakres ustawien Jednos
Operatio Predkosé
0|18 hokowatzs | QMKS. o e
Krokowa
PA | 5% las67 ' S s e
Opcje ustawien 7 |Speed-L —
65-69 |, P 8 |Speed-M 0-52 -
terminala Px ——
Na . 9 | Speed-H -
S0 Czas trwania
o 89 |sygnatu na 1 1-5000 ms
_ wejsciu, jako ON.

Szczegoty ustawienia czestotliwosci krokowych

Kod i Ovis
funkcje P
e . Skonfiguruj wielostopniowg czestotliwos¢ 1-3.
operacyjna
bA.53-56 ) o , L
Step Freq - 4-7 Skonfiguruj wielostopniowg czestotliwos¢ 4-7.
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Kod i
funkcje

Opis

Wybierz zaciski P1-P5, aby skonfigurowac je jako wejscia predkosci
krokowych, a nastepnie ustaw odpowiednie kody (In.65-69) na 7
(Speed-L), 8 (Speed-M) lub 9 (Speed-H).

Jesli zaciski P3, P4 i P5 ustawione sg odpowiednio na predkos¢
krokowg L, M i H, wéwczas dostepna jest nastepujgca
wielostopniowa praca.Tabela ponizej ilustruje reprezentacje bitowag
wejsc.

p3 i

W.65-69 Px = E— —
Zdefiniuj P5 /
X e
RX r ]
[Przyktad predkosci krokowych]
Predkosé Fx/Rx P5 P4 P3
0 v - - -
1 v - - v
2 v - v -
3 v - v v
4 v v - -
5 v v - v
6 v v v -
7 v v v v
[Przyktad krokowych predkosci]
Ustawi¢ odpowiedni czas trwania sygnatu na wejsciu odczytywany
W.89 Czas jako sygnat zatgczajgcy.
kontroli

22 | LSIS
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4.4 Konfiguracja zrédta sygnatu Start/Stop

Przemiennik G100 mozna startowaé na rozne sposoby. Dostepne do wyboru
urzgdzenia wejsciowe to klawiatura, wejscia cyfrowe, komunikacja RS-485 oraz
komunikacja opcyjna (profibus, profinet).

Grupa Kod Ustawienie ' Zakres
Klawiatura

Fx/Rx-1
Fx/Rx-2 0-4 -
Int 485

Fieldbus

Zrodto

Dziatanie| drv Start/Stop

AIWIN|—~|O

4.4.1 Klawiatura jako zrodto Start/Stop

Klawiatura moze by¢ wybrana jako urzgdzenie do wprowadzania polecen, aby
wysytaé sygnaty polecen do przetwornicy. Konfiguracja odbywa sie poprzez
ustawienie kodu drv (kod zrodtowy polecenia) na O (klawiatura). Nacisnij przycisk
[RUN] na klawiaturze, aby rozpoczg¢ operacje, a przycisk [STOP/RESET], aby ja
zakonczyc.

Grupa Kod Nazw Ustawi Zakres Jednos
L Zrédto :
Dziatanie| drv : 0 Klawiatura 0-4 -
polecenia

4.4.2 Wejscia cyfrowe jako zrodto Start/Stop

Zaciski wielofunkcyjne moga by¢ wybrane jako urzadzenie do wprowadzania
polecen. Konfiguracja odbywa sie poprzez ustawienie kodu drv (kod zrodtowy
polecenia) w grupie operacyjnej na 1 (Fx/Rx-1). Z zaciskbw wejsciowych
wielofunkcjonalnych P1-P5 wybraé zaciski dla operacji w przdd i w tyt. Nastepnie
wybra¢ odpowiednio 1 (Fx) i 2 (Rx) dla kodéw 65-69 (opcje ustawienia zaciskow Px)
grupy In. Podanie sygnatu startu w lewg i prawg strone skutkowa¢ bedzie komendg
stop.

Grupa Kod Nazw Ustawi Zakres Jednos
. . Zrodto
Dziatanie| drv . 1 Fx/Rx-1 0-4 -
polecenia
IN | 65-69 |OPGE 1 |Fx 0-52 ]
ustawien 2 Rx
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Zmiana kierunku ustawienia

Kod i

funkcje Sl
DRV Ustawi¢ na 1 (Fx/Rx-1).
IN65-69 Przydziel funkcje Fx — prawy kierunek, przydziel
funkcje Rx — lewy kierunek.
S — .
| —

4.4.3 Wejscia cyfrowe jako zrodto Start/Stop - 2

Ustawi¢ kod drv (zrédto polecenia) w grupie operacyjnej na 2 (Fx/Rx-2). Wybierz
dwa wejscia do startu i zmiany kierunku P1-P5. Nastepnie wybra¢ odpowiednio 1
(Fx) i 2 (Rx) dla kodow 65-69 (opcje ustawienia zaciskéw Px) grupy In. W tej
konfiguracji funkcja Fx pozwala na prace, dodanie sygnatu Rx zmienia kierunek
pracy (oba sygnaty widoczne). Po wyborze wartosci Fx/Rx — 2 w DRV — wejscie
Fx pozwala na prace a dotozenie Rx zmienia kierunek pracy.

Grupa Kod Nazw Ustawienie Zakres .~ Jednost

Dziatanie| drv |Zrodto polecenia 2 Fx/Rx-2 04 -
Opcje ustawien 1 Fx
N 65-69 |\ rminala Px 2 |Rx 0-52 )

Zmiana kierunku ustawienia

Kod i

funkcje
Grupa
operacyjna drv- |Ustawi¢ na 2 (Fx/Rx-2).
Cmd Zrédto
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Kod i

funkcje
W.65-69 Px | Przydziel terminal dla polecenia uruchamiania (Fx).
Zdefiniuj Przydzieli¢ zacisk do zmiany kierunku obrotéw (Rx).

4.4.4 Komunikacja RS-485 jako zrédio Start/Stop

Jiseq

Wewnetrzna komunikacja RS-485 moze by¢ wybrana jako Zzrodto sygantu start/stop
poprzez ustawienie kodu drv (zrédto polecen) w grupie operacyjnej na 3 (Int 485).
Sterowanie falownikiem za pomocg nadrzednych urzgdzen sterujgcych, takich jak
komputery PC lub sterowniki PLC, odbywa sie poprzez komunikacje RS-485 z
wykorzystaniem zaciskdw wejsciowych sygnatow RS-485 (S+/S-) .

-
m
o
=
5
a

Grupa Kod
Dziatanie| drv |Zrodto polecenia 3 |Int485 ' 04 -
01 Wbudowany 1-250 )

identyfikator falownika

02 |Wbudowany protokot |4 | y4p,5 RTU 0-2 .
komunikacyjny
CM Wbudowana predkosé
03 wana pre 3 9600 punktow 0-7 -
komunikacji e
04 |Wbudowane 0 |D8/PN/ST 0-3 ;
ustawienie ramki

4.5 Blokada kierunku pracy

Kierunek obrotéw silnikbw mozna skonfigurowac tak, aby uniemozliwi¢ prace silnikow
w obu kierunkach (blokada kierunku).

Grupa Kod Ustawi
0 |Brak
Ad | o9 |Blokada 1_|Prawy 0-2 .
kierunku
2 |Lewy
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Blokada kierunku ustawienia

Kod i Opis
funkcje
Wybierz kierunek, aby go zblokowac.
Konfiguracja Funkcja
Ad.09 0 Brak Oba kierunku dostepne
1 Naprzéd Blokad prawo
2 Do tytu Blokada lewo

4.6 Praca automatyczna

Po odblokowaniu komendy Power-on Run (AD10) i wigczeniu komendy pracy za
pomocg wejs¢ cyfrowych (Fx, Rx), gdy falownik jest zasilany prgdem, nastepuje
natychmiastowe uruchomienie. Zrédto Start/Stop musi odnosié sie do wejsé
cyfrowych (drv na 1 lub 2). Musi by¢ tez podany ciggle sygnat startu.

Operatio _y B 1, |Fx/Rx-1
N drv |Zrodto start/stop 2" |1ub Fx/Rx- 04 -
Ad 10 Automatyczny start Tak 0-1 )
In
N [ e
1 1 1
Uwaga

Sugerowane jest wigczenie funkcji lotnego startu. Szczegdlnie gdy spodziewamy sie, iz
bezwtadnos¢ bedzie wirowac podczas uruchamiania.

Jezeli nie wigczymy lotnego startu — przemiennik bedzie probowaé przyspieszy¢
silnikiem. Gdy silnik bedzie wirowa¢ — moze to doprowadzi¢ do usterki przemiennika lub
wyzwolenia btedu OCT lub OVT.
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Podczas pracy przetwornicy z wigczong funkcjg Power-on Run nalezy zachowaé
ostroznos¢ przy wszelkich wypadkach zwigzanych z bezpieczenstwem.

4.7 Reset i ponowne uruchomienie

Mozliwe jest automatyczne resetowanie awarii przez sam przemiennik. W tym celu
ustaw kody podane w tabeli ponizej. Ustaw autorestart na tak w Pr08, wpisz ile razy
autorestart ma mie¢ miejsce w Pr09 oraz ustaw czas pomiedzy kolejnymi probami
autorestartu.

0
L wn
Zakres EH'
Kod . " a =]
Grupa Nazwa Ustawienie ustawi :J‘:alfiﬂno ®
Operatio o 1 |Fx/Rx-1
N drv |Zrédto Start/Stop > |lub Fx/Rx- 04 -
Autorestart po
08 | resetowaniu btedu 1 |Tak 0-1
Pr 09 Liczba ’automatycznych 0 0-10
restartow
10 |Czas pomiedzy restartami |[1.0 0-60 sec
— —
L LS S I S B —
Pr.08=0 1
Uwaga

« Aby zapobiec powtdrzeniu sie btedu, nalezy ustawic bit 2 Cn.71 (opcje wyszukiwania
predkosci) na
1. Na poczagtku operacji przetwornica przeprowadza wyszukiwanie predkosci obrotowej.
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Podczas pracy z przetwornicg z automatycznym ponownym rozruchem po
odblokowaniu Resetu nalezy zachowac ostroznos¢ przy ewentualnych wypadkach
zwigzanych z bezpieczenstwem, gdyz po wystgpieniu btedu silnik zacznie sie
obracac, gdy tylko zresetowany zostanie btad.

4.8 Ustawianie czasow przyspieszenia i zwalniania
4.8.1 Czas Acc/Dec w oparciu o maksymalng czestotliwos¢

Wartosci czasowe Acc/Dec mogg by¢ ustawiane na podstawie czestotliwosci
maksymalnej, a nie na podstawie czestotliwosci pracy przetwornicy. Aby ustawi¢
wartosci czasowe Acc/Dec na podstawie maksymalnej czestotliwosci, nalezy
ustawi¢ bA. 08 (odniesienie Acc/Dec) w grupie Basic na 0 (Max Freq).

Czas przyspieszenia ustawiony w kodzie ACC (czas przyspieszenia) w grupie
roboczej (dr.03) odnosi sie do czasu wymaganego do osiggniecia przez falownik
maksymalnej czestotliwosci ze stanu zatrzymania (0 Hz). Podobnie, wartos¢
ustawiona w kodzie DEC (czas opdznienia) w grupie roboczej (dr.04) odnosi sie do
czasu wymaganego do powrotu do stanu zatrzymania (0 Hz) z czestotliwosci
maksymaline;.

Grupa Kod Nazw Ustawienie Zakres . Jedno
Dziatanie ACC | Czas przyspieszenia 5.0 0.0-600.0 sec
dEC | Czas opdznienia 10.0 0.0-600.0 sec
dr 20 |[Maksymalna f 60.00 40.00—400.00 Hz
Czestotliwos¢
bA 08 refeerencyjna 0 Max Freq 0-1 )
09 |Ustawienie skali 1 0,1 sekundy 0-2 -

Czas Acc/Dec w oparciu o maksymalng czestotliwos¢ - Szczegoty ustawien

Kod i Obis
funkcje P
Ustawi¢ warto$¢ parametru na 0 (Max Freq), aby ustawi¢ czas
Acc/Dec na podstawie maksymalnej czestotliwosci.
Konfiguracja Funkcja
bA.08 0 Max Freq Ustawic czas Acc/Dec_: na ppdstaW|e
Tryb rampy maksymalnej czestotliwosci.
Ustawic czas Acc/Dec w zaleznosci od
1 | Delta Freq .
czestotliwosci pracy.

Jesli, na przyktad, maksymalna czestotliwo$¢ wynosi 60,00 Hz,
czasy Acc/Dec sg ustawione na 5 sekund, a czestotliwosé
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Kod i

funkcje e

30 Hz, czas potrzebny do osiggniecia 30 Hz wynosi wiec 2,5 sekundy.

AN
AN

Skale czasowg nalezy stosowac dla wszystkich wartosci
zwigzanych z czasem. Jest to szczegolnie przydatne, gdy ze
wzgledu na charakterystyke obcigzenia wymagane sg
doktadniejsze czasy Acc/Dec lub gdy konieczne jest rozszerzenie
bA.09 maksymalnego zakresu czasowego.

Skala Konfiguracja Funkcja

czasowa 0 0,01sec Ustawia 0,01 sekundy jako minimalng
1 0,1 sekundy | Ustawia 0,1 sekundy jako minimalng
2 1sec Ustawia 1 sekunde jako minimalng

Jiseq

m
m
7]
—+
S
a

Nalezy pamietaC, ze zakres maksymalnych wartoSci czasu moze zmienia¢ sie
automatycznie po zmianie urzgdzen. Jesli np. czas przyspieszenia jest ustawiony na 6000
sekund, zmiana skali czasu z 1 sekundy na 0,01 sekundy spowoduje zmiane czasu
przyspieszenia o 60,00 sekund.

4.8.2 Czas Acc/Dec w zaleznosci od czestotliwosci dziatania

Czas Acc/Dec moze by¢ ustawiony na podstawie czasu potrzebnego do osiggniecia
nastepnej czestotliwosci kroku z istniejgcej czestotliwosci pracy. Aby ustawi¢ wartosci
czasowe Acc/Dec na podstawie istniejgcej czestotliwosci pracy, nalezy ustawi¢ bA. 08
(odnosnik acc/dec) w grupie podstawowej na 1 (Delta Freq).

Grupa Kod Nazwa Ustawi Zakres Jedno
Operatio| ACC |Czas ACC 5.0 0.0-600.0 sec
n dEC |Czas DEC 10.0 0.0-600.0 sec
bA | og |Czestotliwosc 1 | Delta Freq 0-1 ;
referencyjna

Strona 87



P.H.U Zawex www.zawex.pl

Czas Acc/Dec w zaleznosci od czestotliwosci dziatania - Szczegoéty

Kod i Obis
funkcje P
Ustawi¢ warto$¢ parametru na 1 (Delta Freq), aby ustawic¢ czasy
Acc/Dec na podstawie czestotliwosci maksymainej.
Konfiguracja Funkcja
Ustawi¢ czas Acc/Dec na podstawie
0 Max Freq . e
maksymalnej czestotliwosci.
Ustawic czas Acc/Dec w zaleznosci od
1 Delta Freq L
czestotliwosci pracy.
bA.08 Jesli czasy Acc/Dec sg ustawione na 5 sekund, a podczas pracy w 2

Tryb rampy T krokach, przy 10 Hz i 30 Hz, uzywane sg wielokrotne odniesienia
czestotliwosci, czas przyspieszenia bedzie nastepujgcy.

—> > —>>

5 5

4.8.3 Krokowa konfiguracja czasu Acc/Dec

Czasy Acc/Dec mogg by¢ konfigurowane za pomocg wejs¢ cyfrowych, podobnie
jak konfiguruje sie predkosci krokowe. Analogicznie jak predkosci krokowe
mozna ustawi¢ czasy ACC i DEC krokowo.

Grupa Kod | Nazw Ustawienie @ Zakres Jednos
Operatio| ACC |Czas przyspiesz |5.0 0.0-600.0 sec
n dEC |Czas zwalniania [10.0 0.0-600.0 sec
Czas
70-82 |przyspieszenia 0.0 0.0-600.0 sec
krokowego 1-7
bA —
Czas zwalniania
71-83 |krokowego 1-7 0.0 0.0-600.0 sec
Opcje 11 | XCEL-L
65-69 |ustawien 12 | XCEL-M 0-52 -
terminala Px 49 [XCEL-H
IN -
Czas reakdji
89 |wejscia Px 1 1-5000 ms
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Konfiguracja krokowych czaséw ACC i DEC - ustawienia

Kod i Obis
funkcje P
iy (L 257 Ustawi¢ wielostopniowy czas przyspieszenia 1-7
Acc Time 1-7 pniowy czas przysp '
bA.71-83 DEC o . I
1-7 Ustawi¢ wielostopniowy czas zwalniania 1-7.
Woybierz i skonfiguruj zaciski, ktére majg by¢ uzywane dla krokowych
wejs¢ czasowych Acc/Dec.
Konfiguracja Funkcja
11 XCEL-L Rozkaz Acc/Dec - L
12 XCEL-M Polecenie Acc/Dec - M e
49 XCEL-H Polecenie Acc/Dec-H 8 2
£n
Polecenia Acc/Dec sg rozpoznawane jako wejscia kodu binarnego i o
sterujg przyspieszaniem i hamowaniem na podstawie wartosci ©
parametrow ustawionych za pomocg bA.70-82 i bA.71-83.
Jesli, na przyktad, zaciski P4 i P5 sg ustawione odpowiednio jako
XCEL-L i XCEL- M, dostepna bedzie nastepujgca operacja.
W.65-69 T~ 1
Px
Definiow
anie (P1-
P5)
n
Czas Acc/Dec P5 P4
0 - -
1 - v
2 v -
3 v v
[Konfiguracja zaciskéw wielofunkcyjnych P4 i P5]
Ustawic¢ odpowiedni czas trwania sygnatu rozpoznawalnego jako On.
In.89 In Check
Time
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4.8.4 Czestotliwosé przetgczania czaséw Acc/Dec

Mozna ustawi¢ czestotliwosc po przekroczeniu ktorej przemiennik bedzie stuchat
drugich ramp ACC i DEC.

Grupa Kod Nazw Ustawieni Zakres Jed
Dziatanie ACC |Czas przyspieszenia |5.0 0.0-600.0 sec
dEC |Czas zwalniania 10.0 0.0-600.0 sec
70 |2CZas ACC 20.0 0.0-600.0 sec

bA
71 |2 czasDEC 20.0 0.0-600.0 sec

Czestotliwos¢ 0-Maks.

e 60 | miany Acc DEC  |30:00 Czestotliw Hz

Szczegoty ustawienia czestotliwosci

Kod i Obi
funkcje pIS
Po ustawieniu czestotliwosci przetgczania Acc/Dec gradienty
Acc/Dec skonfigurowane na bA.70 i 71 bedg stosowane, gdy
czestotliwosé pracy przetwornicy bedzie na lub ponizej czestotliwosci
przetgczania.

Ad.60 Jesli czestotliwos¢ pracy przekroczy czestotliwosé przetgczania,
Xcel Zmiana Fr |uzyty zostanie skonfigurowany poziom gradientu, skonfigurowany dla
kodow ACC i dEC.
Gdy mamy ustawione ACC i DEC krokowe — majg one wyzszy
priorytet niz funkcja zmiany ACC i DEC (ADG60).
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4.9 Konfiguracja wzoru Acc/Dec

Wzorce poziomow gradientu Acc/Dec mogg by¢ skonfigurowane w celu poprawy i
wygtadzenia krzywych przyspieszenia i opdznienia falownika. Wzor liniowy
charakteryzuje sie liniowym wzrostem lub spadkiem do czestotliwosci wyjsciowej, ze
statg szybkoscig. W przypadku krzywej S ptynniejsze i bardziej stopniowe
zwiekszanie lub zmniejszanie czestotliwosci wyjsciowej, idealne dla wind.

Ustawienie Zakres
st

-
[WY-X Y.XVVIV.V2Y

bA 08 Czestotlivyoéé Max Freq 0-1
referencyjna
01 |Wzorzec 0 |Linear 0-1 -
02 |Wzdr opdznienia 1 [Krzywa S - - nw
i Mmoo
03 Gradient punktu 40 12100 % oo
poczgtkowego A
Ad | o4 |Sradientpunkiu 4, 1-100 % B
oncowego ©n
05 Gradient punktu 40 12100 %
poczatkowego
06 Grgdlent punktu a0 1-100 %
koncowego krzywej

Szczegobty ustawien wzorca Acc/Dec

Kod i Obi
funkcje pIs
Jesli formacja acc/dec jest ustawiona jako krzywa S, nalezy ustawi¢ poziom
nachylenia (pochylenia) dla czasu rozpoczecia przyspieszania. Poziom
gradientu to stosunek, jaki zajmuje przyspieszenie gradientowe na odcinku
Ad.03 Acc S |ponizej 1/2 czestotliwosci na podstawie 1/2 czestotliwosci docelowe;.

Start Jesli czestotliwosc¢ referencyjna i maksymalna sg ustawione na 60 Hz, a
Ad.03 na 50%, to sekcja 0-15 Hz bedzie przewodzita przyspieszenie krzywej,
a sekcja 15-30 Hz bedzie przewodzita przyspieszenie liniowe, gdy krzywa S
przyspieszy do 30 Hz.

Ustawic¢ poziom gradientu, gdy czestotliwo$¢ robocza osiggnie czestotliwosc
docelowg. Stosunek krzywej jest to stosunek przyspieszenia krzywej w
obrebie odcinka powyzej 1/2 czestotliwosci, oparty na 1/2 czestotliwosci
Ad.04 Acc S |referencyjnej czestotliwosci.

End Jesli ustawienie jest ustawione identycznie jak w przyktadzie Ad.03 Acc S Start,
sekcja 30- 45 Hz bedzie przeprowadzac przyspieszenie liniowe. Odcinek 45-60
Hz bedzie najpierw przewodzit przyspieszenie krzywej, a nastepnie przewodzit
ze statg predkoscia.

rﬁgn?g s Okresla szybkos¢ zwalniania krzywej S. Metoda ustawienia jest taka
S?art _AdOg |sama jak stosunek podczas przyspieszania.
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Kod i
funkcje
Koniec
7 \\
—
[Konfiguracja wzoru przyspieszania / opdzniania]
Frequency
F' Y
O0HZ foovommommmoe oo e Freq. reference
aoz | T N
30Hz f----mmmemmeey frmmmm e oceenennenes Frmsmsnee A —— 1/2 of Freq. reference
15tz | /8 N — SN W
1 o : : b
| — ; ; — » Time
S-curve acceleration S-curve deceleration
Frequency Frequency
F s r 3
60HZ |-----=---===---= 60HZ [—ag---m-mopmmmmm o
S-curve acc. S-curve dec.
AOHZ [----mmmmmmmgfmmhem s 40HZ [--m-mm o\
30Hz |---------f - g o-- 30Hz f--------- X\ g--------
S-curve acc. S-curve dec.
15Hz |-mnnemeofeenn s Xl 15HZ [eommmmemeeaXomrnnens
» Time » Time
[Acceleration / deceleration S-curve pattern configuration]
[Konfiguracja wzoru krzywej S przyspieszenia /
Uwaga
Rzeczywisty czas Acc/Dec podczas pracy z krzywa S moze ulec zmianie!!!!!!
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Nalezy pamieta¢, ze rzeczywiste czasy Acc/Dec stajg sie wieksze niz czasy Acc/Dec
zdefiniowane przez uzytkownika, gdy uzywane sg wzorce Acc/Dec o krzywej S.

4.10 Zatrzymanie funkcji Acc/Dec

Przypisujgc funkcje XCEL Stop do jednego z wejs¢ Px mozemy przerywaé
operacje ACC i DEC.

Ustawienie Zakres ustawienJednostka

IN Funkcja

65—69 |terminala Px |20 |XCELStop 0-52 -

Jiseq

-
m
o
=
5
a

N

4.11 V/IF Sterowanie

Skonfiguruj przemiennik do pracy w trybie skalarnym. Wybierz krzywg U/f, skonfiguruj
ja lub stwérz wiasng krzywg U/f.

4.11.1Liniowy wzorzec U/f

Liniowy wzorzec V/F konfiguruje przetwornice w celu zwiekszenia lub zmniejszenia
napiecia wyjsciowego ze statg szybkoscig dla réznych czestotliwosci roboczych w
oparciu o charakterystyke V/F. Stosowane do obcigzen, ktére wymagajg statego
momentu obrotowego niezaleznie od czestotliwosci. Dedykowany dla obcigzen
lekkich typu pompa/wentylator.
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Grupa Kod

Nazwa

Ustawienie

Zakres ustawien

09 |[Tryb sterowania |0 V/F 04 -
dr 18 |Czestotliwos¢ 60.00 30.00—400.00 Hz

19 |Czestotliwos¢ 0.50 0.01-10.00 Hz
bA 07 |Wzér V/F 0 |Linear 0-3 -

Liniowe ustawienia wzoréw V/F

Kod i

funkcje

dr.18 Base Freq

(06113

Ustawia czestotliwosé bazowg. Czestotliwos¢ bazowa jest
czestotliwoscig wyjsciowg przetwornicy przy pracy z jej napieciem
znamionowym. sie z tabliczkg znamionowg silnika.

dr.19 Start Freq

Base Freq.

Frequency StartFreq.|-

Ustawia czestotliwosé startowg. Czestotliwos¢ startowa to
czestotliwos¢, z ktorg przetwornica uruchamia wyjscie napigciowe.

Przetwornica nie wytwarza napiecia wyjsciowego, gdy czestotliwosé
zadana jest nizsza od czestotliwosci zadanej. Jesli jednak podczas
pracy powyzej czestotliwosci startowej nastgpi zatrzymanie ujemne,
napiecie wyjsciowe bedzie kontynuowane do momentu, gdy
czestotliwos¢ pracy osiggnie petne zatrzymanie.

Voltage

Inverter’s
rated voltage

Run cmd

4.11.2 Kwadratowa krzywa U/f

Kwadratowa redukcja V/F jest idealna dla obcigzen takich jak wentylatory i pompy.
Zapewnia on nieliniowe wzorce przyspieszania i zwalniania, aby utrzyma¢ moment
obrotowy w catym zakresie czestotliwosci.

Grupa Kod

\EVA'E]

Ustawienie

Zakres
ustawi

bA 07

Wzor V/IF

[

Kwadrat

Kwadrat 2

0-3
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Wzorzec kwadratowy U/f- Ustawienia

Kod i Obis
funkcje P
Ustawia wartos¢ parametru na 1 (Kwadrat) lub 2 (Kwadrat2) w
zaleznosci od charakterystyki startowej obcigzenia.
Konfiguracja Funkcja
bA.07 V/IF i ieci iSci
o 1 kwadr Falownik wytwarza napiecie wyjsciowe

proporcjonalne do 1,5 kwadratu czestotliwosci

Falownik wytwarza napiecie wyjsciowe

3 Kwadr | proporcjonalne do 2 kwadratow czestotliwosci
2 roboczej. Ta konfiguracja jest idealna dla

zmiennych obcigzen momentem obrotowym,

oo

Mo

ﬂ ﬂ'

(g
Voltage "':'l
Q

100% -

~Square reductio

Frequency

Base frequency

4.11.3 Krzywa U/f uzytkownika

Mozliwe jest ustawienie wtasnej krzywej U/f. W 4 punktach nalezy poda¢ napiecie oraz
skorelowang czestotliwosc. Krzywa posiada 4 punkty tamania.

Jednos

Ustawi Zakres
H [RP-X VSV PN L1 V2N

07 |Wzér VIF Uzytkownik V/F 0-3 -
Czestotliwos¢ 0-Maks.
41 uzytkownika 1 15.00 Czestotliw Hz
42 |Napiecie 25 0-100 %
Czestotliwos¢ 0-Maks.
43 uzytkownika 2 30.00 Czestotliw Hz
bA 44 | Napiecie 50 0-100 %
Czestotliwos¢ 0-Maks.
45 uzytkownika 3 45.00 Czestotliw Hz
46 |Napiecie 75 0-100 %
Czestotliwos¢ 0-Maks.
47 uzytkownika 4 Ma,\lf‘?ZTaTi Czestotliw Hz
48 |Napiecie 100 0-100% %
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|
Szczegoty ustawien wzorca uzytkownika V/F

Kod i

funkcje
bA.41 . |W 4 punktach podaj napiecie i korespondujgcg czestotliwosé.
Czestotli ) .
WOSE Przydatne w przypadku generowania 60Hz (mgszyny USA). Ustawic
uzytkowni wtedy punkt 4 na 400VAC i 60Hz lub 230VAC i 60Hz.

Napiecie wyjsciowe 100% na ponizszym rysunku opiera sie na ustawieniach
parametrow bA.15 (napiecie znamionowe silnika). Jesli bA.15 jest ustawiony na 0,
to bedzie on oparty na napieciu wejsciowym.

1 gl
bA.48 8 a
bA.46 E‘ o
o |
4
bA.44
bA.42

« Gdy uzywany jest normalny silnik indukcyjny, nalezy uwazaé, aby nie
skonfigurowa¢ wzorca wyjsciowego z dala od liniowego wzorca V/F. Nieliniowe
wzorce V/F mogg powodowac niewystarczajgcy moment obrotowy silnika lub
jego przegrzanie z powodu nadmiernego wzbudzenia.

« Gdy uzywany jest wzorzec V/F, nie dziata podbicie momentu obrotowego do
przodu mm) i do tytu (dr.17).
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4.12 Podbicie momomentu obrotowego
4.12.1Manualne zwiekszenie momentu obrotowego

Reczne zwiekszanie momentu obrotowego umozliwia uzytkownikowi regulacje
napiecia wyjsciowego podczas pracy z niskg predkoscig obrotowg lub rozruchu
silnika. Zwiekszy¢ moment obrotowy przy niskich predkosciach obrotowych lub
poprawi¢ wiasciwosci rozruchowe silnika poprzez reczne zwiekszenie napiecia
wyjsciowego. Skonfiguruj reczne zwiekszanie momentu obrotowego podczas
pracy z obcigzeniami, ktére wymagajg wysokiego momentu rozruchowego.

Grupa  Kod Nazwa Ustawienie Zakres
15 Tryb , 0 reczny 01 -
zwiekszenia
or | 16 | odieemomenti g 0.0-15.0 %
47 |Podbicie momenty, 0.0-15.0 %
rev
Szczegotowe informacje dotyczace recznego ustawiania zwiekszania momentu
obrotowego
Kod i .
funkcje 2l

dr.16 Fwd Boost | Ustawienie zwigkszenia momentu obrotowego dla pracy w przéd.
Dr.17 Rev Boost | Ustawienie podbicia momentu obrotowego dla pracy wsteczne;.

Voltage

100%;f--—--- —— without torque boost

Fwd
torque boost} 44—

Time
RV [ezscaamastogaaaaisiatass
torque boost

Nadmierne zwiekszenie momentu obrotowego spowoduje nadmierne wzbudzenie i
przegrzanie silnika.
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4.12.2Automatyczne podbicie momentu

Automatyczne podbicie momentu wykrywa dodatkowe zapotrzebowanie na moment i
podaje zwiekszone napiecie na silnik. Przydatne szczegolnie wtedy, gdy operujemy z
obcigzeniami wymagajgcymi (duze obcigzenie przy niskich predkosciach).

Ustawienie Zakres ustawien

ar | 15 |Podbicie 1 |Auto 0—1 ;
momentu

dr | 26 |Wzmocnienie |, 1-1000 ;
momentu filtr
Wzmocnienie

dr 27 |motoryczne 50.0 0.0-300.0 %

Wzmocnienie

regeneratywne

dr 28 50.0 0.0-300.0 %

Automatyczne podbicie momentu dziata prawidtowo po wprowadzeniu wartosci
zapisanej na tabliczce znamionowej silnika w dr18 (czestotliwos¢ bazowa), bA12
(znamionowa czestotliwo$¢ poslizgu silnika), bA13 (prgd znamionowy silnika) i bA14
(brak pradu obcigzenia silnika). Jesli nie jest wykorzystywana wartos¢ wyswietlana
na tabliczce znamionowej silnika, kazda wartos¢ parametru jest ustawiona na
wartos¢ poczatkows i niektore funkcje mogg by¢ ograniczone.

Automatyczne podbicie momentu w trybie U/f dziata na zasadzie zwiekszania napiecia
podawanego na stojan silnika.

Dodatkowo uzytkownik ma do dyspozycji nastawy regulatoréw, zwigzanych z
automatycznym podbiciem momentu. Dr26 to stata filtrowania — zwiekszajgc nastawe ,
zwiekszamy szybkos¢ odpowiedzi. Dr27 — wzmocnienie momentu przy pracy
motorycznej. Dr 28 — wzmocnienie momentu przy pracy regeneratywnej (praca silnika
generatorowa). Gdy automatyczne podbicie momentu nie spetnia oczekiwan — trymuj
nastawy dr26,27,28 wedle uznania.

UWAGA
Zmieniaj nastawy Dr26,27,28 stopniowo — tatwo przeregulowac uktad lub wprwadzi¢ w

oscylacje lub tetnienia momentu. Zwiekszaj lub zmniejszaj nastawy o kilka procent
maksymalinie.
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— 4.13 Regulacja napiecia wyjsciowego

Mozliwe jest reczne ustawienie napiecia silnika (przydatne dla napie¢ silnikéw innych
niz 400VAC). Mozna ustawi¢ napiecie recznie, pamietajgc o odpowiednim doborze
pradowym przetwornicy. Parametr Ba15 to napiecie znamionowe silnika. Jesli bA.15
(napiecie znamionowe silnika) jest ustawione na 0, wéwczas przetwornica w stanie
zatrzymania koryguje napiecie wyjsciowe w oparciu o napiecie wejsciowe. Jesli
czestotliwosc jest wyzsza niz czestotliwos¢ bazowa, gdy napiecie wejsciowe jest
nizsze od ustawionego parametru, to napiecie wejsciowe jest napieciem wyjsciowym
przetwornicy.

Kod NEFAVE] ' Ustawie Zakres ustawien Jedno
bA 15 Napiecie 0 0, 100-480 \%
480V
100V
f bazowa f wyjsciowa

4.14 Wybor trybu startu przemiennika

Wybierz najbardziej optymalng metode startu dla twojej aplikacji. Start nastepuje po
otrzymaniu komendy start (DRV- wybor zrédta sygnatu Start/Stop).

4.14.1 Normalny start

Normalny start (Acc) to ogdlna metoda startu przemiennika. Metoda ta jest nastawag
domysing. Polega na tym, i po otrzymaniu komendy start — silnik przyspiesza do

zadanej czestotliwosci — stad nazwa normalny start.

Grupa Kod Nazw . Ustawieni Zakres Jedno
Ad 07 Tryb startu 0 |Acc 0-—1 -
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4.14.2 Hamowanie DC przed startem.

W tym trybie przemiennik wykonuje hamowanie prgdem statym przez okreslony czas
po otrzymaniu komendy start. Bardzo przydatne w aplikacjach, gdy chcemy
wyhamowac silnikiem przed startem. Ma to miejsce w przypadku wentylatoréw,
uktaddéw przewijajgcych, itp. Funkcja nie dziata w trybie wektorowym (jedynie
skalarnym).

Grupa Kod Ustawieni  Zakres ustawien
Dc-
07 |Tryb startu 1 Start 0-1 -
12 Ezas . 0.00 0.00-60.00 sec
Ad amowania o
0 Prad 8&
Wielkos¢ Znamionowy o =
13 . 50 : Yo [
hamowania DC przetwornicy/prad o
Znamionowy (7
Ad12
F[Hz]
A
o) /Ad 13
f
1
Start

100% nastawy Ad13 réwna sie pragdowi znamionowemu silnika. Uwaga! Zbyt dtugie lub
zbyt wielkie hamowanie DC moze doprowadzi¢ do przegrzania silnika.
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4.14.3 Wstepne wzbudzenie silnika

Funkcja stuzy do wstrzykiwania prgdu DC do silnika na komende wejscia
cyfrowego. Do jednego z wejs¢ Px przydziel funkcje ,pre excite”. Za kazdym
razem, gdy wejscie bedzie wyzwolone — na silnik podane zostanie napiecie DC.

Ustawienie Zakres

0 Prad
Znamionowy
Ad 13 |Wielkos¢ DC 50 przetwornicy/ %
prad
Znamionowy
IN | 65-69 Opcj_e ustawien 34 Pre. ) )
terminala Px excite

100% nastawy Ad13 réwna sie prgdowi znamionowemu silnika. Uwaga! Zbyt dtugie lub
zbyt wielkie hamowanie DC moze doprowadzi¢ do przegrzania silnika.

4.15 Ustawienie trybu Stopu

Wybierz najbardziej optymalng metode stopu przemiennika, pasujgcag do twojej
aplikaciji.

4.15.1 Normaliny Stop

Domysina metoda stopu. Polega na tym, iz po zdjeciu sygnatu start (stop)

przemiennik hamuje do zera wedle nastawionego czasu DEC.

Ustawienie Zakres

Frequency

Runcmd [
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4.15.2 Hamowanie DC

Po osiggnieciu przez przemiennik czestotliwosci ustawionej w Ad17 (podczas
hamowania), na silnik podane zostanie napiecie DC wedle nastawy w Ad16 przez
czas ustawiony w Ad15. Przed hamowaniem DC mozliwe jest ustawienie zwioki
czasowej w Ad14.

Jiseq

m
m
7]
—+
S
a

Grupa | Kod Ustawie Zakres ustawien
08 |Tryb Stop 0 |Dec 04 -
14 | Opoznienie 0.10 0.00-60.00 sec
amowania DC
15 |Czas hamowania 1.00 0-60 sec
Ad 0 Prad znamionowy
16 | Wielko$s¢ hamowania|50 przetwornicy/prad %
DC znamionowy silnika x
17 | Czestotiw 5.00 0.00-60.00 Hz
0s¢

Szczegoty ustawienia hamowania DC

Kod i Obis
funkcje P
Ustawi¢ czas na zablokowanie wyjscia falownika przed
Ad.14 Czas hamowaniem prgdem statym. Jesli bezwtadnos¢ obcigzenia jest
’ duza lub jesli czestotliwos¢ hamowania pragdem statym (Ad.17) jest
blokady . . 7. . :
ustawiona zbyt wysoko, moze dojs¢ do zadziatania btedu z
DC X ; LT
powodu warunkéw nadpragdowych, gdy przetwornica zasila silnik
Ad.15 Czas . . e L
h . | Ustawi¢ czas trwania zasilania silnika napieciem statym.
amowania

Ustawi¢ natezenie hamowania prgdem statym, ktére ma by¢
Ad.16 Wielkosé wigczone. Ustawienie parametréw nastepuje na podstawie pradu

' DC znamionowego silnika. Maksymalna wartos¢ wskaznika
hamowania prgdem statym jest ograniczona jako prgd znamionowy
przetwornicy.
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Kod i

funkcje
Ustawi¢ czestotliwosc¢, aby rozpoczgé hamowanie prgdem
Ad.17 Dc-Brake |statym. Po osiggnieciu czestotliwos$ci, przetwornica rozpoczyna
Freq hamowanie. Czestotliwos¢ zadana musi by¢ wieksza niz ta
ustawiona w Ad17 (inaczej nastapi hamowanie).

Ad14 Ad15

f ﬁﬂ—bﬂ—b
[Hz]
U[V] —

v

e e ecr- m

.
Start

+ Nalezy pamietac, ze silnik moze sie przegrzac lub zostac uszkodzony, jezeli na silnik
natozona zostanie nadmierna ilos¢ pradu statego lub ustawiony zostanie zbyt dtugi
czas hamowania prgdem statym.

« Silnik moze byc¢ przegrzany lub uszkodzony. Maksymalna warto$¢ hamowania
pradem statym jest ograniczona do prgdu znamionowego przetwornicy.

Ad17

4.15.3 Wolny wybieg

Po zdjeciu komendy start wyjscie przemiennika jest blokowane i silnik hamuje
wiasng bezwtadnoscia.

Grupa Kod Ustawienie Zakres
Wolny
Ad 08 |Tryb Stop 2 wybieg 0-4 -
Napiecie,
czestotliwosc

St ]
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Nalezy pamieta¢, ze gdy po stronie wyjsciowej wystepuje duza bezwitadnosé¢, a silnik
pracuje z duzg predkoscig, bezwtadnos¢ obcigzenia spowoduje, ze silnik bedzie nadal sie
obracat, nawet jesli wyjscie falownika jest zablokowane.

4.15.4 Hamowanie na granicy napiecia szyny DC

Ta metoda hamowania gwarantuje najkrétszy mozliwy czas hamowania silnikiem
bez koniecznosci uzywania rezystorow hamowania. Przemiennik kontroluje napiecie
szyny DC podczas hamowania. W przypadku zbyt duzego natadowania — falownik
przyspiesza silnikiem by pozby¢ sie energii. Nastepnie znowu hamuje i tak az do
petnego zatrzymania. Czas stopu moze by¢ zmienny za kazdym razem, lecz
powinien to by¢ najkrotszy mozliwy czas jaki moze by¢ osiggniety w danej chwili.

Zakres
i ustawi
Ad 08 |Tryb Stop 4 Power Braking 0-4 -

Grupa Kod Nazwa Ustawi

Jiseq

-n
m
o
~+
5
&
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+ Aby zapobiec przegrzaniu lub uszkodzeniu silnika, nie nalezy stosowa¢c
hamowania mechanicznego dla obcigzen, ktdre wymagajg czestego zwalniania.

« Innymi stowy, kiedy bit3 Pr.50 (zapobieganie utykowi i hamowanie strumieniem) i
Ad.O8 (Power Braking) sg ustawione, wyzszy priorytet ma Power Braking.

- Nalezy pamietac, ze jesli czas hamowania jest zbyt krétki lub bezwtadnosc
obcigzenia jest zbyt duza, moze wystgpic btgd przepieciowy.

+ Nalezy pamietac, ze w przypadku zastosowania zatrzymania wybiegiem, rzeczywisty
czas hamowaniamoze byc¢ diuzszy niz ustawiony czas hamowania DEC.

4.16 Limit czestotliwosci

Czestotliwos¢ pracy moze by¢ ograniczona poprzez ustawienie czestotliwosci
maksymalnej, czestotliwosci startowej, gornej i dolnej czestotliwosci graniczne;.

4.16.1 Czestotliwos¢ startowa i maksymalna

Ustawienie  Zakres ustawien

Czestotliwo$¢ min 0.01-10.00

dr Maksymalna

20 czestotliwos 60.00 40.00-400.00 Hz

Limit czestotliwosci przy uzyciu czestotliwosci maksymailnej i
czestotliwosci startowej - Ustawianie szczegotow

Kod i

funkcje
Ustawi¢ dolng wartos¢ graniczng dla parametrow jednostki predkosci

dr.19 Start . . ) " AP

obrotowej, ktére sg wyrazone w Hz lub obr/min. Jesli czestotliwosé wejsciowa

jest nizsza od czestotliwosci startowej, wartos¢ parametru bedzie wynosi¢ 0.00.

Opis

Freq

Ustawi¢ gorng i dolng granice czestotliwosci. Wszystkie wybory

dr.20 Max |czestotliwosci sg ograniczone do czestotliwosci z zakresu gornych i
Freq dolnych granic. Ograniczenie to ma zastosowanie rowniez w przypadku

wprowadzania czestotliwosci referencyjnej za pomoca klawiatury.
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4.16.2 Granice czestotliwosci

Grupa Kod Ustawienie Zakres ustawien
24 | Granice f 0 Nie 01 -
o5 ((j)zestotllwos'g 050 0,0-maxm_wum' Hy
Ad olna wartos¢ czestotliwos
L Dolna
Czestotliwosé Maksyma .
26 . g granica - Hz
Gorna wartos¢ Ina
oranio=zna ozoctatliag maksymal

Limit czestotliwosci przy uzyciu gérnego i dolnego limitu czestotliwosci -
Ustawienie szczegétow

Kod i
funkcje

Ad.24 Freq Limit

Opis

Ustawienie poczatkowe to 0 (Nie). Przy zmianie ustawienia na 1 (Ta
czestotliwos¢ moze by¢ ustawiona tylko pomiedzy dolng czestotliwos
graniczng (Ad.25) i gorng czestotliwoscig graniczng (Ad.26). Gdy
ustawieniem jest 0 (Nie), kody Ad.25 i Ad.26 nie sg widoczne.

sainjea
Jiseq

Ad.25 Freq Limit Lo,
Ad.26 Freq Limit Hi

Ustawi¢ gorng czestotliwos¢ graniczng dla wszystkich parametréw
jednostki predkosci obrotowej, ktére sg wyrazone w Hz lub obr/min, za
wyjatkiem czestotliwosci podstawowej (dr.18).

— without upper / lower limits

Frequency
Max. Frequency
Upper limith:-c=cssemmsmmsmammonisnss /
Lower limit
i 10V V1 (Voltage input)
0 '20mA | (Currentinput)
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4.16.3 Pomijanie czestotliwosci rezonansowych

Wycinaj pasma czestotliwosci, ktére mogg wprowadzi¢ w rezonans korpus
mechaniczny maszyny.

Gdy czestotliwos¢ zadana znajdzie sie w zakresie wycietych czestotliwosci
rezonansowych, przemiennik w zaleznosci od nastawy wysteruje silnik na

predkosci zgodnej z dolnym punktem wyciecia pasma lub gérnym punktem
wyciecia pasma.

Grupa Kod Nazw Ustawi | Zakres ustawien
27 | Skok 0 |Nie 0-1 -
8 Cze,st[otllwosc 10.00 Obszar 1 granica dolna Hy
skokéw dolna
9 Gorna granica 15.00 Obszar 1 granica gorna Hy
czestotliwosci
30 Dolna granica 20.00 Obszar 2 granica dolna Hy
Ad czestotliwosci
31 Gorna granica 25 00 Obszar 2 granica gorna Hy
czestotliwosci
32 Dolna granica 30.00 Obszar 3 granica dolna Hz
czestotliwosci
33 Godrna granica 3500 Obszar 3 granica gorna Hy
czestotliwosci
Frequency
Ad33 freemeemncenonnene- .
Ad32}f-----mreeeeeee '
Ad31 f--eeeeee- '
Ad30 | ---meee - '
Ad.29 |- ; _
Ad.28 > 110V V1 (Voltage input)
0 '20mA | (Currentinput)
Runcmd PR

— when the frequency reference decreases

— when the frequency reference increases
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4.17 Drugie zrédto zadawania

Mozliwe jest wybranie dwdch réznych zrédet sygnatu start/stop i lub zadawania
czestotliwosci. Przypisz do jednego z wejs¢ Px funkcje second source i ustaw drugie
zrodta w parametrach bA04,05. Po wyzwoleniu wejscia Px z funkcjg second source
— przemiennik przezbroi sie i stuchac¢ bedzie komend ptyngcych z drugiego zrodta
sterujgcego.

Zakres

Grupa Kod Nazw Ustawienie

- ustawi
Operatio drv %:gg’;g start/stop 1 |Fx/Rx-1 04 - -
n Frq L 2 V1 0-8 - Q) a
czestotliwosci cn
bA 04 | 2. zrodho start/stop 0 |Klawiatura 04 - o
05 |2. Zzrodto czestotliwosci|0 | KeyPad-1 0-8 - S
IN | 65-69 | OPCIe ustawien 15| 2. zrédio 0-52 .
terminala Px

Szczegoty ustawienia drugiego zrédta sterowania

Kod i Obi
funkcje pis
Jezeli na terminalu wielofunkcyjnym ustawionym jako 2. zrodto polecen (2.
bA.04 Cmd 2nd |zrédto) zostang dostarczone sygnaty, to operacja moze by¢ wykonana przy
Src uzyciu wartosci zadanych z bA.04-05 zamiast wartosci zadanych z kodow drv i
bA.05 Freq 2nd |Frq w grupie operacyjnej. Ustawienia 2. zrédta polecen nie mogg by¢
Src zmieniane podczas pracy z 1. zrodtem poleceh (Main Source).
- UWAGA!

Upewnij sie, ze prawidtowo sa ustawione zrodta! W innym wypadku po wysterowaniu
wejscia Px z funkcjg second source — falownik przezbroi sie i nie bedzie stuchac¢
rozkazow sterujgcych ptyngcych ze zrédta pierwszego.
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4.18 Ustawienia wejs¢ cyfrowych

State czasowe filtrowania i rodzaj wielofunkcyjnych zaciskow wejsciowych mogg
by¢ skonfigurowane w celu poprawy reakcji zaciskdw wejsciowych.

Grupa | Kod Nazw . Ustawien Zakres Jed
85 Filtr zatgczenia ON 10 0-10000 ms
Filtr wytgczenia
86 OFF 3 0-10000 ms
IN |g7 |\Vyborzacisku 0 0000* . :
wejscia
88 Wybdér NO/NC 0 0—1 i
90 Stan wejs¢ 0 0000* ) )

Wielofunkcyjne sterowanie zaciskami wejsciowymi

Kod i

funkcje

Opis

Wybraé, czy aktywowac wartosci czasowe ustawione na In.85 i In.86.
W przypadku dezaktywacji, wartosci czasu sg ustawiane na wartosci
domysine w In.85i In.86. W przypadku aktywac;ji, ustawione wartosci

In.84 DI Delay |czasowe na In.85 i In.86 sg ustawiane na odpowiednich zaciskach.
Sel
Pozycje | Wigczy¢ stan terminala Wylgczenie stanu
; I} ]
Klawiatura [LJ! ﬁ:‘
In.85 DI On Jesli stan terminala wej$ciowego nie ulegnie zmianie w ustawionym
Delay, In.86 DI |czasie, to po otrzymaniu przez niego wejscia jest on rozpoznawany
Off Delay jako wiaczony lub wytgczony.
Dla kazdego zacisku wejsciowego wybrac typ styku. Pozycja lampki
kontrolnej odpowiada segmentowi, ktéry jest wigczony, jak pokazano w
ponizszej tabeli. Przy wiaczonym dolnym segmencie oznacza to, ze
terminal jest skonfigurowany jako styk A (normalnie otwarty). Przy
wigczonym gornym segmencie oznacza to, ze zacisk jest
ISn.|87 BUINGING skonfigurowany jako zacisk B (normalnie zamkniety). Zaciski sg
© oznaczone numerami P1-P5, od prawej do lewe;j.
Pozycje Status kontaktu B Status kontaktu
Klawiatura EJ
In.88 Fx/Rx Wybrac, czy zacisk ustawiony na Fx/Rx jako NO (Normal Open) ]
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Kod i

funkcje REE

NO/NC Sel lub uzywac tylko jako NO (Normal Open) i NC (Normal Close). W przypadku
ustawienia tylko na 1: NO, zacisk, w ktérym funkcje sg ustawione na Fx/Rx, nie
moze by¢ ustawiony jako NC. W przypadku ustawienia na 0: NO/NC, zaciski
ustawione jako Fx/Rx mogg by¢ réwniez ustawione jako NC.

Wyswietlanie konfiguracji kazdego styku. Gdy segment jest

skonfigurowany jako zacisk A za pomocg dr.87, stan wtgczony jest
sygnalizowany przez wigczenie goérnego segmentu. Stan wytgczenia

jest wskazywany po wtgczeniu dolnego segmentu. Gdy styki sg

skonfigurowane jako zaciski B, kontrolki segmentéw zachowujg sie

W.90 Status DI |odwrotnie. Zaciski sa oznaczone numerami P1-P5, od prawej do

lewe,.

. | Bit On, gdy zestyk jest BIt Utf, gdy zestyk jest
Pozycje ustawiony ustawiony

Klawiatur E ‘ EJ

Jiseq

m
m
7]
—+
S
a

4.19 Dziatanie w trybie pozarowym

W trybie tym przemiennik ignoruje wszelkie mozliwe awarie i usterki. Dziata na
czestotliwosci pozarowej do momentu wytgczenia trybu pozarowego lub fizycznego
uszkodzenia.

Ustawienia parametréw trybu pozarowego

Zakres

Grupa | Kod Nazw Ustawienie . Jednostka
- ustawi
80 |Wybdr trybu 1 [Tryb 0-2 -
81 |Czestotliwos¢ pracy w |0—60 0-60
Ad | g2 [Kierunek 01 0-1
dziatania
Liczba operacji w Nie
83 . . ) - -
trybie pozarowym konfigurowa
IN | 65-69 |OPUie ustawien 51| Tryb 0-52 .
terminala Px ol

Ad 80. Jesli parametr Fire Mode Sel zostanie wybrany jako Fire Mode, a do jednego
z wejs¢ Px przydzielimy funkcje nr 51: Fire Mode i wyzwolimy to wejscie, to
przetwornica zacznie pracowac w trybie pozarowym i Ad 83. Liczba trybéw pozaru
zostanie zwiekszona o 1.

Falownik pracuje w trybie Fire, gdy Ad. 80 (Fire Mode Sel) jest ustawiony na Fire
Mode Test, a terminal wielofunkcyjny (In. 65-69 Px) skonfigurowany do trybu
pozarowego (51: Fire Mode) jest wigczony. Nalezy pamietac, ze jest to tryb testowy i
awarie nie sg ignorowane.
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Praca w trybie pozarowym moze spowodowac awarie przetwornicy.

Kod Opis Szczeg
Ad.81 L Czestotliwos¢ ustawiona w Ad. 81 (Czestotliwosé trybu
. | Czestotliwos¢ : . :
Czestotli | pracy w trybie pozarowym) jest wykorzystywana do pracy
< firemode ; . . o .
wOoSsC przetwornicy w trybie pozarowym. Czestotliwosc¢ trybu Fire
pracy w ma pierwszenstwo przed czestotliwoscig Jog.
Dr.03 Acc Podczas pracy w trybie pozarowym falownik przyspiesza

na czas ustawiony w dr 03. Acc Time. Jesli wejscie
zaciskowe Px, ustawione jako wejscie trybu pozarowego,
stanie sie wylgczone, wowczas falownik zwalnia na czas
ustawiony w dr 0.4. Dec Czas do zakonczenia operacji.

Time / Tryb pozarowy
Dr.04 Acc/Dec czasy
Dec Time

Niektére btedy sg ignorowane podczas pracy w trybie
przeciwpozarowym. Historia btedu jest zapisywana, ale
wyjscia btedu sg nieaktywne nawet wtedy, gdy sg
skonfigurowane na zaciskach wyjs¢ wielofunkcyjnych.

Btedy, ktoére sg ignorowane w trybie Pozar

BX, external trip, Low Voltage, Overheat, Inverter
Overload, Overload, Electrnical thermal, Input/output
phase open, motor overload, fan trip, No motor i kilka
innych pomniejszych.

PR.10
Liczb Proces

a uruchamiania
préb awaryjnego

W przypadku nastepujgcych bteddéw, przetwornica
wykonuje reset i restart do momentu zwolnienia warunkow
btedu. Czas opdznienia retryfikacji ustawiony na PR. 10
(Retry Delay) obowigzuje, gdy przetwornica wykonuje
reset i restart.

Btedy wymuszajgce resetowanie restartu w trybie

Nadnapieciowe, nadprgdowe1 (OC1), wyzwalanie btedu

Falownik przestaje pracowac, gdy wystgpig nastepujgce
btedy:

Btedy, ktére zatrzymujg prace falownika w trybie

H/W Diag, Over Current 2 (Arm-Short)
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5 Nauka zaawansowanych funkcji

W niniejszym rozdziale opisano zaawansowane funkcje falownika G100. W tabeli
ponizej zebrano najwazniejsze funkcje.

(72
-~
=
o
=
Q

Zadania Uzyj

Mozna stosowac gtéwne oraz pomocnicze czestotliwosci zgodne z
Praca z predefiniowanymi formutami w cel_u przysto_sowania _do r(')z_nych
.. . . |warunkow pracy. Praca z czestotliwo$ciami pomocniczymi p. 109
CZe’StOt“,WOSCI,amI pozwala na doktadng regulacje predkosci roboczych.
pomocniczymi
Praca z trybem JOG jest rodzajem pracy recznej. Przemiennik
pracuje zgodnie z zestawem parametréw opisanych dla pracy w
Praca JOG trybie JOG, gdy wyzwolona zostanie taka predkosc¢. b3
Zadawanie czestotliwosci impulsowo za pomocg wejs¢
Sterowanie gora/dot| cyfrowych. Przyciski monostabilne. Mozliwe ustawienie p. 115

kroku pracy.

Impulsowe rozkazy start/stop za pomocg wejs¢

Praca 3- cyfrowych. p. 117
przewodowa

Ta funkcja bezpieczenstwa umozliwia prace przetwornicy
Tryb dopiero po wprowadzeniu sygnatu do wielofunkcyjnego
bezpiecznej zacisk_u przeznaczonego dla bezpiecznego trybu pracy. p. 119
pracy Funkcja ta jest przydatna w przypadku, gdy wymagana jest

szczegolna ostroznos¢ przy obstudze falownika.

Funkcji tej nalezy uzywac¢ w przypadku obcigzeh takich jak

Operacja Dwell podnosniki, gdy konieczne jest utrzymanie momentu obrotowego p. 120
przy wigczonych lub zwolnionych hamulcach.
Funkcja ta zapewnia, ze silnik obraca sie ze statg
Kompensacja predkos$cig obrotowa, kompensujgc poslizg silnika w p. 122
poslizgu miare wzrostu obcigzenia.
Sterowanie PID zapewnia automatyczng kontrole
Kontrola PID czestotliwosci wyjsciowej przetwornicy w celu statej p. 123
automatycznej kontroli przeptywu, cisnienia, temperatury.
Stuzy do automatycznego pomiaru parametréw
Autotuning elektrycznych silnika podczas pracy wektorowe;j p. 131
(rezystancja uzwojen, induktancja uzwojen,itp.).
Wydajny tryb sterowania strumieniem magnetycznym i
Sterowanie momentem obrotowym bez czujnikow typu enkoder. 134
wektorowe Wysoka charakterystyce momentu obrotowego przy niskich *
f w poréwnaniu z trybem sterowania U/f.
Mozliwos¢ pracy z obcigzeniem po zaniku zasilania
Buforowanie energii (wykorzystywanie pracy regeneratywnej silnika do p. 140
kinetycznej KEB samozasilania).
Oszczednosé Stuzy do oszczedzania energii poprzez redukcje napiecia p.144
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Zadania Uzyj Sedzi
energii silnikdw w warunkach niskiego obcigzenia i bez obcigzenia.
Lotny start Przejmowanie wirujgcych bezwtadnosci (start z wirujgca 14
bezwtadnoscig na wale). Przejmowanie w locie. ot
Konfiguracja automatycznego restartu stuzy do
Autorestart automatycznego ponownego uruchomienia przetwornicy po 149
wykryciu znikniecia usterki. *
Mozna wprowadzi¢ do przemiennika dwie tabliczki silnikéw
Drugi elektrycznych (réznych). Za pomocg wejscia Px z 152
sFilmi przypisang funkcjg drugiego silnika, mozliwe jest szybkie bra2
przezbrojenie przemiennika do pracy z 2 silnikiem.
Przetgczanie Stuzy do przetgczania zrédta zasilania silnika z wyjscia 154
zasilania falownika na komercyjne zrédto zasilania lub odwrotnie. *
Ster. wentylatorem | Stuzy do sterowania wentylatorem chtodzgcym falownika. p. 155
Timer wejsé/wyjsé Ustawi¢ wartosc¢ timera i sterowac stanem wigczania/wytgczania 160
wyjscia wielofunkcyjnego i przekaznika. *
Stuzy do sterowania wtgczaniem i wytgczaniem
AL e elektronicznego uktadu hamulcowego silnika. mlf]
Kontrola wejéé Ustawi¢ wartosci standardowe i wtgczy¢/wytgczyc
przekazniki wyjsciowe lub wielofunkcyjne zaciski wyjsciowe | p. 162
analogowych : . o
zgodnie z wartoscig wejscia analogowego.
Zapobieganie Stosowane podczas pracy prasy w celu unikniecia 163

pracy regeneratyw.

regeneracji silnika poprzez zwiekszenie predkosci
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5.1 Praca z czestotliwosciami pomocniczymi

Ustaw gtébwne i pomocnicze zrédta zadawania czestotliwosci. Wybierz odpowiednie
formuty matematyczne oraz przeskalowania by dopasowac swoj sygnat do danej
aplikaciji.

Grupa Kod Nazw Ustawienie Zakres Jednos
. . Zrodto
Dziatanie| Frq czestotliwosci 0 |Keypad-1 0-8 -
01 |Pomocnicze 14y, 0—4 -
zrodito zadawania f
bA 02 |Formufa 0 |M+(G*A) 0-7 ]
matematyczna
Wzmocnienie 0
03 pomocnicze 0.0 -200.0-200.0 %o
IN | 6571 |OPde ustawien 44 | yis Aux Ref 0-52 i
terminala Px

Powyzsza tabela zawiera dostepne warunki obliczeniowe dla gtéwnych i pomocniczys -
czestotliwosci referencyjnych. Patrz tabela, aby zobaczy¢ jak obliczenia odnoszg sie ¢¢f=%
przyktadu, gdzie kod Frq zostat ustawiony na 0 (Keypad-1), a przetwornica pracuje = o
gtébwng czestotliwoscig referencyjng 30,00 Hz. Sygnaty przy -10 - +10 V sg odbierane ] g
zacisku V1, przy wzmocnieniu referencyjnym ustawionym na 5%. W tym przyktadziig E_
wynikowa czestotliwo$¢ zadana jest precyzyjnie dostrajana w zakresie 27,00-33,00

[Kody In.01-16 muszg by¢ ustawione na wartosci domysine, a In.06 (V1 Polaryzacja) na

1 (Bipolar)].
Szczegoéty pomocniczych ustawien

Kod i Obis
funkcje P
Ustawi¢ typ wejscia, ktory ma by¢ uzywany dla czestotliwosci
dodatkowej odniesienia.
Konfiguracja Funkcja
0 Brak Dodatkowa czestotliwo$c¢ referencyjna jest
bA.01 ] 1 VA Ustawia zacisk V1 (napiecie) na bloku zaciskow
Pomocni sterujgcych jako zrodto czestotliwo$ci pomocniczej
L Potencjometr zabudowany jako zrodto
zrédto 3 Vo WOSC i
czestotliwosci pomocniczej
(Aux Ref Ustawia zacisk 12 (prgdowy) na bloku zaciskéw
Src) 4 12 . . . . . . . .
sterujgcych jako zrodito czestotliwosci pomocniczej
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Kod i

funkcje ok

Ustawi¢ dodatkowe wzmocnienie za pomocg bA.03, aby skonfigurowaé
dodatkowe wzmocnienie i ustawi¢ procent, ktéry ma zosta¢ odzwierciedlony
podczas obliczania gtbwnego odniesienia. Nalezy zwrdci¢ uwage, ze
pozycje 4-7 ponizej mogg skutkowac dodatnimi (+) lub ujemnymi (-)
odniesieniami (praca w przéd lub w tyt), nawet jesli uzywane sg
jednobiegunowe wejscia analogowe.

Konfiguracja Obliczanie ostatecznej czestotliwosci
M+(G*A) Gtéwne odniesienie+(bA.03xbA.01xIn.01)
M*(G*A) Gtéwne odniesieniex(bA.03xbA.01)
M/(G*A) Gtéwne odniesienie/(bA.03xbA.01)
bA.02 Main reference+{Main
Typ I;\alkulacji MHMA(G"A)} referencex(bA.03xbA.01)}
ux

M+G*2*(A-50) | Gtowne odniesienie+bA.03x2x(bA.01-
M*{G*2*(A-50)} | Gtéwne odniesieniex{bA.03x2x(bA.01-50)}
M/{G*2*(A-50)} | Gtéwne odniesienie/{bA.03x2x(bA.01-50)}
M+M*G*2*(A- | Gtowne odniesienie + Gtéwne

50) odniesieniexbA.03x2x(bA.01-

~N (OO~ W N[O

M: Gtéwna czestotliwos¢ odniesienia (Hz lub
obr/min)G: Pomocniczewzmocnienie

bA.03 Ustawic¢ wielkos¢ wejscia (bA.01 Aux Ref Src) skonfigurowanego dla
wzmocni | czestotliwosci pomocnicze;.

Ustawi¢ jeden z wielofunkcyjnych zaciskow wejsciowych na 40 (dis
W.65-69 Px ) ] - L
N Aux Ref) i wigczy¢ go, aby wytgczy¢ dodatkowg czestotliwosc
Zdefiniuj ) : - L
zadang. Przetwornica pracuje tylko z gtéwng czestotliwoscig

Main frequency M ——— »
Frequency command according to bA.01 setting method | F(Mm A G) Calculated frequency >

Auxiliary frequency A _jo_..

Auxiliary frequency command does not work if the
multi-function terminals (In.65-69) are set to
40(disable aux. reference).
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Learning Advanced Features

Przyklad #1

Ustawienie czestotliwosci z klawiatury to czestotliwos¢ gtéwna, a napiecie
analogowe V1 to czestotliwo$¢ pomocnicza.

+ Gféwna czestotliwos¢: Klawiatura (czestotliwosé pracy 30 Hz)

« Maksymalne ustawienie czestotliwosci (dr.20): 400 Hz

« Pomocnicze ustawienie czestotliwosci (bA.01): V1[Wyswietlanie w
procentach (%) lub czestotliwosci dodatkowej (Hz) w zalezno$ci od
warunkéw ustawienia pracy].

« Pomocnicze ustawienie wzmocnienia odniesienia (bA.03): 50%.
« IN.01-32: Domyslna wartos¢ fabryczna
Przyktad: napiecie wejsciowe 6V jest podawane do V1, a czestotliwosé

odpowiadajgca 10V wynosi 60 Hz. Ponizsza tabela przedstawia czestotliwosé
pomocniczg A jako 36 Hz[=60 Hz X (6 V/10 V)] lub 60%[= 100% X (6 V/10 V)].

Ustawienie* Obliczanie ostatecznej czestotliwosci
0 M[z]+(G[%]*A[HZz]) 30 Hz(M)+(50%(G)x36 Hz(A))=48 Hz
1 M[Hz]*(G[%]*A[%]) 30 Hz(M)x(50%(G)x60%(A))=9 Hz -
2 M[Hz]/(G[%]*A[%]) 30 Hz(M)/(50%(G)x60%(A))=100 Hz 3 Q.
3 M[Hz]+{M[Hz]*(G[%]*A[%])} 30 Hz(M)+{30[Hz]x(50%(G)x60%(A))}=39 Hz Eé
4| M[HZJ+G[%]*2* (A[%]-50[%])[Hz] a(; :Iszél\l/l_l)2+50 %(G)x2x(60%(A)-50%)x60 ® ﬁ
5| M[HZ]{G[%]*2*(A[%]-50[%])} | 30 Hz(M)x{50%(G)x2x(60%(A)-50%)}=3 Hz
6 M[HZ]{G[%]*2*(A[%]-50[%])} 30 Hz(M)/{50%(G)x2x(60%-50%)}=300 Hz
2| MIHZI+MIHZ]G[%]"2*(Al%]- 2802)2('\"”30 He(Mx0%(Cpex(00%(A)-

SO0 =33 Hz

*M: Gtéwna czestotliwos$¢ odniesienia G: Dodatkowe wzmocnienie
odniesienia (%)/A: Pomocnicze wzmocnienie odniesienia czestotliwosci

Przykiad #2
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Learning Advanced Features

Ustawienie czestotliwosci z klawiatury to czestotliwos¢ gtéwna, a napiecie
analogowe I2 to czestotliwo$s¢ pomocnicza.

Gtoéwna czestotliwosc: Klawiatura (czestotliwos¢ pracy 30 Hz)

Maksymalne ustawienie czestotliwosci (dr.20): 400 Hz

Pomocnicze ustawienie czestotliwosci (bA.01): 12[WysSwietlanie w
procentach (%) lub czestotliwosci dodatkowej (Hz) w zaleznosci od
warunkéw ustawienia pracy]

Pomocnicze ustawienie wzmocnienia odniesienia (bA.03): 50%.

INO1-32: Domysina wydajnos¢ fabryczna

Przyktad: prad wejsciowy 10,4 mA jest przytozony do 12, z czestotliwoscig
odpowiadajgcg 20 mA 60 Hz. Ponizsza tabela przedstawia czestotliwosS¢ pomocniczg
A jako 24 Hz (=60[Hz] X
{(10.4[mA]-4[mA])/(20[mA] - 4[mA])} lub 40% (=100[%] X {(10.4[mA] - 4[mA])/(20[mA] -

Ustawie Obliczanie ostatecznej czestotliwosci
0 M[HZz]+(G[%]*A[Hz]) 30 Hz(M)+(50%(G)x24 Hz(A))=42 Hz
1 M[Hz]*(G[%]*A[%]) 30 Hz(M)x(50%(G)x40%(A))=6 Hz
2 M[HZz]/(G[%]*A[%]) 30 Hz(M)/(50%(G)x40%(A))=150 Hz
3| M[Hz]H{M[Hz]*(G[%]*A[%])} | 30 Hz(M)+{30[Hz]x(50%(G)x40%(A))}=36 Hz
4 M[Hz]+G[%]*2*(A[%]- 30 Hz(M)+50%(G)x2x(40%(A)-50%)x60 Hz=24
50[%])[Hz] Hz
SfFO/ %A%/ A O o 30 Hz(M)x{50%(G)x2x(40%(A)-50%)} =...
51 M[HZ]*{G[%]*2*(A[%]-50[%]) -3 Hz(O dwrotpy) 0 0
6 | MHZI{G[%]"2*(A[%]-50[%])} a(; (I-(I)zd(\ll\v/lr)(/)ﬁg)A)(G)XZX(6O %0-40%)} = -300
7 M[HZ]+M[HZ]*G[%]*2* 30 Hz(M)+30 Hz(M)x50%(G)x2x (40%(A)-50%)=

(A[%]-50[%)])

27 Hz

* M: Czestotliwos¢ zadana gtéwna/ G: Dodatkowe wzmocnienie

odniesienia (%)/ A: Pomocnicze wzmocnienie odniesienia czestotliwosci

Przykiad #3

12 | LS1s
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Learning Advanced Features
| |

V1 to gtéwna czestotliwosé, a 12 to czestotliwosé pomocnicza.
« Gféwna czestotliwosc: V1 (ustawienie polecenia czestotliwosci na 5V = 30 Hz)
« Maksymalne ustawienie czestotliwosci (dr.20): 400 Hz

« Czestotliwos¢ pomocnicza (bA.01): 12[Wyswietlanie w procentach (%) lub
czestotliwosci dodatkowej (Hz) w zalezno$ci od warunkow ustawienia pracy]

« Pomocnicze wzmocnienie odniesienia (bA.03): 50%.
« INO1-32: Domyslna wartosc¢ fabryczna

Przyktad: prad wejsciowy 10,4 mA jest przytozony do 12, z czestotliwoscig
odpowiadajgcg 20 mA 60 Hz. Ponizsza tabela przedstawia czestotliwo$¢ pomocniczg
A jako 24 Hz(=60[Hz]x{(10,4[mA]-4[mA])/(20[mA]-4[mA])} lub 40%(=100[%] x
{(10,4[mA] - 4[mA])/(20 [mA] - 4[mA])}

Ustawienie* Obliczanie ostatecznej czestotliwosci
0 | M[Hz]+(G[%]*A[HZz]) 30 Hz(M)+(50%(G)x24 Hz(A))=42 Hz
1 | M[HZ]*(G[%]*A[%]) 30 Hz(M)x(50%(G)x40%(A))=6 Hz
2 | M[Hz]/(G[%]*A[%]) 30 Hz(M)/(50%(G)x40%(A))=150 Hz
3 | M[Hz]+{M[Hz]*(G[%]*A[%])} 30 Hz(M)+{30[Hz]x(50%(G)x40%(A))}=36 Hz
4 M[Hz]+G[%]*2*(A[%]- 30 Hz(M)+50%(G)x2x(40%(A)-50%)x60 Hz=24
50[%])[HZz] Hz
€ FTO/ THA%/ ATO o 30 Hz(M)x{50%(G)x2x(40%(A)-50%)}=-3
5 | M[HZ]*{G[%]*2*(A[%]-50[%])} Hz(Odwrotny)
o/ %%/ A TO o 30 Hz(M)/{50%(G)x2x(60%-40%)}=-300
6 | M[HZ]{G[%]*2*(A[%]-50[%])} Hz(Odwrotny)

M[HZ]+M[HZ]*G[%]*2*(A[%]- | 30 Hz(M)+30 Hz(M)x50%(G)x2x(40%(A)-

50[%]) 50%)=27 Hz

* M: Czestotliwo$¢ zadana gtéwna/ G: Dodatkowe wzmocnienie odniesienia (%)/ A:
Pomocnicze wzmocnienie odniesienia czestotliwosci (Hz lub obr/min) lub wzmocnienie (%)

7

Uwaga

Gdy maksymalna wartos¢ czestotliwosci jest wysoka, moze dojs¢é do odchylenia
czestotliwosci wyjsciowej z powodu wahan wejscia analogowego i odchylen w
obliczeniach.

5.2 Praca w trybie JOG

Praca w trybie JOG pozwala na nadrzedng kontrole nad przemiennikiem. Tryb JOG
nadpisuje wszelkie inne rozkazy (poza DWELL) i ma priorytet nad wszystkimi innymi
trybami pracy.
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5.2.1 JOG w prawg strone

Tryb JOG mozna wywota¢ z poziomu klawiatury, wejs¢ cyfrowych, komunikac;ji.
Predkos¢ JOG posiada swoje wilasne rampy ACC i DEC. Jej wartos¢ rowniez
ustawia sie na state w parametrze dr11.

Grupa Kod Nazwa Ustawie | Zakres ustawien Jed
11 |Czestotliwos¢ JOG  {10.00 0,50-Maks. Hz
. 12 |Czas 20.00 0.00-600.00 sec
r przyspieszenia
13 |Czas zwalniania 30.00 0.00-600.00 sec
65— |Opcje ustawien
Iﬁ'\f 69 |terminala Px 6 |JOG 0-52 )

JOG w prawo - Opis szczego6tow

Kod i
funkcje

Opis

Przydziel Fx do wejscia P1-P5, a nastepnie wybierz 6. Jog z
In.65-69.

1 <
o——
W.65-69 Px Zdefiniuj & P1 | 1(FX)

c—® P5 | 610G)

SCM

dr.11 Czestotliwos¢ | Ustawi¢ czestotliwos¢ JOG

dr.12 JOG Acc Time |Ustawi¢ czas ACC dla JOG

dr.13 JOG Dec Time |Ustawi¢ czas DEC dla JOG

Po wyzwoleniu predkosci JOG — nadpisze ona predkos¢ zadang (analogi,
cyfrowe, klawiatura, gor/dét, tréjprzewodowe).

dr13 ACC/dr.03 dr.12 dEC/dr.04
Jog dec. time Acc. time Jog acc. time Dec. time
: Operation , !
Operation _\\H dr.11 /_ frequency % dr.11 H\\_
frequency . :Jog frequcnr_y L . Jogfrequency:
o Runcmd | | L

Runcmd (FX) ooy~ X o

B  egamd | | -
Jogemd(l0C) | o 000 | o
Operation frequency > Jog frequency Operation frequency < Jog frequency
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5.2.2 JOG wyzwalany pojedynczym sygnatem

Mozliwe jest wyzwolenie predkosci JOG bez sygnatu startu w prawg lub lewg strone.
W tym celu przypisz do jednego z wejs¢ Px funkcje FWD JOG — dla kierunku prawego
JOG, lub FWD JOG - dla kierunku lewego JOG. Wyzwdl wejscie Px by wyzwoli¢
predkos¢ JOG.

Grupa Kod Nazwa Ustawienie = Zakres ustawien Jednostka
11 | Czestotliwosé JOG | 10.00 0,50- Hz
Maksymalna
dr | 12 |CZaSACCJOG 20.00 0.00-600.00 sec
13 |C#as DECJOG 30.00 0.00-600.00 sec
IN 65— |Opcje ustawien 46 |FWD JOG 052 i
69 [terminala Px 47 |REV JOG
dr12 dr13 dr12 dr13 e
Jag acc. time Jog dec, time Jog ace, time Jog dec. time 8 o
T dem TR o e £g
Operation ||  fogfrequency . . i  dogfrequency ® ﬁ

+—s Jog Freq. 4—+ |
dr.12 dr.13 :

Jo-gia-ic, time Jogidec;time
PWDlog | P = e ——
REV Jog - 1

5.3 Sterowanie gora/dot.

Mozliwe jest impulsowe zadawanie czestotliwosci za pomocg wejs¢ cyfrowych.
Przypisz do wejs¢ Px funkcje up oraz down oraz podawaj impulsy na wejscie up by
zwiekszy¢ f, na wejscie down by zmniejszyc f.

Grupa Kod Nazw stawienie Zakres Jednost
Ad 65 Pamietaj f gora/dot 1 Tak 0-1 )
17 |Up
Opcje ustawien 18 [Down
IN"165-69 o rminala Px 20 |U/D Clear 0-52 i
27 |U/D Enable

Praca w trybie gora-dét bedzie dziataé tylko wtedy, gdy terminal wielofunkcyjny (wejscia
cyfrowe) ustawiony jest na U/D.
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Praca gora/dot wyzwalana jest za pomocg funkcji U/D Enable. Przydziel tg funkcje
do jednego z wejs¢ cyfrowych Px. Gdy to wejscie bedzie wyzwolone — mozliwa jest
praca goéra/doét — podawanie impulséw na wejscia cyfrowe Px z przydzielong funkcjg
Up oraz Down. Up — zwiekszanie czestotliwosci, Down — zmniejszanie
czestotliwosci. Inaczej funkcja znana jako motopotencjometr.

Przykfad: frq ustawione V1 — zadawanie poprzez wejscie analogowe. Wejscie U/D
Enable jest w stanie niskim — falownik stucha wejscia V1. Wejscie U/D Eanble w
stanie wysokim umozliwia zadawanie géra/dét a wejscie V1 jest ignorowane.

Szczegoty ustawien operacyjnych gora-dét

Kod i Obi
funkcje pIS
Wybierz trzy zaciski do pracy w trybie up-down i ustaw je
odpowiednio na 17 (géra), 18 (dot) i 27 (enablet). Jezeli nie
zostanie wprowadzone polecenie przetgczania géra-dét (U/D
Enable), to przyspieszanie/zwolnienie bedzie nastepowato po
poleceniu start/stop ustawionym w drv. Jesli podczas
przyspieszania/zwalniania zostanie wprowadzone polecenie
przetgczania gora-dot (U/D Enable), przyspieszanie/zwalnianie
zatrzyma sie, aby poczekac¢ na polecenia gora-dot. Innymi stowy,
operacja gora/dot dziata jedynie gdy jest aktywowane wejscie Px z
przydzielong funkcg U/D Enable. Inaczej falownik stucha sie
rozkazu ustawionego w frq.

IN.65-69 Px
Zdefiniuj ‘ —

» il 0

- B
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Kod i Opis

funkcje

Podczas pracy ze statg predkoscig obrotowg czestotliwosé robocza
jest automatycznie =zapisywana w nastepujgcych warunkach:
polecenie robocze (Fx lub Rx) jest wytgczone, wystepuje btad lub
zasilanie jest wylgczone. Po ponownym wigczeniu komendy
sterujgcej lub po przywroceniu zrodta zasilania lub wznowieniu
normalnej pracy po wystgpieniu btedu, przetwornica wznawia prace
z zapisang czestotliwoscig. Aby usungé zapisang czestotliwos$é,
nalezy uzy¢ wielofunkcyjnego bloku zaciskow. Ustawi¢ jeden z
Tryb zapisu wielofunkcyjnych zaciskéw na 20 (U/D Clea_r) i przesyta¢ do piego
Ad .65 U/D sygnaty podczas pracy ze statg predkoscig obrotowg. Zapisana
czestotliwosé i konfiguracja pracy w gore i w dot zostanie usunieta.

Saved

frequency

Output

frequency

P3(U/D Clearl i il

P4(Upl [ /1 [
Runemd Xl | oo oo

@
8
s
®
(7]

pacueApy

5.4 Praca tréjprzewodowa (3-wire)

Operacja 3-wire umozliwia impulsowy start/stop przemiennika za pomocag wej$¢
cyfrowych Px.

Grupa Kod Nazw Ustawienie Zakres Jed
Zrédto st | drv | Zrodio polecenia |1 Fx/Rx - 1 - -
IN | 65-69|OPCie ustawien 114 13 \yire 0-52 i
terminala Px

Aby umozliwi¢ prace 3-przewodowg, konieczna jest nastepujgca sekwencja
obwoddéw. Minimalny czas wejsciowy (t) dla pracy 3-przewodowej wynosi 1ms, a
praca zostaje zatrzymana, gdy jednoczesnie zostang wprowadzone polecenia pracy
do przodu i do tytu. Okabluj wedle schematu nizej. Start prawo P1, start lewo P2, 3-
wire P5. Pomiedzy P5 a Cm uzyj przycisku NC ktory jest jednoczes$nie przyciskiem
STOP. Pomiedzy P1 a cm oraz P2 i CM uzyj przyciskow NO (start).
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el
O 0 P1| 1:FX (In.65)
1
O O P4 2:Rx (In68)
| ZestykNC _® P5 |14: 3-Wire (In.69)
M

[Przytgcza zaciskéw do pracy 3-przewodowej]

FX m

RX i

Px (3-Wire)

[Operacja 3-przewodowal

118 | LS7S Strona 123




Learning Advanced Features

5.5 Tryb bezpiecznej pracy

W tym trybie falownik jest zblokowany do dalszej pracy dopoki wejscie cyfrowe Px z
przypisang funkcjg Run Enable nie bedzie w stanie wysokim. Dowolne wejscie
cyfrowe moze posiadac¢ funkcje pozwolenia na prace.

Nazw Ustawienie Zakres
st

-
[WP-X T.NVVIV V.

Tryb beziecznej )
70 pracy 1 | DI depentened
Ad | 71 |OpCe 0 |Free-Run 0-2 -
zatrzymania
72 gzas. opoznienia 15 o 0.0-600.0 sec
ezpiecznej
IN | 65-69 |OPCe 13 |RUN enable 0-52 i
ustawien
Szczegoty ustawienia trybu
Y-S
Kod i . 2
funkcje it g o
W.65-69 Px Z zaciskéw wielofunkcyjnych wybraé¢ zacisk do pracy w trybie pracy 3 o
Zdefiniuj bezpiecznej i ustawi¢ go na 13 (RUN Enable). 8.
Konfiguracja Funkcja
Ad.70 Tryb 0 gawsz Wigcza bezpieczny tryb pracy.
Run En UZalezniony od wejscia Px z przypisang
1| DI Dependent | ¢\ 2 RUN enable
Funkcje falownika nalezy ustawi¢, gdy wielofunkcyjny zacisk
wejsciowy w bezpiecznym trybie pracy jest wytgczony.
Konfiguracja Funkcja
1 Free-Run Wolny wybieg
Stop wedle rampy ustawionej dla
] zatrzymania awaryjnego run enable w ad71.
Ad.71 Run Dis 2 Q-Stop Falownik nie startuje ponownie pomimo jesli
Stop jest obecny sygnat startu (Fx).
Stop wedle rampy ustawionej w ad71 i
ponowny start jesli komenda startu jest
3 Resum aktywna (Fx).
e Q-
Stop

Ad.72 Q-Stop | Ustawia czas zwalniania, gdy Ad.71 (Run Dis Stop) jest ustawiony na 1.
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Kod i Opis

funkcje
Czas Stop) lub 2 (Q-Stop Resume).

Ad.71 Ad.71 Ad.71
O(Free - Run) 1(Q-5top)  2(Q-Stop Resume)

Frequency . / /_\ /

PX(RUN Enable) SN ] I [l
Run emd (FX)_ ]

5.6 Funkcja Dwell

Funkcja Dwell stuzy do utrzymania momentu obrotowego podczas uruchamiania i
zwalniania hamulcéw przy obcigzeniach typu "lift-type". Opiera sie na ustawionych
parametrach zwigzanych z funkcjg Dwell podczas ACC oraz DEC (czasy trwania
Dwell podczas ACC/DEC).

« Przyspieszenie operacji Dwell: podczas przyspieszania przemiennik
przyspiesza do osiggniecia Dwell ACC , po uptywie czasu DWELL kontynuuje
proces przyspieszania.

- Operacja Deceleration Dwell: podczas zwalniania falownik zwalnia do DEC
Dwell , po uptywie czasu DWELL kontynuuje proces zwalniania.

Gdy dr.09 (tryb sterowania) jest ustawiony na 0 (V/F), przetwornica moze byc¢
uzywana do pracy z czestotliwoscia DWELL przed otwarciem hamulca
mechanicznego obcigzen typu windowego, np. windy.

Grupa Kod Nazw Ustawie Zakres ustawien Jed
Czestotliwos¢ Dwell Czestotliwosé
20 ACC 5.00 poczagtkowa - Hz
Ad | 21 |CZaspracypodczas |, 0.0-10.0 sec
przyspieszania
Czestotliwosé Dwell Czestotliwosé
22 DEC 5.00 poczgtkowa - Hz
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Grupa Kod Ustawie Zakres ustawien
o3 |Czaspracy podczas |, 0.0-60.0 sec
zwalniania
Ad.21 Ad.23
Dwell acc. time Dwell dec. time
> ' «—
e Ad.22
Operation éf\\i-z-‘;'e{ﬂeqwgncy Dec. dwell frequency
Frequency i ; :
Run cmd

Uwaga

Operacja Dwell nie dziata, kiedy:

« Czas pracy w trybie Dwell jest ustawiony na 0 s lub czestotliwosé w trybie Dwell jest

ustawiona na 0 Hz.

‘ Frequency Changeas in
i frequency reference
° Acc. dwell
. frequency : :
o <4+—» Acc. dwell time
. c
Runemd [ ]
. e

+ Ponownej prébie przyspieszenia, tzn. w trakcie przyspieszania przerywmy

ten proces i podejmujemy kolejn%pro E Priorytet ma pierwszy rozkaz
zwalniania i do niego odnosi sie¢ DWELL.

Frequzncy

Dec. dwell time

Changes in D:EC dwell time

- frequency reference -

Dec.dwell | D e NG
frequency : : 3

I o

« Podczas zmiany czestotliwosci na nizszg — patrz graf wyzej.

@ Caution

®
=
&
1]
(7]

pacueApy
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5.7 Kompensacja poslizgu

Poslizg odnosi sie do réznicy miedzy ustawiong czestotliwoscig (predkos¢ obrotowa
synchroniczna) a predkoscig obrotowg silnika. Wraz ze wzrostem obcigzenia mogg
wystepowacé rdznice pomiedzy czestotliwoscig ustawiania a predkoscig obrotowag
silnika. Kompensacja poslizgu jest stosowana w przypadku obcigzen, ktére
wymagajg kompensacji tych zmian predkosci.

Zakres
ustawi

Grupa Kod

09 |Tryb sterowania |2 |Slip Compen - -
a1 14 |mocsinika |2 |%72KW W 0-15 .
oparciu 0 0,75
11 L_|cz_ba biegunow 4 o_48 )
silnika
12 | Poslizg znam. 90 (w oparciu 0 0,75 0-3000 Rpm
Prad .
bA 13 Znamionowy .3\’?,\(W oparciu 0 0,75 1.0-1000.0 A
14 |Prad jalowy 1,6 (w oparciu 0 0,75 0.5-1000.0 A
silnika LAAN
16 |Wydajnosc¢ 72 (w oparciu 0 0,75 64—-100 %
17 |Wskaznikbezwta |0 (w oparciu 0 0,75 kW) 0-8 -
Szczegobty ustawienia operacji kompensacji poslizgu
Kod i .
funkcje ok
dr.09 Tryb Ustawi¢ dr.09 na 2 (slip compensation), aby przeprowadzi¢
sterowania |operacje kompensacji poslizgu.
dr.14 moc . , - L
silnika Ustawi¢ moc znamionowg silnika (z tabliczki).
bﬁ\_.11 1BE Wprowadzic¢ liczbe biegunodw z tabliczki znamionowe;j silnika.
iegunow
bA.12 Poslizg Wprowadzi¢ liczbe znamionowych obrotéw poslizgu.

bA.13 prad silnika | Wprowadzi¢ prad znamionowy z tabliczki znamionowe;j silnika.
Wprowadzi¢ zmierzony prad przy zdjeciu obcigzenia na osi silnika
i przy pracy silnika z czestotliwoscig znamionowg. Jezeli prad bez
obcigzenia jest trudny do zmierzenia, nalezy wprowadzi¢ prad
odpowiadajgcy 30-50% prgdu znamionowego silnika.

bA.14 Noload Curr
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Kod i Opis

funkcje
bA.16 Sprawnos¢| Wprowadzi¢ sprawnos¢ znamionowg silnika.
Wybrac bezwtadno$¢ obcigzenia na podstawie bezwtadnosci silnika.

Konfiguracja Funkcja
0 Mniej niz 10-krotna bezwtadnos¢ silnika
1 10 razy bezwtadno$¢ silnika
2-8 Ponad 10-krotna bezwiadnosc¢ silnika
bA.17 Wielkosc Rpmx P
bezwladnosci E=F—"139

fs= czestotliwos¢ poslizgu
fr=czestotliwoS¢ znamionowa

Rpm=Ilo$¢ znamionowych obrotéw silnika
P=Liczba par biegunow

Motor Rotation
Synchronous speed

} Slip compensation
Actual speed

®
=
&
1]
(7]
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Load ratio

5.8 Kontrola PID

Regulator PID to najczesciej spotykana forma regulacji prowadzgca do automatyzacji
procesow, takich jak:

Kontroluje predkos¢ poprzez wykorzystanie informacji zwrotnej o
Regulacja predkosci| istniejagcym poziomie predkosci urzadzen lub maszyn, ktére majg by¢
kontrolowane.

Kontroluje cisnienie poprzez wykorzystanie informacji
zwrotnej o istniejgcym poziomie ciSnienia w urzgdzeniach lub
maszynach, ktére majg by¢ kontrolowane. Kontrola utrzymuje
state ci$nienie lub dziata przy docelowym cisnieniu.

Kontrola cisnienia
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Kontroluje przeptyw za pomocg sprzezenia zwrotnego o wielkosci
istniejgcego przeptywu w urzgdzeniach lub maszynach, ktére
Kontrola przeptywu | majg byé kontrolowane. Sterowanie utrzymuje staty przeptyw lub
dziata na zasadzie przeptywu docelowego.

Kontroluje temperature poprzez wykorzystanie informacji zwrotnej
o istniejgcym poziomie temperatury urzgdzen lub maszyn, ktore
majg by¢ kontrolowane. Sterowanie utrzymuje statg temperature
lub dziata w temperaturze docelowej.

Kontrola temperatury
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5.8.1 Podstawowe dziatanie PID

PID dziata poprzez sterowanie czestotliwoscig wyjsciowg przetwornicy, poprzez
automatyczne systemowe sterowanie procesem w celu utrzymania predkosci,

Nazw

Ustawienie

o1 | Vybor funkej 2 |Proc PID 0-2 .
aplikaciji
16 | Monitor wyjsciowy PID - - -
17 |Monitor referencyjny PID |- - -
18 | Monitor sprzezenia - - -
19 | Ustawienie referencyjne 50.00 -100.00-100.00 %
20 |Zrédto odniesienia PID 0 |Klawiatura 0-7 -
21 | Zrédto informacji zwrotnej [0 | V1 0-6 -
29 Wzmocnienie proporcjonalne 500 0.0-1000.0 %
regulatora PID
23 |Czas integralny PID 10.0 0.0-200.0 sec
24 I(D)ﬁ;\s roznicowy regulatora 0 0-1000 ms
o5 Wzmocnienie kompensadji 0.0 0-1000 %
posuwu regulatora PID
26 |Proporcjonalna skala 100.0 0.0-100.0 %
27 | Filtr wyjsciowy PID 0 0-10000 ms
29 |Gorna czestotliwosé limit  [60.00 -300.00-300.00 Hz
AP 30 |Dolna czestotliwos¢ limit 0.5 -300.00-300.00 Hz
32 |Skala wyjsciowa PID 100.0 0.1-1000.0 %
33 |[Wyjscie PID odwrdcenie 0 |Nie 0—1 -
34 Czestotliwos¢ 0.00 O-Mak_s. Hy
ruchu regulatora Czestotliw
Poziom ruchu o
35 PID 0.0 0.0-100.0 %o
Czas opdznienia
36 ruchu PID 600 0-9999 sec
37 |Czasopoznieniatrybu g 0-999.9 sec
uspienia PID
S . 0-Maks.
38 |Czestotliwosc¢ trybu uspienia0.00 Czestotliw Hz
39 |Poziom przebudzenia PID |35 0-100 %
Wybor trybu e
40" | budzenia PID 0 |Ponizej 0-2 -
43 |Wzmocnienie jednostkowe |100.0 0-300 %
44 |Waga jednostki PID 2 |x1 04 -
45 |Drugie wzmocnienie P 100.00 0-1000 %
, . . 22 |I-Term Clear
Na [65—-69|Opcje ustawien terminala 0-52 -
stroni Px 23 |PID
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Ustawienie Zakres
st

e
[WY-X Y.XVVIV.N2Y

Openloop
24 |P Gain2

Uwaga

Po przetagczeniu z trybu PID do pracy normalnej za pomocg wejscia Px z funkcjg Open
Loop, wartosci [%] zostang przeksztatcone na wartosci [Hz]. Normalne wyjscie PID, PID
OUT, jest unipolarne i jest ograniczone przez AP.29 (PID Limit Hi) i AP.30 (PID Limit Lo).

Obliczenie 100,0%
(MaxFreq).

wartosci PID OUT opiera sie na ustawieniu parametréw dr.20

Szczegéty podstawowych ustawien operacyjnych PID

Kod i
funkcje

AP.01 Tryb

Opis

Ustawi¢ kod na 2 (Proc PID), aby wybra¢ funkcje PID procesowego.

AP.16 Wyjscie PID

Wyswietla istniejgcg wartos¢ wyjsciowg regulatora PID. Wzmocnienie i
skala, ktore zostaty ustawione na AP.43-44 sg stosowane na wyswietlaczu.

AP.17 PID Ref. |Wyswietla istniejgcg warto$¢ zadang ustawiong dla regulatora PID.
Wartosc Wzmocnienie i skala, ktére zostaty ustawione na AP.43-44 sg stosowane na
AP .18 PID Edb Wyswietla wartos¢ wejsciowg sterownika PID, ktora jest zawarta
Wartosé w ostatnim sprzgzeniu zwrotnym. Wzmochienie | gkala, ktére
zostaty ustawione na AP.43-44 sg stosowane na wyswietlaczu.
AP .19 PID Ref Gdy AP.20 (zrédk_) referencyjne sterovyania PII_D) jest ustavyioqe na _0 (kIawiatl_Jra),
) " |mozna wprowadzi¢ wartos¢ referencyjng. Jesli zrédto odniesienia jest ustawione
Source na jakgkolwiek inng wartos¢, wartosci ustawien dla AP.19 sg niewazne.
Wybiera wejscie referencyjne dla sterowania PID. Jesli zacisk V1 jest
ustawiony na zrédto sprzezenia zwrotnego PID (PID F/B Source), to
zacisk V1 nie moze byc¢ ustawiony na zrodto odniesienia PID (PID Ref
Source).
Konfiguracja Funkcja
0 Klawiatur | Klawiatura
AP.20 PID Ref. 1 V1 -10-10 V zacisk napiecia wejsciowego
Zrédto: 3 VO Zabudowany potencjometr
4 12 12 4-20 mA
5 Int. 485 | Zacisk wejsciowy RS-485
7 | FieldBus Polgcenie kgmunikacyjne za pomocg karty
opcji komunikacyjnych
Podczas korzystania z klawiatury, ustawienie referencyjne PID moze
by¢ wyswietlane w AP.17.
AP.21 PID F/B |Wybiera wejscie sprzezenia zwrotnego do sterowania PID. Pozycje
Zrédto: mogg by¢ wybrane jako wejscie referencyjne, z wyjatkiem wejscia
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Kod i
funkcje

Opis

Sprzezenia zwrotnego nie mozna ustawi¢ na element wejsciowy,
ktory jest identyczny z elementem wybranym jako zrédto
czestotliwosci zadanej (frq).

Na przyktad, gdy Ap.20 (Zrédto odniesienia) jest ustawiony na 1 (V1),
dla AP.21 (Zrédto PID F/B) nalezy wybra¢ wejécie inne niz zacisk V1.

AP.22 , AP.26

Ustawia wspotczynnik wyjsciowy dla réznic (btedéw) miedzy odniesieniem a
sprzezeniem zwrotnym. Jesli wzmocnienie P jest ustawione na 50 %, wowczas na
wyjsciu jest 50 % btedu. Zakres ustawien dla wzmocnienia P wynosi 0,0-1,000,0%.
W przypadku wskaznikdw ponizej 0,1% nalezy uzy¢ skali AP.26 (P Gain Scale).

AP.23 PID I- Czas

Ustawia czas na wyjsciu skumulowanych btedéw. Gdy btgd wynosi
100%, ustawiany jest czas na wyjsciu 100%. Gdy czas integralny
(PID I- Czas) jest ustawiony na 1 sekunde, wyjscie 100% nastepuje
po 1 sekundzie btedu pozostajgcej na 100%. Rdznice w stanie
normalnym mogg by¢ zmniejszone przez PID | Time.

Gdy jedno z wejs¢ Px ustawione jest na 21 (I-Term Clear) i jest
wigczone, wszystkie nagromadzone btedy sg usuwane.

AP.24 PID D-Time

Ustawia wielko$¢ wyjsciowg dla szybkosci zmian btedow. Jezeli czas
dyferencjatu (PID D-Time) jest ustawiony na 1 ms, a szybkos$¢ zmian
btedéw na sekunde wynosi 100%, to wyjscie nastepuje przy 1% na 10

AP.25 PID F-Gain

m
3
5
=
a

pasueApy

Ustawia stosunek, ktory dodaje warto$¢ docelowg do wyjscia
PID. Dostosowanie tej wartosci prowadzi do szybszej reakciji.

Stosuje sie, gdy wyjscie sterownika PID zmienia sie zbyt szybko lub caty
system jest niestabilny z powodu silnych drgan. Ogodlnie rzecz biorgc, nizsza

AP.27 PID Out |warto$¢ (warto$¢ domysina=0) jest uzywana do przyspieszenia czasu reakcji,
LPF ale w niektérych przypadkach wyzsza wartos¢ zwieksza stabilnos¢. Im
wyzsza wartosc, tym bardziej stabilne jest wyjscie sterownika PID, ale tym
wolniejszy jest czas reakciji.
AP.29 PID Limit
=) Ogranicza wyjscie sterownika
AP.30 Limit PID vl '
Lo
AP.32 PID Out . T
i Regulacja gtosnosci wyjscia regulatora.
Skala:
AP.43
Jedngsatil:]a BB Regulacja skali wy$wietlanej jednostki regulacji PID, aby dopasowac
AP 44 go do urzgdzenia.
Przetgczanie wzmocnien PID za pomocg wejscia Px z przypisang funkcjg
AP.45 PID P2- |second PID gain- wzmocnienie ustawione w AP.45.
Gain
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[Schemat blokowy sterowania PID]
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5.8.2 Funkcja pre-PID

Po wprowadzeniu polecenia startu, ktdre nie obejmuje sterowania PID, nastepuje
0golne przyspieszenie, az do osiggniecia ustawionej czestotliwosci. Gdy sterowane
zmienne wzrosng do okreslonego punktu, rozpoczyna sie operacja PID.

Szczegoty ustawien dziatania Pre-PID

Kod i Obi

funkcje pIS

Jesli wymagane jest ogodlne przyspieszenie bez sterowania PID, nalezy

AP.34 Pre-PID |wprowadzi¢ czestotliwos¢ do ogolnego przyspieszenia. Jesli czestotliwosc Pre-
Freq PID Freq jest ustawiona na 30 Hz, to ogdlne dziatanie jest kontynuowane az do

przekroczenia zmiennej sterujgcej (zmiennej zwrotnej PID) ustawionej na AP.35.

Gdy zmienna sprzezenia zwrotnego sterownika PID jest wyzsza niz warto$¢ w AP.35,

ARSS P'..(,a'PID rozpoczyna sie operacja sterowania PID. Jednakze, gdy wartos¢ jest ustawiona dla
Wyjscie, AP.36 (Pre-PID Delay) i zmienna sprzezenia zwrotnego mniejsza od wartosci
AP.3('3’Pre-F.’ID ustawionej w AP.36 jest utrzymywana przez okreslony czas, to nastgpi wyzwolenie

Opoznienie | pieqy "pre-PID Fail" i wyjécie zostanie zablokowane.

PID Reference

@
8
s
®
(7]

pacueApy

PID Reference
AP35 Pre-P|D Exit

Output / 5 <«—— AP.34 Pre-PID freq
Frequency| : :

FX
PID control ON

Area2——»
PID operation

«——Area 1
"Normal operation

5.8.3 Dziatanie PID Tryb uspienia

Jesli operacja bedzie kontynuowana z czestotliwoscig nizszg niz ustawiona dla trybu
PID, rozpocznie sie tryb uspienia w trybie PID. Po uruchomieniu trybu uspienia pracy
PID, operacja zostanie zatrzymana do momentu, gdy sprzezenie zwrotne przekroczy
wartos¢ parametru ustawiong na AP.39 (PID WakeUp Lev).
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Szczegéty ustawienia trybu uspienia w trybie PID

Kod i Obis
funkcje P
APREY g!I.D SlEEp Jesli czestotliwos¢ pracy nizsza niz wartos¢ ustawiona na AP.38
! zostanie utrzymana przez czas ustawiony na AP.37, praca zostanie
AP.38 PID Sleep . e e
Freq zatrzymana i rozpocznie sie tryb uspienia PID.

Uruchamia prace PID w trybie uspienia w trybie PID. Jesli AP.40 jest
ustawiony na 0 (ponizej poziomu), operacja PID rozpoczyna sig, gdy zmienna

AP.39 PID sprzezenia zwrotnego jest mniejsza od wartosci ustawionej jako parametr
WakeUp Lev, |AP.39. Jezeli AP.40 jest ustawiony na 1 (Above Level), operacja rozpoczyna

AP.40 PID sie gdy zmienna sprzezenia zwrotnego jest wyzsza niz warto$¢ ustawiona na
WakeUp Mod |AP.39. Jezeli AP.40 jest ustawiony na 2 (Beyond Level), operacja rozpoczyna
sie gdy réznica pomiedzy wartoscig odniesienia a zmienng sprzezenia
zwrotnego jest wieksza niz warto$¢ ustawiona w AP.39.

PID Sleep Freq(AP.38)
PID / PID WakeUp Lev (AP.39]

Feedback

Output
frequency

FX

PID control ON [ ] Sleep [ Wakelp ]

) —
PID Sleep Delay Time (AP.37)

5.8.4 Przetaczanie PID (PID Openloop)

Gdy jedno z wielofunkcyjnych wejs¢ (In.65-69) jest ustawione na 23 (PID Openloop) i,
praca PID zostaje zatrzymana i przetgczona na prace ogoélng. Gdy terminal zostanie
wytgczony, operacja PID rozpocznie sie ponownie.
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Operation PIDOn ' Normal Op. ' PIDOn
maode ) T gl _

Runemd e

PID Openloop —
5.9 Autotuning
Parametry silnika mogg by¢ mierzone automatycznie i mogg byc¢

wykorzystywane do automatycznego zwiekszania momentu obrotowego lub
bezczujnikowego sterowania wektorem.

Y-
Grupa Kod \EVATE] Ustawieni Zakres ustawien gn- ﬁ
dr 14 |Moc silnika 1 10,75 kW 0-15 - = g
11 Liczba biegunow 4 o_48 i (v 3_
12 |poslizg predkosc¢ | 70 0-3000 Rpm
Prad
13 ZNamionow 3.3 1.0-1000.0 A
Prad jalowy
14 silnika 1.7 0.5-1000.0 A
15 |Napiecie 220 170-480 Y,
Znamionow
bA 16 |sprawnosc 83 64—100 %
20 |autotuning 0 |[Brak - -
21 |Rs 2.951 Zaleznieod =~ Q
ustawienia
29 Ls 25 20 Zaleznie od o mH
ustawienia
23 I,n,dukc.:yjno 1711 Zaleznie od o mH
SC stojana ustawienia
24 |Stafa 137 25-5000 ms
czasowa
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Domysine ustawienia

Motor Rated No-load Rated Slip Stator [ELET T
Capacity Current (A) Current Frequency Resistance Inductance
(k (A) (Rpm) (£2) {mH)

02 1.1 0.8 100 14.0 404
04 1.9 1.0 20 6.42 38.8
0.75 3.3 1.7 70 2.8951 25.20
15 59 2.7 70 1.156 12.07
2.2 8.6 3.9 50 0.809 6.44
200V 3.7 13.8 57 50 0.485 4.02
55 20.0 6.2 50 0.283 3.24
7.5 25.5 7.4 50 0.183 2.523
11.0 40.0 12.4 30 0.1200 1.488
15.0 53.6 15.5 30 0.0840 1.118
18.5 65.6 19.0 30 0.0676 0.819
220 76.8 21.5 30 0.0560 0.948
0.2 0.7 0.5 100 28.00 121.2
0.4 1.1 0.6 20 19.40 117.0
0.75 1.9 0.9 70 8.97 76.3
15 3.4 1.7 70 3.5 37.3
2.2 4.3 2.3 50 3.069 24.92
400V 3.7 6.9 3.2 50 1.820 15.36
55 11.5 3.6 50 0.819 9.77
7.5 15.0 4.4 50 0.526 7.58
11.0 23.2 7.2 30 0.360 4.48
15.0 31.0 9.0 30 0.250 3.38
18.5 38.0 11.0 30 0.1680 2.457
22.0 44.5 12.5 30 0.1680 2.844

Szczegoty ustawienia parametrow

Kod i

P : Opis
unkcje
Wybierz typ automatycznego strojenia i uruchom go. Wybierz
jedng z opciji, a nastepnie nacisnij przycisk [ENT], aby uruchomic
automatyczne strojenie.
Konfiguracja Funkcja
Bez autotuningu nie dziata sterowanie
0 Brak wektorowe oraz automatyczne podbicie
momentu.
Mierzy wszystkie parametry silnika, w tym
rezystancje stojana (Rs), indukcyjnos¢ uptywu
bA.20 (Lsigma), indukcyjnosc¢ stojana (Ls), prad bez
Automat obcigzenia (Noload Curr) oraz statg czasowg
yczne | wirnika (Tr) podczas pracy silnika.
strojenie Wszystki | poniewaz silnik obraca sie podczas pomiaru
1 e (Typ parametrow, jezeli obcigzenie jest podtgczone
obrotu) do watu silnika, parametry mogg nie by¢
mierzone dokfadnie. Aby dokona¢ dokfadnych
pomiarow, nalezy usung¢ obcigzenie dotgczone
do watu silnika. Nalezy jednak pamietac, ze
stata czasowa wirnika (Tr) musi by¢é mierzona w
pozycji zatrzymane;.
2 Wszystkie | Mierzy wszystkie parametry, gdy silnik znajduje sie
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Kod i
funkcje

Opis

Bez Pozycja zatrzymana. Mierzy rezystancje stojana
obrotu (Rs), indukcyjnos¢ uptywu (Lsigma), indukcyjnosé
stojana (Ls), prad bez obcigzenia (Noload Curr)
oraz statg czasowg wirnika (Tr).

Poniewaz silnik nie obraca sie podczas pomiaru
parametrow, nie ma to wptywu na pomiary, gdy
obcigzenie jest podtgczone do watu silnika.
Podczas pomiaru parametréw nie nalezy jednak
obraca¢ watusilnika po stronie obcigzenia.
Rs+Lsigma | Mierzy parametry podczas obrotow silnika.
3 (typ Zmierzone parametry silnika sg wykorzystywane
obrotowy) | do automatycznego zwiekszania momentu
Tr (Typ Mierzy statg czasowg wirnika (Tr) przy silniku w
pozycji zatrzymanej, a tryb sterowania (dr.09)
jest ustawiony na 4 (bezczujnikowy IM).

statycz

)

bA.14 Noload |Wyswietla parametry silnika mierzone metodg automatycznego strojenia.
Curr, bA.21 W przypadku parametrow, ktére nie znajdujg sie na liscie pomiarow
Rs-bA.24 Tr |automatycznego strojenia, zostanie wyswietlone ustawienie domysine.

m
@
(=
S
a

paoueApy

@ Caution

- Automatyczne strojenie nalezy wykonywac¢ TYLKO po catkowitym zatrzymaniu pracy
silnika.

« Przed uruchomieniem automatycznego strojenia nalezy sprawdzi¢ ilos¢ biegunéw
silnika, znamionowy poslizg, prgd znamionowy, napiecie znamionowe i sprawnos¢ na
tabliczce znamionowej silnika i wprowadzi¢ dane. Domysine ustawienie parametrow
jest uzywane dla wartosci, ktére nie zostaty wprowadzone.

- Podczas pomiaru wszystkich parametréw, gdy silnik jest statyczny po wybraniu
2[(All(Static tﬁ)e)] w bA20 (auto tuning), doktadnos¢ jest raczej mniejsza niz metoda
wyboru 1 (A i pomiar parametrow podczas obrotow silnika. Oznacza to, ze tryb
wektorowy bedzie miat znacznie mniejszg wydajnos¢. Dlatego nalezy uruchomic
statyczne auto strojenie typu 2 (Wszystkie) tylko wtedy, gdy silnik nie moze byé¢
obracany (gdy nie mozna tatwo rozdzieli¢ przektadni i paséw lub gdy nie mozna
mechanicznie oddzieli¢ silnika od obcigzenia).
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5.10 Bezczujnikowe sterowanie wektorowe dla
silnikéw indukcyjnych

Bezczujnikowe sterowanie wektorowe jest operacjg polegajgcg na przeprowadzaniu
sterowania wektorowego bez sprzezenia zwrotnego predkosci obrotowej silnika, ale z
oszacowaniem predkosci obrotowej silnika obliczonej przez falownik. W poréwnaniu do
sterowania V/F, bezczujnikowe sterowanie wektorowe moze generowac¢ wiekszy
moment obrotowy przy nizszym poborze pradu.

Ustawi
ania

Zakres
nstawian

09 |[Tryb sterowania 4 IM ezczujnikowy - -
dr | 14 [moc silnika Zmienna w 0-15 -
zaleznosci od
18 |Czestotliwos$¢ bazowa |60 30-400 Hz
11 |Liczba biegunow silnika |4 2-48 -
12 | Znamionowa predkosé Zmle.nna’ W 0-3000 Hz
nadlizatl zaleznosci od
13 |Prad znamionowy Zmle.nna} W 1-1000 A
cilnika zaleznosci od
bA . - Zmienna w
14 |Prad jatowy silnika L 0.0-1000 A
zalezno$ci od
15 |Napiecie znamionowe |220/380/440/480 170-480 \%
16 |sprawnosc silnika Zmienna w 64-100 %
zaleznosci od
20 |Automatyczne strojenie |1 Wszystkie - -
09 |czas wzbudzenia 1.0 0.0-60.0 sec
10 [ilo$¢ wzbudzenia 100.0 100.0-300.0 %
o1 Wzmocnlenlg k_omp. Zmle.nnal w 50-300 o
mom. przy niskich f zaleznosci od
29 Wyjsciowe wzmocnienie Zmle?nna} w 50-300 %
kompensacji momentu |zaleznosci od
Cn 23 Wzmocnlenllle . Zmle.nnaj w 50-300 %
kompensaciji odchylenia| zaleznosci od
o4 Gtéwna kpmpensagg Zmle.nnaj w 50-300 o
odchylenia predkosci  |zaleznosci od
Brak wzmocnienia
29 |kompensacji 1.06 0.50-2.00 -
odchylenia
30 |Szybkos¢ reakgji 4.0 2.0-10.0 -
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Ustawi Zakres
ania netawian

wzmochnienie regulacyjn

[1%]

53 |Ustawienie lim. moment(0 |Keypad-1 0-12 -

54 Granica momentu fwd 180.0 0.0-200.0 %
Granica momentu

55 |regen. fwd 180.0 0.0-200.0 %
Granica reg

56 |momentu rev 180.0 0.0-200.0 %

Granica momentu o
57 | obrotowego rev 180.0 0.0-200.0 %o

@ Caution

W przypadku pracy wysokowydajnej nalezy zmierzy¢ parametry silnika podtgczonego do
wyjscia falownika. Uzyj funkcji automatycznego strojenia (bA.20 Auto Tuning), aby
zmierzy¢ parametry przed uruchomieniem bezczujnikowej pracy wektorowej. Aby moc
realizowa¢ wysokowydajne, bezczujnikowe sterowanie wektorowe, przetwornica i silnik
muszg mie¢ takg samg moc. Jezeli roznica wynosi wiecej niz dwa typoszeregi —
sterownie wektorowe nie bedzie dziata¢ prawidtowo.

5.10.1Ustawienie bezczujnikowego sterowania wektorowego
dla silnikéw indukcyjnych

Aby przeprowadzi¢ operacje sterowania wektorowego bezczujnikowego, nalezy
ustawic dr.09 (tryb sterowania) na 4 (bezczujnikowy IM), wybra¢ moc silnika, ktora
bedzie uzywana w dr.14 (moc silnika) i wybra¢ odpowiednie kody, aby wprowadzi¢
informacje z tabliczki znamionowej silnika.

Wejscie (informacja o tabliczce znamionowej

dr.18 Base Freq Czestotliwos¢ bazowa
bA.11 Liczba biegunow silnika

bA.12 Poslizg znamionowy

bA.13 Prad znamionowy

bA.15 Napiecie znamionowe
sprawnosé

bA.16 (gdy na tabliczce znamionowej nie ma zadnych informaciji,
stosowane sg wartosci domysine).
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Po ustawieniu kazdego kodu, ustaw bA.20 (Auto tuning) na 1 (All - typ obrotu) lub 2
(All - typ statyczny) i uruchom auto tuning. Poniewaz automatyczne strojenie typu
obrotéw jest doktadniejsze dla 1[(All(Rotation type)] niz 2[(All(Static type)], ustaw 1 ,
uruchom automatyczne strojenie, jesli silnik moze by¢ obracany.

Uwaga

Prad wzbudzenia

Silnik moze by¢ eksploatowany tylko wtedy, gdy strumien magnetyczny jest generowany
przez prad przeptywajgcy przez cewke. Dlatego przed startem falownik wykonuje
procedure wstepnego wzbudzenia silnika.
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Bezczujnikowe sterowanie wektorowe Szczegoty ustawien dla silnikow

Kod i Obis
funkcje P

Cn.09 Ustaw odpowiedni czas wstepnego wzbudzenia silnika.

Wielkos¢ wzbudzenia. Strumien silnika wzrasta do strumienia
znamionowego o statej czasowej, jak pokazano na ponizszym
rysunku.

Aby skréci¢ czas potrzebny do osiggniecia strumienia
znamionowego, nalezy zapewni¢ wyzszg wartos¢ bazowg
strumienia silnika niz strumien znamionowy. Gdy strumien
magnetyczny osiggnie strumien znamionowy, dostarczona wartosé
podstawowa strumienia magnetycznego silnika zostaje
zmniejszona. ;

Cn.10 Magnetic flux

Excitation current

#—! Cn.09 PreExTime

Run cmd :

®
=
&
1]
(7]

pacueApy

Ustaw czas trzymania momentu po stopie.

Hold time at stop cmd

Cn.11 : —
Output voltage 5 : |

Frequency

Cn.21 Cn.21 ma wptyw gtéwnie na prace przy niskich predkosciach. Patrz
strony dalej w celu znalezienia opisu.

Cn.22 jest zwigzane z wielkoscig obcigzenia momentem
Cn.22 obrotowym, ktéry moze by¢ w wiekszos$ci przypadkow wytwarzany
przez przetwornice.

cn.23 Cn.23 ma gtéwnie wptyw na predkos$¢ obrotowa silnika.
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Kod i
funkcje

Cn.24 Spd. Comp.

Opis

Cn.24 ma gtéwnie wptyw na predkos¢ obrotowg silnika.

Cn.29 Spd. Comp.
obcigzenia

Cn.29 w wiekszosci przypadkow ma wptyw na poziom btedu
szacowanej czestotliwosci w przypadku braku obcigzenia..

Cn.30 Spd.

Cn.30 to wartos¢, ktéra jest zmieniana gtéwnie w zaleznosci od
bezwtadnos$ci obcigzenia.

Cn.53 Torque Lmt
Src

Wybrac zrédto nastawy limitu momentu obrotowego (wejscia,
komunikacja, klawiatura). Nastawa do 200%.

Konfiguracja Funkcja
0 KeyPad-
1 . .

Ustawia granice momentu obrotowego za pomocag
1 Key; ad- | | lawiatury.

Ustawia granice momentu obrotowego za pomocg
2 V1 . . 2

zacisku wejsciowego V1 bloku zaciskow.
4 VO Ustawia limit momentu obrotowego za

pomocg potencjometru

Ustawia granice momentu obrotowego za pomocg
5 12 . L S

zacisku wejsciowego 12 bloku zaciskow.
6 | Int48s Ustawia granice momentu obrotowego za

pomocg modbus rtu .
8 | FieldBus Ustawia granice momenty o.brotowego za

pomocg opcji komunikacji Fieldbus.

Cn.54 FWD +Trq
Lmt

Ustawia granice momentu obrotowego dla pracy do przodu (silnik).

Cn.55 FWD -Trq
Lmt

Ustawia granice mom. Obr. dla pracy w trybie regeneracji w przdd.

Cn.56 REV +Trq Lmt

Ustawia granice momentu dla pracy wstecznej.

Cn.57 REV -Trq Lmt

Ustawia granice momentu obrotowego dla pracy reg. W tyt

Ustawia maksymalny moment obrotowy.

s Momerf Na przyktad, jesli In.02 jest ustawiony na 200% i zastosowane jest
obrotowy100% . L : oo

napiecie wejsciowe (V1), granica momentu obrotowego wynosi 200%,
® Caution
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Warto$¢ wzmocnienia moze byc¢ regulowana w zaleznosci od charakterystyki
obcigzenia. Nalezy jednak zachowac ostroznosc¢, poniewaz w zaleznosci od ustawien
wartosci Gain moze dojs¢ do przegrzania silnika i niestabilnosci systemu.

5.10.2 Instrukcja bezczujnikowego sterowania wektorowego
dla silnikéw indukcyjnych

Problem

Odpowiedn

liczba obrotéw
silnika  spadnie z
powodu braku
momentu obrotowego

Jesli

i kod funkcji

Cn.22 Out Trq.
Comp. Gain

Rozwigzywanie probleméw

W przypadku znacznego spadku obrotow silnika do
36 lub wiecej obrotow na minute, nalezy zwiekszy¢
wartos¢ Cn.22 Out Trq. Comp. Wzrost wartosci w
jednostkach 10%.

Jesli wspétczynnik
btedu licznika obrotéw
silnika wynosi 18
obr./min. lub wiecej,
nawet jesli wystepuje
wystarczajgcy
moment obrotowy.

Cn.23 Spd.
Comp. Sub Gain
Cn.24 Spd.
Comp.

Zmien Cn.24 Spd. Comp. w jednostkach
5%. Nalezy odniesc sie do gradientu
predkosci obrotowej obcigzenia zgodnie z
Cn.24 Spd. Comp. ponizej.

Przyktad: Pochylenie gradientu skosne
przeciwbiezne jak Cn.24 Spd. Comp.
Gtéwny wzrost wartosci zysku.

o
.
=
a

pacueApy

Load-rotation count gradient according to the
Cn.24 Spd. Comp. Main Gain
2005
150%
1005
50%
0%
5058380

—8—105
230 930 —e— 10
-100% —a—120
-150%

-200%

Torque load(Nm)

Motor rotation count(rpm)

Zmien Cn.23 Spd. Comp. Warto$¢ Sub Gain w
jednostkach 5%. Nalezy odnies¢ sie do
gradientu liczby obrotéw obcigzenia zgodnie z
Cn.23 ponizej. Przyktad: Pochylenie pochyla
sie zegarWise jak Cn.23 Spd. Comp. Warto$¢
Sub Gain wzrasta.
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Problem

Odpowiedn

i kod funkcji

Rozwigzywanie probleméw

Load-rotation count gradient according to the
Cn.23 Spd. Comp. Sub Gain Scale

200%

—_ 150%

E (L1

z 1

o 505 -
8

o % —e—95
v =

Y s0x870 — 105
T io0%

o MRS ——115
(=4

Motor rotation count{rpm)

Jesli brak momentu
obrotowego z powodu
wzrostu obcigzenia
przy niskiej predkosci

Cn.21 Out Trq.
Comp.

W przypadku braku momentu obrotowego
przy niskiej predkosci obrotowej, nalezy
zwiekszy¢ wartos¢ Cn.21 w jednostkach 5%.

Obrét w przeciwnym
kierunku z powodu
wzrostu obcigzenia prz
niskiej f (5 Hz lub mniej

Cn.21 Out Trq.
Comp.

— <<

W przypadku obracania sie¢ w odwrotnym
kierunku z powodu wzrostu obcigzenia
przy niskiej predkosci obrotowej, nalezy
kazdorazowo zmnieiszy¢ wartos¢ Cn.21 o

Jesli wystgpi niska

Czasami sterowanie nie jest mozliwe przy niskiej

predkos¢ (3 Hz lub Cn.30 predkosci obrotowej ze wzgledu na duzg
mniej) ,bezwtadnosé bezwtadnosc¢ obcigzenia. W tym przypadku nalezy
obcigzenia wysoka. iednorazowo zwiekszy¢ wartos¢ Cn.30 o 1 iednostke.
- Jesli podczas pracy bez obcigzenia wystapi
Jesli podczas braku | Cn.29 Spd. btad zliczania obrotéw silnika powyzej 10
obcigzenia wystapi obr/min, nalezy jednorazowo ustawic¢
btad obrotow silnika warto$¢ Cn.29 o 0,01 jednostki.
cn.30 Chociaz reakcja na predkosc jest tym lepsza, im

Jesli wymagana jest
reakcja na predkosc¢

Spd.Response
Adjustment Gain

wieksza jest wartos¢ Cn.30, regulacja predkosci
moze stac sie niestabilna.

5.11 Operacja KEB

Po odtgczeniu zasilania wejsciowego napiecie obwodu posredniego przetwornicy
zmniejsza sie, a bigd niskiego napiecia powoduje zablokowanie wyjscia. Operacja
buforowania energii kinetycznej wykorzystuje energie regeneracyjng generowang przez
silnik podczas przerwy w dostawie pragdu do utrzymania napiecia obwodu posredniego.
Wydtuza to czas zadziatania niskiego napiecia, po chwilowej przerwie w dostawie
prgdu. Aby funkcja KEB dziatata prawidtowo, parametr napiecia wejsciowego bA-19
musi by¢ ustawiony tak, aby odpowiadat napieciom silnika.
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Grupa Kod \EVAUE] Ustawienie Zakres_, . Jed_n
bA | 19 uzgggfveg 220/380 170480 | V
0 Brak
77 |Wybor buforowania energii |1 KEB-1 0-2 -
2 KEB-2
78 |Poziom zat Keb 125.0 110.0-200.0 %
Cn 79 |Poziom wyt KEB 130.0 Cn-78-210.0 %
80 |Buforowanie energii P 1000 1-20000 -
81 |Buforowanie czas | 500 0-20000 -
82 |Buforowanie Wzm poslizgu | 30.0 0-2000.0 %
g3 | Srestolinose 10.0 0.0-600.0 | sec
II\+1 659‘ gftawienie funkcji terminala| 52 \fvlilii-;rz - - E.':IR
e
Szczegoty ustawienia operacji buforowania energii kinetycznej & ﬁ
Pf(::klcje ok

Wybra¢ operacje buforowania energii kinetycznej po odtgczeniu
zasilania wejsciowego. Jesli wybrano 1 lub 2, steruje on
czestotliwoscig wyjsciowg przetwornicy i taduje obwod posredni DC
(czes¢ przetwornicy na prad staty) energig wytwarzang przez silnik.
Ponadto, funkcja ta moze by¢ ustawiona za pomocg wejscia

Cn.77 KEB cyfrowego. W ustawieniach funkcji zaciskow Px wybierz KEB-1

; Select, a nastepnie wigcz wejscie, aby uruchomic funkcje KEB-1.
(Jesli wybrano KEB-1 Select, KEB-1 lub KEB-2 nie mogg by¢
ustawione w Cn-77).

Wybierz

Konfiguracja Funkcja
Ogodlne zwalnianie odbywa sie do momentu
0 Brak . o o
zadziatania niskiego napiecia.
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Kod i
funkcje

1 KEB-1

Opis

Gdy moc wejsciowa jest zablokowana, taduje ona
obwdd posredni DC z regenerowang energig. Po
przywrdceniu zasilania wejsciowego, przywraca
normalng prace z trybu buforowania energii do trybu
odniesienia czestotliwosci. KEB Acc Time w Cn- 83
jest stosowany jako czas przyspieszenia
czestotliwosci roboczej przy powrocie do normainej

nrany

2 | KEB-2

Gdy moc wejsciowa jest zablokowana, taduje ona
obwdd posredni DC z regenerowang energig. Gdy
moc wejsciowa zostanie przywrdocona, zmienia sie
ona z trybu buforowania energii na tryb
zatrzymania hamowania. W dr-04 jako czas
hamowania czestotliwoscig roboczg przy
zatrzymaniu hamowania stosowany jest czas

[KEB-1]

DC Link
voltage

CON-79
CON-78

Output
frequency

 Start
- frequency

Px(FX)

KEB control Operation
restore
(CON-89)

[KEB-2]
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Kod i
funkcje

Opis

CON-78 : /E/CON-79
DC Link
voltage
Output

frequency :
KEB control : Deceleration
stop
(DRV-04)
Px (FX) | L

Cn.78 KEB Start

Ustawia punkty rozpoczecia i zakonczenia operacji buforowania

m
&
(=
5
a

paoueApy

Lev, energii kinetycznej. Ustawione warto$ci muszg by¢ oparte na
Cn.79 KEB Stop | poziomie zadziatania niskiego napiecia jako 100%, a poziom
Lev zatrzymania (Cn.79) musi by¢ wyzszy niz poziom startu (Cn.78).
Wzmocnienie P sterownika stuzy do utrzymywania napiecia sekcji
Cn.80KEB P o : : e .
Gai zasilania DC podczas pracy w trybie buforowania energii kinetycznej.
ain o o T X . . .
Zmien wartos¢ ustawienia, gdy tuz po zaniku zasilania wystgpi btgd
Sterownik | Wzmocnienie stuzy do utrzymywania napiecia sekciji
Cn.81 KEB | |zasilania DC podczas operacji buforowania energii kinetyczne;.
Gain Ustawia warto$¢ wzmocnienia w celu utrzymania czestotliwosci
podczas operacji buforowania energii kinetycznej do momentu
Cn.82 KEB Slip | Wzmocnienie poslizgu ma na celu zapobieganie wyzwalaniu sie
Gain niskiego napiecia w wyniku obcigzenia w momencie rozpoczecia
Cn.83 KEB Acc Ustawi¢ czas przyspieszenia czestotllwosm_ roboczg_j, gdy pOWroCi
C ona do normalnej pracy z trybu buforowania energii, gdy zostanie
zas . . . o
wybrany tryb KEB-1 i przywrdcona zostanie moc wejsciowa.
O Caution

W zaleznosci od czasu trwania chwilowych przerw w zasilaniu i wielkosci bezwtadnosci
obcigzenia, nawet podczas buforowania energii kinetycznej moze nastgpi¢ wyzwolenie
niskiego napiecia.Silniki mogg drga¢ podczas pracy w trybie buforowania energii
kinetycznej dla niektorych obcigzen, z wyjatkiem obcigzenia zmiennym momentem
obrotowym (np. obcigzenia wentylatora lub pompy).
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5.12 Oszczedzanie energii elektrycznej

5.12.1 Manualna operacja oszczedzania energii

Jesli prad wyjsciowy przetwornicy jest nizszy od pradu ustawionego na bA.14 (Noload
Curr), napiecie wyjsciowe musi by¢ zredukowane tak nisko jak poziom ustawiony na
Ad.51 (oszczednosc¢ energii). Napiecie przed rozpoczeciem operacji oszczedzania
energii stanie sie podstawowg wartoscig procentowg. Reczny tryb oszczedzania
energii nie bedzie przeprowadzany podczas przyspieszania i zwalniania.

Grupa Kod Nazwa Ustawienie Zakres_ Jednostka
ustawi
50 Operacja . 1 Manual - -
Ad o§zcze'd’zan|a
g1 |Wielkose a5 0-30 %
0szcz. energii

-

OQutput voltage

5.12.2 Automatyczna operacja oszczedzania energii

Wielkos¢ oszczednosci energii moze by¢ automatycznie obliczana na podstawie
pradu znamionowego silnika (bA.13) i pradu jatowego (bA.14). Z obliczen
wynika, ze napiecie wyjsciowe moze by¢ regulowane.

Grupa Kod Nazwa Ustawienie Zakres

Operacja >

. Auto - -
oszczedzania

Ad 50

@ Caution

Jesli czestotliwos¢ pracy jest zmieniana lub przyspieszanie i / lub opdznianie jest
wykonywane za pomocg polecenia zatrzymania podczas operacji 0szczedzania energii,
rzeczywisty czas Acc/Dec moze trwac dtuzej niz ustawiony czas Acc/Dec ze wzgledu na
czas potrzebny na powroét do ogdélnej operacji z trybu oszczedzania energii.
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5.13 Lotny start/szukanie predkosci

Ta operacja stuzy do zapobiegania btedom, ktdére mogg wystgpi¢, gdy napiecie
wyjéciowe przetwornicy jest odtgczone, a silnik znajduje sie na biegu jatowym.
Poniewaz funkcja ta szacuje predkos¢ obrotowg silnika na podstawie pradu
wyjéciowego falownika, nie podaje ona dokfadnej predkosci obrotowe;.

Zakres

Grupa Kod Nazwa Ustawienie : Jednost
ustawi o
20 | Tryb lotnego startu 0 |Latajacy Start- ) ]
Latajgcy Start-
71 Wybo.r I<,|ed_y _Iotny start 0000* ) Tro
ma mie¢ miejsce A
Prad referencyjny . _ o
Cn 2 wyszukiwania predkosci Ponizej 75 kW|  80-200 & Fﬂ'a
. . g
73 Wzmocnl_enle P szukania 100 0-9999 ) En- o
predkosci = g
74 |Czas catkowania szukania  |200 0-9999 - Al
75 Blokowanie wyjscia czas 10 0-60 sec
oU 31 | Przekaznik wielofunkcyjny 1 |1 | Speed
33 | Przekaznik wielofunkcyjny 2 |9 |search

= A/ = =
1 VAN Y Y

“Wyswietlane |/ [ [ 10 L4 na Klawiaturze.
Szczegoty ustawienia operacji

Kod i

funkcje ok
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Kod i

funkcje ol

Wybierz typ wyszukiwania predkosci.

Konfiguracja Funkcja

Wyszukiwanie predkosci obrotowej odbywa sie
poprzez sterowanie prgdem wyjsciowym falownika
na biegu jatowym ponizej nastawy parametru Cn.72
(SS Supercurrent). Jesli kierunek obrotow silnika na
biegu jalowym i polecenie dotyczace kierunku pracy
przy ponownym uruchomieniu sg takie same,

. mozna wykona¢ funkcje wyszukiwania stabilnej
Flying Start- predkosci obrotowej przy okoto 10 Hz lub

1 nizszej.Jezeli jednak kierunekobrotéw silnika na
biegu jatowym i kierunek dziatania polecenia przy
ponownym uruchomieniu sg rozne, wyszukiwanie
predkosci nie daje zadowalajgcego wyniku,
poniewaz nie mozna ustali¢ kierunku obrotéw na
biegu jalowym.

Wyszukiwanie predkosci jest przeprowadzane,
Cn.70 Tryb SS poniewaz Pl kontroluje prad tetnien, ktory jest
generowany przez przeciwng site
elektromotoryczng podczas obrotow bez
obcigzenia. Poniewaz tryb ten ustala kierunek pracy
silnika na biegu jatowym (do przodu/do tytu),
funkcja wyszukiwania predkosci jest stabilna
niezaleznie od kierunku pracy silnika na biegu
jatowym i kierunku polecenia. Poniewaz jednak
Flying Start- stosowany jest prad tetnienia, ktéry jest
generowany przez przeciwng site
2 elektromotoryczng na biegu jatowym (przeciwna sita
elektromotoryczna jest proporcjonalna do predkosci
biegu jatowego), czestotliwos¢ biegu jatowego nie
jest doktadnie okreslona i ponowne przyspieszenie
moze rozpoczgc¢ sie od predkosci zerowej, gdy
poszukiwanie predkosci jest wykonywane dla
silnika na biegu jatowym przy niskiej predkos$ci
(okoto 10-15 Hz, cho¢ zalezy to od charakterystyki
silnika).

Szukanie predkosci mozna wybrac sposréd 4 ponizszych opcji. Jesli
gorny segment wyswietlacza jest wtgczony, to jest on wigczony
(On), a jesli dolny segment jest wytgczony, to jest on wytgczony

(Off).
Cn.71 speed Pozycje Statu§ Bit On Statui&t Off
search Klawiatura ﬁ:‘l}
=
Typ i funkcje ustawienia szybkiego wyszukiwania
Konfiguracja Funkcja
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Kod i

funkcje ol

bit4 | bit3 | bit2 | bit1
~ | Wyszukiwanie predkosci

dla przyspieszenia

v Inicjalizacja po wyzwoleniu usterki

v Restart po chwilowej przerwie w
dostawie pradu

v Zaczynajgc od wigczenia zasilania

- Wyszukiwanie predkosci dla ogélnego przyspieszenia: Jesli
bit 1 jest ustawiony na 1 i wykonywane jest polecenie pracy
falownika, wowczas w trybie wyszukiwania predkosci obrotowe;j
rozpoczyna sie przyspieszanie.

« Inicjalizacja po usterce: Jesli Bit 2 jest ustawiony na 1 i Pr.08
(RST Restart) na 1 (Tak), operacja wyszukiwania predkosci
obrotowej automatycznie przyspiesza silnik do czestotliwosci
roboczej.
uzywany przed wystgpieniem btedu, po nacisnieciu przycisku
[Reset] (lub inicjalizacji bloku zaciskéw) po wystgpieniu btedu.

- Automatyczny restart po zresetowaniu btedu: Jesli bit 3 jest
ustawiony na 1 i jesli wystgpi btad niskiego napiecia z powodu
przerwy w zasilaniu, ale zasilanie zostanie przywrécone przed
wytgczeniem zasilania wewnetrznego, to
Operacja wyszukiwania predkosci przyspiesza silnik z
powrotem do jego czestotliwosci referencyjnej przed
zadziataniem niskiego napiecia.

m
&
(=
5
a

paoueApy

W przypadku wystgpienia chwilowej przerwy w zasilaniu i
odtgczenia zasilania wejsciowego, przetwornica generuje btgd
niskiego napiecia i blokuje wyjscie. Po powrocie zasilania
wejsciowego, czestotliwos¢ pracy przed zadziataniem niskiego
napiecia oraz napiecie sg zwickszane przez wewnetrzne
sterowanie Pl przetwornicy.

Jesli prgd wzrosnie powyzej wartosci ustawionej na Cn.72,
napiecie przestaje rosng¢, a czestotliwos¢ maleje (strefa t1). Jesli
prad spadnie ponizej wartosci ustawionej na Cn.72, napiecie
ponownie wzrasta, a czestotliwos¢ przestaje zwalniac (strefa t2).
Po wznowieniu normalnej czestotliwosci i napiecia, operacja
wyszukiwania predkos$ci obrotowej przyspiesza silnik z powrotem
do jego czestotliwosci zadanej przed wystgpieniem btedu.

Strona 152 LSTIS ‘ 147




Learning Advanced Features

Kod i

funkcje ol

Power input

Frequency

Voltage

Current

Multi-function _ _
output or relay j j

» Zaczynajac od wilgczenia zasilania: Ustawic bit 4 na 1 i Ad.10 (Power-on Run)
na 1 (Tak). Jesli zasilanie wejSciowe falownika jest zasilane przy wtgczonym
poleceniu pracy falownika, operacja wyszukiwania predkosci obrotowej bedzie
zyspieszy¢ silnik do czestotliwos$ci referencyjne;.

Wielkos¢ przeptywu prgdu jest kontrolowana podczas wyszukiwania predkosci
Cn.72 na podstawie prgdu znamionowego silnika. Jesli Cn.70 (tryb SS) jest
ustawiony na 1 (Flying Start-2), kod ten nie jest widoczny.

Cn.73 SS P/I-Gain, | Wzmocnienie P/l regulatora wyszukiwania predkosci obrotowej moze byc¢
Cn.75 SS regulowane. Mona tez ustawi¢ zwtoke lotnego startu (wyzwalania).

Uwaga

- W przypadku pracy w zakresie mocy znamionowej, przetwornica serii G100 jest tak
zaprojektowana, aby wytrzymac chwilowe przerwy w zasilaniu w ciggu 15 ms i utrzymac
normalng prace. W oparciu o prgd znamionowy o duzym obcigzeniu, bezpieczna praca
przy mocy chwilowe;j
Przerwa w ciggu 15 ms jest gwarantowana dla falownikéw 200 V i 400 V (o
znamionowych napieciach wejsciowych odpowiednio 200-230 VAC i 380-460 VAC).

- Napiecie state wewnatrz przetwornicy moze sie rozni¢ w zaleznosci od obcigzenia
wyj$ciowego. Jesli czas przerwy w zasilaniu jest dtuzszy niz 15 ms, moze wystgpi¢ btad
niskiego napiecia.

O Caution

W przypadku pracy w trybie bezczujnikowym dla tadunku pracujgcego w wolnym biegu
nalezy ustawi¢ funkcje wyszukiwania predkosci (dla przyspieszenia ogélnego), aby
zapewnic ptynng prace. Jesli funkcja wyszukiwania predkosci nie jest ustawiona, moze
wystgpi¢ btad przecigzeni.
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5.14 Ustawienia automatycznego restartu

W przypadku zatrzymania pracy przetwornicy z powodu usterki i zadziatania btedu,
przetwornica uruchamia sie ponownie automatycznie na podstawie ustawienia
parametrow.

Grupa G Nazwa Ustawieni% Zakres- Jedno
e ustawi o
08 |Autorestart 0| Nie 01 -
Pr 09 |Liczba automatycznych restartéw 0 0-10 -
10 |Czas pomiedzy kolejnymi 1.0 0.0-60.0 sec
71 | Wybdr operaciji lotnego startu - 0000*—1111 Tro
72 |Prad referencyjny wyszukiwania 150 80-200 %
cn 73 |Wzmocnienie p szukania predkosci | 100 0-9999
74 | Czas catkowania szukania pred. | 200 0-9999
Czas blokowania wyjscia przed
75 wyszukiwaniem predkosci 1.0 0.0-60.0 Sec

= /= = =
1
*Wyswietlane -/ [.I L4 LA na klawiaturze.

>
oo
Szczegoly ustawien EE
-
Kod i : a8
funkcje eI 8—
Dziata tylko wtedy, gdy Pr.08 (Restart RST) jest ustawiony na 1 (Tak).
Liczba préb automatycznego restartu jest ustawiona na Pr.09 (Licznik
automatycznego restartu). Jesli podczas pracy wystagpi btad, przetwornica
uruchamia sie automatycznie ponownie po ustawionym czasie
zaprogramowanym na Pr.10 (opdznienie powtorne). Przy kazdym
ponownym uruchomieniu przetwornica zlicza liczbe prob i odejmuje jg od
Pr.08 RST ustawionej liczby. Gdy liczba powtérzen osiggnie 0, automatyczny restart
Restart, Pr.09, |nie zostanie przeprowadzony. Po automatycznym restarcie, jesli btad nie
Pr.10 wystapi w ciggu 60 sekund, zwiekszy sie liczba zliczen restartu.

Maksymalna liczba przyrostow jest ograniczona przez liczbe ustawiong
dla licznika automatycznego restartu.Jesli przetwornica zatrzyma sie z
powodu niskiego napiecia, zatrzymania awaryjnego (Bx), przegrzania
przetwornicy lub diagnostyki sprzetowej, to automatyczny restart nie
zostanie aktywowany. Przy automatycznym restarcie opcje
przyspieszania sg identyczne jak przy wyszukiwaniu predkosci. Kody
Cn.72-75 mogag byc¢ ustawiane w zaleznosci od obcigzenia.
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VY : Trip occurs

Normal Op. v v v  /

Frequency SS | [

r

Voltage .
. - Pra0. :
Reset SFegd search SS ; . m
Run cmd _ SS— : — =
60 seconds :
|Autorestarttrial | 2 [ 1 | (2] 1 [ o | | 2 |

[Przyktad automatycznego restartu z ustawieniem 2]

@ Caution

Jesli ustawiony jest numer automatycznego restartu, nalezy zachowac ostroznosc¢, gdy
przetwornica resetuje sie po wystgpieniu btedu. Silnik moze automatycznie zacza¢ sie
obracac.

5.15 Zmiana czestotliwosci nosnej (redukcja
hatasu silnika)

Grupa Kod Zakres ustawien
Cn 04 Cz,estotliwos'é 0.4kW~4.0kW | 2.0~15.0 KHz
nosna 5.5kW~7.5kW 1.0~15.0

* PWM: Modulacja szerokosci impulsu

Szczegotowe informacje na zmiany f kluczowania

Kod i Obis
funkcje P
Zwiekszanie nastawy zmniejsza odgtosy silnika lecz nastawa powyzej
10kHz skutkuje utratg mocy na wyjsciu. Nastawa maksymalna
Cn.04 skutkuje obnizeniem mocy do 70% mocy znamionowe;j.
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Zmiana ustawien czestotliwosci nosnej w zaleznosci od poziomu obcigzenia, trybu
sterowania i pojemnosci znajduje sie w ponizszej tabeli.

Heavy Duty Normal Duty
" Zakres ustawien Zakres ustawien
oc Wart Wart
i VIF | SIL by VIF SIL oy,
MinimumMaksyma‘MinimumMaksyma pocz MinimumMaksyma Minimun{Maksyma pocz
0,4~4,0kW| 2 15 2 15 3 2 5 2 5 3
5.5~7.5kW| 1 15 2 15 1 5 2 5
Uwaga

DomyslIna fabryczna czestotliwos¢é nosna (0,4-7,5 kW)
« Normalna czestotliwos$¢ pracy: 2 kHz (maks. 5 kHz)
« Ciezki tadunek: 3 kHz (maks. 15 kHz)

Standard obnizania wartosci znamionowej przetwornicy serii G100

- Falownik G100 jest zaprojektowany tak, aby reagowac¢ na dwa rodzaje obcigzen.
Ciezkie obcigzenie (ciezka praca) i normalne obcigzenie (normalna praca). Stopien
przecigzenia stanowi dopuszczalng wielkos¢ obcigzenia, ktéra przekracza obcigzenie
znamionowe i jest wyrazona w stosunku do obcigzenia znamionowego
i czas trwania. Obcigzalno$¢ przecigzeniowa falownikow serii G100 wynosi
150%/1min dla duzych obcigzen i 120%/1min dla obcigzen normalnych. Zalezy to
jednak od temperatury otoczenia.

@
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- Prad znamionowy dla temperatury otoczenia przy normalnej pracy pod obcigzeniem.

80% '

40C 50C

+ Ponizej przedstawiono obszar gwarantowanej czgstotliwosci nosnej pradu
znamionowego w zaleznosci od obcigzenia.

Pojemnosc¢ inwertera Normalne Ciezkie obcigzenie
0,4-7,5 kW 2 kHz 6 kHz
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5.16 Drugi silnik

Mozna zdefiniowa¢ dane znamionowe drugiego silnika. Mona zmieniac¢ tabliczke
silnika oraz sposoéb jego sterowania za pomocg wejscia cyfrowego Px z przypisang
funkcjg second motor.

Grupa Kod Ustawienie iasI::vsi Jednostka
Przypisanie 2.nd
l’i 65-69 funkcji Px 26 motor 0-52 i
2 Ustawienia drugiego silnika
Kod i .
funkcje REE
Ustaw jedno z wejs¢ na funkcje second motor (26). Gdy wejscie bedie
wyzwolone — falownik przezbroi sie na prace z drugim silnikiem (tylko
w stopie).
IN.65-69 Px Przed.L’Jzyciem ustawien M2.28 (M2-Stall Le_v) nqlgzy najpier\{\{
Zdefiniuj ustawic¢ Pr.50 (Stall Prevent). Ponadto nalezy najpierw ustawi¢

Pr.40 (ETH Trip Sel), przed ustawieniami M2.29 (M2-ETH 1min) i
M2.30 (M2.ETH Cont).

Parametry drugiego silnika

Kod i . .
funkcje Opis Kod Opis
M2.04 Czas Acc Czas przyspieszenig M2.16 wielkosc obcigzenia
M2.05 Czas Dec| Czas opdznienia M2.17 Rs Rezystancja uzwojen
M2.06 moc moc silnika M2.18 Lsigma Indukcyjnos¢ uptywu
M2.07 Czestotliwos¢ bazowa M2.19 Ls Indukcyjnos¢ stojana
M2.08 Tryb sterowania M2.20 Tr Stata czasowa wirnika
M2.10 llos¢ poli silnika M2.25 V/F Patt | Wzor V/F
M2.11 Poslizg  |Poslizg znamionwy M2.26 Fwd Boost |Podbicie momentu fwd
e Prad znamionowy | M2.27 Rev Boost |Podbicie momentu rev
M2.1gul\:?load Prad bez obcigzenia M2.28 Stall Lev | Zabezpieczenie utyk
M2.14 Napiecie Znamionowe M2.29 ETH 1min .Elektr'Oni'CZﬂy termik dla
silnika jednej minuty
M2.15 Sprawno$¢ silnika | M2.30 ETH Cont | Nastawa termik 100%
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Przyktad - Druga praca silnika
Podczas przetgczania pomiedzy silnikiem o mocy 7,5 kW a drugim silnikiem o mocy 3,7
kW uzyj funkcji drugiego silnika dla wejscia P3. Zapoznaj sie z ponizszymi ustawieniami.

Zakres

Grupa Kod Nazw Ustawienie .
ustawi

N 67 Ustayvienie funkciji 26 |2 sinik i i

. terminala P3
M2 06 |Mocsilnika - 3,7 kW - -
08 |Tryb sterowania 0 |VIF - -

Motor1

Q 7.5kW
Inverter 1

Motor2

P3 Q 3.7kW

A\ 4

5.17 Przelaczanie zrodta zasilania
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Funkcja stuzy do przetgczania zasilania silnika z falownika na inne.

Zakres
ustawi

Ustawienie

Opcje ustawien

IN |65-69 terminala Px 16 [Wymiana 0-52 -
Przekaznik s
ou 31 wielofunkcyjny 1 17 |Linia inwertera - -

33 Przekaznik

wielofunkcyjny 2 18 |Comm Line - ;

Szczegoétowe informacje dotyczace ustawien

Kod i

funkcje
Gdy zrodto zasilania silnika zmienia sie z wyjscia falownika na zasilanie
W.65-69 Px |sieciowe, nalezy wybra¢ zacisk, ktéry ma by¢ uzyty i ustawi¢ wartos¢ kodu
Zdefiniuj na 16 (Exchange). Zasilanie zostanie wtgczone, gdy wybrany terminal
bedzie wigczony. Aby odwrdci¢ przejscie, nalezy wytgczy¢ terminal.
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Kod i

. Opis
funkcje
Ta funkcja ustawia przekaznik wielofunkcyjny na nr17.inr18.
Kolejnos¢ dziatania przekaznikow jest nastepujaca.
Speed search
Qutput frequency ( j
OuU.31
Przekaznik 1 Runcmd [
i Px(Exchange) P
Przekaznik 2 Relay1
(Inverter Line) [T O
Q1(Comm Line) |
500ms 500ms

5.18 Kontrola wentylatora chtodzacego

@
o
c
=
M
(7]

pacueApy

Funkcja ta wigcza i wytgcza wentylator chtodzacy radiatora falownika. Stosuje sie

go w sytuacjach, gdy obcigzenie czesto sie zatrzymuje i uruchamia lub wymagane
jest srodowisko wolne od hatasu.

Grupa Kod Nazw Ustawienie Zakres_
- ustawi -
Ad 64 |Sterowanie wentylatorem|0 |Podczas 0-2 -

Ustawienia szczegétowe

Kod i .
funkcje Funkcja
Konfiguracja Funkcja
Wentylator chtodzgcy pracuje, gdy zasilanie jest
doprowadzane do falownika i polecenie robocze jest
Podcz wigczone. Wentylator chtodzgcy zatrzymuje sie, gdy
0 zasilanie jest doprowadzane do falownika i polecenie
as robocze jest wytgczone.
Ad.64 pracy
Kontrola
\c/;/%rxylat 1 Zawsz | Wentylator chtodzgcy pracuje w sposob ciggty, jesli
e zasilanie jest dostarczane do falownika.
) Kontro Sterowany czujnikiem temperatury. Gdy
temper

Strona 159 LST'S l 155




Learning Advanced Features

Kod i

Funkcja

funkcje
radiator osigga zadang temperature.

Uwaga

Pomimo ustawienia Ad.64 do 0 (podczas pracy), jesli temperatura radiatora osiggnie
ustawiony poziom, wentylator chtodzgcy moze pracowac jako funkcja zabezpieczajgca.
Ponadto wentylator chtodzgcy dziata niezaleznie od ustawien kontroli wentylatora
chtodzacego, aby chroni¢ wewnetrzny obwoéd, gdy napiecie wejsciowe wynosi 480 VAC lub
wiecej dla produktéw 400 V.

5.19 Ustawienie czestotliwosci i napiecia zasilania
wejsciowego

Wybrac¢ czestotliwo$¢ dla napiecia wejsciowego przetwornicy. W przypadku zmiany
czestotliwosci z 60 Hz na 50 Hz, czestotliwosci ustawione powyzej 60 Hz wraz z
czestotliwoscig maksymalng i czestotliwoscig podstawowg zmienig sie na 50 Hz. Podobnie,
zmiana ustawienia czestotliwosci mocy wejsciowej z 50 Hz na 60 Hz spowoduje zmiane
wszystkich powigzanych ustawien elementéw funkcji z 50 Hz na 60 Hz.

Zakres
ustawi

bA 10 | Czestotliwosc sieci 0 60 Hz 01 -

Grupa Kod Nazw Ustawienie

Ustawi¢ napiecie wejsciowe inwertera. Poziom zadziatania usterki niskiego napiecia
zmienia sie automatycznie na ustawiony standard napiecia.

Grupa Kod Ustawienie Zakres_
ustawi
L 220V |220 170-240

bA 19 |Napiecie wejsciowe 200V 1380 320-480 vV

5.20 Zapisywanie parametrow

Parametry, ktére zostaty zmienione przez uzytkownika poprzez kompatybilny
obszar wspadlny, nie sg zapisywane w pamieci falownika. Stuzg one do zapisywania
zmienionego parametru w pamieci falownika po zmianie kompatybilnego parametru
obszaru wspélnego. Parametry nie mogg by¢ zapisywane, jesli przetwornica
pracuje.
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Grupa Kod Ustawienie Zakres_
ustawi
0 (Brak
dr 92 |Zapis parametrow zapis 0~1 -

5.21 Powré6t do ustawien fabrycznych

Wybierz ktére grupy parametréw majg wroci¢ do nastaw fabrycznych. Mozesz tez
przywréci¢ nastawy fabryczne wszystkich parametréw.

. Zakres
Grupa Kod Naﬁzw Ustawienie ustawi
dr 93 |Inicjalizacja parametru |0 [Nie 0-14 -
Y-S
Parametry Ustawienia inicjalizacji o §
-
Kod i : v
funkcje RE 8—
Konfiguracja Funkcja
0 Ni -
Zainicjowac wszystkie dane. Wybierz 1
_ , (Wszystkie Grp) i nacisnij przycisk
1 | Zainicjowanie [PROG/ENT], aby rozpoczaé
wszystkich grup TR
inicjalizacje.
Inicjalizacja grupy dr
Inicjalizacja grupy bA
dr.93 Inicjuj grupe Ad

Inicjalizacja grupy Cn
Inicjalizacja IN
Inicjalizacja OU

Parametr Init

Inicjalizacja danych wedtug grup.
= Wybierz grupe inicjalizaciji i nacisnij
Inicjalizacja CM | hr7ycisk [PROG/ENT], aby rozpoczaé
Inicjalizacja AP inicjalizacje. Po zakonczeniu wyswietlone
Inicjalizacja AO | zostanie 0 (Nie).

Inicjalizacja Pr
Inicjalizacja M2
Grupa operacyjna

SlolZ|o|oNlo|a|~win

RN
SN
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5.22 Blokada parametrow

Uzyj blokady widoku parametrow, aby ukry¢ parametry po zarejestrowaniu i
wprowadzeniu hasta uzytkownika.

Zakres

Grupa Kod Nazw Ustawienie ustawi

94 |Rejestracja hasta - 0-9999 -
95 Ustawienia blokady parametrow |- 0—9999 -

dr

Szczegoty ustawienia blokady

procedurami.

Krok Procedury

Nacisnij klawisz [ENT] na kodzie dr-94, a zostanie wyswietlone okno

1 wprowadzania zapisanego hasta. Jesli rejestracja hasta jest dokonywana
po raz pierwszy, nalezy wpisa¢ 0. Jest to domysine ustawienie

dr-94 fahrvczne

2 Jesli zostato ustawione zapisane hasto, wprowadz zapisane hasto.

@
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Jesli wprowadzone hasto jest zgodne z zapisanym hastem,
wowczas zostanie wyswietlone nowe okno do wprowadzenia
nowego hasta. (Proces nie przejdzie do nastepnego etapu,
dopoki uzytkownik nie wprowadzi prawidtowego hasta).

4 | Zarejestruj nowe hasto.

5 Po rejestracji zostanie wyswietlony kod dr-94.

Nacisnij klawisz [ENT], gdy funkcja zapobiegania zmianom jest
wytgczona i wyswietlana jest UL (Odblokowane). Ponownie nacisnij
klawisz [ENT], aby wyswietli¢ pole do wprowadzenia hasta.

dr-95 Wprowadz hasto i pojawi sie komunikat Zablokowane wyswietlanie.
Nawet jesli nacisniesz klawisz [ENT] z kodu funkcji, aby zmienié
zmieniajgcy sie parametr, nie zostanie on zmieniony na tryb edyciji.
WprowadZz ponownie hasto, aby wyswietlic UL (Odblokowane).

@ Caution

Jesli funkcja blokady widoku parametrow i funkcja blokady parametréw sg wigczone,
to nie mozna dokonywac zadnych zmian funkcji zwigzanych z praca przetwornicy.
Bardzo wazne jest, aby zapamieta¢ hasto.
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5.23 Zmiana wyswietlania parametrow

Funkcja ta wyswietla wszystkie parametry, ktore réznig sie od domysinych
ustawien fabrycznych. Uzyj tej funkcji do sledzenia zmienionych parametrow.

Zakres
ustawi

Ustawienie

dr 89 Zmllar.\a . 0 |Zobacz - -
wyswietlania

wwic=zviotlen

Zmienione ustawienia wyswietlacza

Kod i
funkcje
Konfiguracja Funkcja
Zmie?wri-osngy 0 Zobacz Wyswietlanie wszystkich parametréw
Para 1 Zmieniony Wyswietlanie tylko zmienionych parametrow

5.24 Opoéznione zatgczenie lub wytaczenie
wejsé/wyjsc

Przydziel odpowiednig zwtoke czasowg do wejs¢/wyjs¢ i kontroluj dziatanie.

Zakres

Grupa Kod Nazw Ustawienie .
= ustawi
Opcje ustawien .
l:l 65-69 terminala Px 38 |Timerw 0-52 -
Przekaznik
31 wielofunkcyjny 1
=y 28 |Wylgcznik - -
ou 33 Przekaznlk. czasowy
wielofunkcyjny 2
55 |Zwitoka wigczenia 3.00 0.00-100 sec
56 |Zwioka wytgczenia |1.00 0.00-100 sec
Szczegoty

Kod i

funkcje

W.65-69 Px |Wybierz jeden z wielofunkcyjnych zaciskéw wejsciowych i zmien
Zdefiniuj go na zacisk czasowy, ustawiajgc go na 38 (Timer In).
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Kod i Obis
funkcje P
OU.31, OU.33 |Ustawi¢ wielofunkcyjny zacisk wyjsciowy lub przekaznik, ktéry ma
by¢ uzywany jako timer na 28 (Timer out).

Ou.55 Ustaw odpowiednie czasy opdznien
TimerOn Delay,
Ou.56
t
Ou.56
Px(Timerin) | [
'0U.55 :
Qi (Timer Out) | P

5.25 Kontrola hamulca elektromagnetycznego

Funkcja ta steruje wtgczaniem i wytgczaniem elektronicznego ukfadu >
hamulcowego silnika.. e %
=0
- 3
MmN
Zakres = 8.

Grupa Kod Nazw Ustawienie . Jed

ustawi

~ nAact
dr 09 |Tryb sterowania 0 V/F - -
41 |Prad zwalniania hamulca |50.0 0.0-180% %
42 | Czas opdznienia 1.00 0.0-10.0 sec
Zwalnianie hamulca 0-Maks.
a4 Czestotliwos¢ jazdy fwd 1.00 Czestotliw Hz
Ad Zwolnienie hamulca 0-Maks.
45 Czestotliwos¢ rev 1.00 Czestotliw Hz
46 |Czas opdznienia wtgczenia| 1.00 0.00-10.00 sec
S . 0-Maks.
47 Eﬂzistlc’)\trl\lwosc zatgczania |2.00 Czestotliw Hz
ou 31 |Przekaznik wielofunkcyjny 35 BR ) )
33 |Przekaznik wielofunkcyjny Kontrola:
Przy wigczonym sterowaniu hamulcem, hamowanie prgdem statym (Ad.12)
przy rozruchu falownika i w trybie pracy dwell (Ad.20-23) nie dziata.
- Sekwencja zwalniania hamulcéw: po otrzymaniu komendy start falownik

przyspiesza do czestotliwosci (Ad.44- 45) niezaleznie od kierunku.Po
osiggnieciu czestotliwosci zwalniania hamulca, jesli prad silnika osiagnie prad
zwalniania hamulca (BR RIs Curr), przekaznik wyjsciowy lub wielofunkcyjny
zacisk wyjsciowy do sterowania hamulcem wysyta sygnat zwolnienia. Po
wystaniu sygnatu, przyspieszenie rozpocznie sie po uptynieciu czasu Ad42.
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- Sekwencja zaciggania hamulcéw:

polecenie zatrzymania, silnik zwalnia. Gdy czestotliwo$¢ wyj$ciowa osiggnie

Jesli podczas pracy zostanie wystane

czestotliwos¢ zatgczania hamulca (BR EngFr), silnik zatrzymuje hamowanie i

wysyta sygnat sprzegniecia hamulca do wstepnie ustawionego zacisku

wyjsciowego. Czestotliwosc¢ jest utrzymywana przez czas opéznienia zatgczenia
hamulca (BR Eng Dly), a nastepnie staje sie rowna 0. Jesli ustawiony jest czas
hamowania prgdem statym (Ad.15) i wielkoS¢ hamowania prgdem statym (Ad.16),
wyjscie falownika jest blokowane po hamowaniu prgdem statym.

DC Braking After Stop

Ad.}@/—\_'
. Ad.47

Qutput frequency

Qutput current

Motor speed

Brake output

Run cmd

Brake close

5.26 Kontrola wejs¢ analogowych

rake close

Odpowiednie poziomy wej$¢ analogowych mogg sterowac stanem wyjs¢ cyfrowych
i przekaznikowych.

Grupa Kod Ustawie Zakres ustawien
66 Wejscie a_nalogowe 1 v ) )
do kontroli
. . Do .
Ad 67 PO.Z’IO_m wigczenia 90.00 Poziom wy’rngama styku %
wyjscia wyjsciowego 0-
68 Po_ZJo_rn wytgczenia 10.00 0,00-Outputput tgrm!nal %
wyjscia na poziomie
Przekaznik
31 wielofunkcyjny 1
ou - 34 | On/off - -
Przekaznik
33 . .
wielofunkcyjny 2
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Szczegoty ustawien

Kod i funkcje Opis

Ad.66 On/Off Ctrl Src | Wybierz wejscie analogowe sterujgce wyjsciem.

e | Fterdelny) (017 Ustaw poziomy wiaczenia i wytaczenia
C, Ad.68 Poziom P y wig yta :

Analog input

Ad.67
Ad.68

_ s

Multi-function relay output

5.27 Zapobieganie pracy regeneratywnej

Funkcja dedykowana dla sterowania prasami. Podczas pracy regeneratywne;j
prasy falownik moze przyspieszac¢ o zaktadany krok czestotliwosci by pozby¢ sie
energii regeneratywnej ptyngcej z silnika.
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Dor Kod

0 e Nazw Ustawie Zakres ustawien

i

Wybor funkcji unikania

74 N 0 |Nie 0-1 -
regeneracji dla prasy

75 Poziom napiecia ruchu 350 V 200 V 300-400 V Vv
unikania regeneraciji 700 V 400 V 600-800 V

Ad | 76 |Odchytek predkosci ZHOZ? 0,00-10,00 Hz Hz
77 | Wzmocnienie P 50.0 (%) 0-100% %
78 Wzmocnienie | 500 20-30000 ms ms
(ms)

Nacisnij przycisk Zapobieganie regeneracji

Czeste napiecie regeneracyjne od obcigzenia prasy podczas

Ad.74 RegenAvd |pracy z silnikiem o statej predkosci obrotowej moze wymusi¢
Sel nadmierng prace na zespole hamulcowym, ktéra moze uszkodzi¢
lub skroci¢ zywotno$¢ hamulca. Aby zapobiec tej sytuacji, nalezy
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Kod i

funkcje ok

i zablokowac¢ dziatanie jednostki hamulcowe;.

Ad.75 Poziom Jaki wzrost napiecia szyny Dc ma aktywowa¢ ochrone?
RegenAvd

Ad.76 CompFreq |Jaki odchytek czestotliwosci moze przyrosngcé?
Limit

Ad.77 RegenAvd | Aby zapobiec strefie regeneracji, nalezy ustawic
Pgain, Ad.78 wzmocnienie P/l w regulatorze PI ttumigcym napiecie
RegenAvd lgain | obwodu posredniego.

level

A /\//\
T

DC voltage Ad;.76 Co:mpensaétion frt:eq. limit

/o

—> —

Cmdfreq.

/ -
Regeneration prevention On

Uwaga

Zapobieganie regeneracji prasy nie dziata podczas przyspieszania lub zwalniania, lecz
tylko podczas pracy silnika o statej predkosci obrotowej. W przypadku aktywacji
zabezpieczenia przed regeneracjg, czestotliwos¢ wyjsciowa moze sie zmieniC w zakresie
ustawionym na Ad.76 (granica CompFreq).
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5.28 Wyjscie analogowe

Analogowy zacisk wyjsciowy zapewnia wyjscie o napieciu 0-10 V i pragdzie 4-
20mA mA.

5.28.1C Wyjscie analogowe pradowe

Rozmiar wyj$cia mozna regulowac poprzez wybranie opcji wyjscia na zacisku AO
(Analog Output).

G':u K:d Nazw Ustawienie Zakres Jednost
~ L1otawuriaA Lr~
Wyjscie element Czestotliwos 0-15
02 |Wyijscie wzmocnienie |100.0 -1000.0-1000.0 %
03 |Wyjscie przesuniecie |0.0 -100.0-100.0 %
04 |Wyijscie filtr 5 0-10000 ms
ox Wartosc stala
05 0.0 0.0-100.0 %
. . m)
06 |Vyiscie 0.0 0.0-1000.0 % oo
monitor =S
ES
8 (@)
Szczegoty ustawien napiecia i pragdu na wyjsciu 8—
Kod i .
funkcje Pk

Wybierz statg warto$¢ dla wyjscia.

Konfiguracja Funkcja
Czestotliwos¢ pracy wyjs¢ w standardzie.
0 | Czestotliw| Wyjscie 10 V jest wykonane z czestotliwosci
0SC: ustawionej na dr.20 (Max Freq).

Wyjsci | Wyjscie 10 V jest wykonane z 200% pradu

e Prad | znamionowego przetwornicy (duze obcigzenie).
Ustawia wyjscia w oparciu o napiecie wyjsciowe
falownika. Wyjscie 10 V jest wykonane z napiecia
ustawionego w pozycji bA.15.

0U.01 Tryb AO1

2 i’;'ap'ec (Rating V).
wviscio Jesli w bA.15 ustawiono 0 V, modele 200 V/240
Yl V/400 V wyjdg 10 V w oparciu o rzeczywiste
we . g
napiecie wejsciowe (480 V).
tacze Wyjscia falownika Napiecie obwodu posredniego
3 qDC w standardzie. Wyjscia 10 V przy napieciu
Valt obwodu posredniego 410 Vdc dla modeli 200 V i

Standardowo wyprowadza wygenerowany

4| Moment| 1\ ment obrotowy. Wyjscia 10 V przy 250%

nhratava
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Kod i
funkcje

Opis
5 Moc Monitoruje moc wyjsciowg. 200% mocy
wyjsci | znamionowej to maksymalne napiecie
Wyjmuje maksymalne napiecie przy 200% braku
pradu obcigzenia. Wyjscia 0 V podczas pracy V/F
6 Idse lub kompensaciji poslizgu, poniewaz jest to wyjscie
o wielkosci prgdu na czesci strumienia
magnetycznego.
Wyjmuje maksymalne napiecie przy 250%
7 lgse znamionowego prgdu momentu obrotowego.
rated torque current= -\f rated current? — no load current?
Target | Wyjscia ustawiajg czgstotliwos¢ jako standard. Wyjscia 10
8 Freq V przy maksymalnej czestotliwosci (dr.20).
Czestotliwo$¢ wyjsciowa obliczana za pomocg funkcji
9 Ramp | Acc/Dec jako standard. Moze sie rézni¢ w zaleznosci od
Freq rzeczywistej czestotliwosci wyjsciowej. Wyjscia 10 V.
Wartos | Wyjscie wartosci polecenia kontrolera PID jako
12 é standard. Moc wyj$ciowa okoto 6,6 V przy 100%.
PID Fdk | Wyjscie gtosnosci sprzezenia zwrotnego regulatora PID
13 Wartog | W standardzie. Moc wyjsciowa okoto 6,6 V przy 100%.
PID Wyijscia wartosci wyjsciowej sterownika PID w
14 Wyjsci standardzie. Wyjscie okoto 10 V przy 100%.
15| Staty Wyjscia OU.05 (AO1 Const%) stata wartos¢.

OU.02 AO1 Gain,
OU.03 AO1 Bias

Reguluje warto$¢ wyjsciowg i przesuniecie. Jesli jako element
wyjsciowy zostanie wybrana czestotliwos¢, bedzie ona dziatac w
Sposob przedstawiony ponize;.
A01 = ; : X AO1 Gain + AO1 Bias
MaxFreq

Ponizszy wykres przedstawia zmiany napiecia wyjsciowego
analogowego (AO1) w zaleznosci od wartosci OU.02 (AO1 Gain) i
OU.3 (AO1 Bias). OS8 Y to analogowe napiecie wyjsciowe (0-10 V), a
o$ X to warto$¢ procentowa pozycji wyjsciowej.

Przyktad, jezeli maksymalna czestotliwo$¢ ustawiona na dr.20 (Max
Freq) wynosi 60 Hz, a obecna czestotliwos¢ wyjsciowa 30 Hz, to
wartos$¢ osi x na nastepnym wykresie wynosi 50%.
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Kod i

funkcje e

0U.02 AO1 Gain
100.0% (Factory default) 80.0%
A A

v

8V 8V
6.4V

0.0%
Factory 5y
default 4v

- -
0%  50% 80% 1009 0%  50% 80% 100%
0U.03

AO1 Bias A A
v 10V

8.4V

N oV

20.0%

pAY 2V

» »
0%  50% 80% 1009 0%  50% 80% 100%

0OU.04 Filtr AO1 | Ustawic stalg czasowg filtra na wyjsciu analogowym.

Jesli wyjscie analogowe w OU.01 (tryb AO1) jest ustawione na 15

QS0 to mozliwe jest ustawienie wartosci statej w zakresie 0-100% ne
® o

o
0OU.06 AO1 Monitoruje warto$¢ wyjscia analogowego. Wyswietla maksymalne = Ej
Monitor napiecie wyjsciowe w procentach (%) P g
"3

5.29 Wyjscia cyfrowe i przekaznikowe

5.29.1 Ustawienia przekaznikéw

Grupa Kod Nazw Ustawienie Zakres Jed
30 |Przekaznik btedu 010* - Troc
Przekaznik
31 wielofunkcyjny 1 29 |praca ) )
33 Przekazmk . 14 awaria - -
ouU W|9Iofunkcyjpy 2
41 | Wielofunkcyjny i 00— 11 Troc
monitor wyjsciowy L
57 gzestotllwosc 30.00 0,00-Max o
58 |Lasmo. 10.00 Czestotliwosé:
czestotliwosci
65— |Opcje ustawien
l’:{ 69 |terminala Px 16 exchange ) )

_ = = 2,
I F

f—y P y
* Wyswietlane -/ LI L4 "4 na klawiaturze.
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Szczegoty ustawienia przekaznikow

Kod i
funkcje
0OU.31

Opis

UstawiC element wyjsciowy przekaznika 1.

0Ou.33

Ustaw element wyjsciowy przekaznika 2.

OuU.41 DO
Status

Zacisk wyjsciowy i funkcje przekaznika nalezy ustawi¢ zgodnie z
ustawieniami OU.57 (czestotliwos¢ FDT), OU.58 (pasmo FDT) i
warunkami wyzwalania bteddéw.

Konfiguracja

Funkcja

0 Brak

Brak sygnatu wyjsciowego.

1 FDT-1

Wykrywa czestotliwos¢ wyjsciowg falownika
osiggajgca ustawiong przez uzytkownika
czestotliwosé. Sygnat wyjsciowy jest
wysytany, gdy spetnione sg ponizsze warunki.
Wartos¢ bezwzgledna (ustawiona
czestotliwosé-czestotliwos¢ wyjsciowa)
< wykryta szerokos¢ czestotliwosci/2
Gdy szerokosc¢ wykrytej czestotliwosci wynosi
10 Hz, wyjscie FDT- 1 jest takie, jak pokazano
na ponizszym wykresie. A0H7
Frequency 20Hz |

reference | 40Hz

Operation 1545 20Hz A 35Hz
Frequency ~ A Lo

Q1 [ ] ]
Run cmd [ 1

2 FDT-2

Wychodzi sygnat, gdy ustawiona przez
uzytkownika  czestotliwos¢ i  wykryta
czestotliwos¢ (FDT Frequency) sg rowne i
jednoczesnie spetniajg warunek FDT-1.
Wartos¢ bezwzgledna (ustawiona
czestotliwos¢ wykrywania) < szerokosc¢
wykrytej czestotliwosci/2]&[FDT-1]

Wykryta szerokosc¢ czestotliwosci wynosi 10
Hz. Gdy czestotliwo$¢ wykrywania jest
ustawiona na 30 Hz, wyjscie FDT-2 jest

takie, jak pokazano na ponizszym wykresie.
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Kod i Obis
funkcje P
50Hz
Frequency 30Hz
reference
25Hz
Frequency
Q1 |

Runcmd s

Sygnat wyjsciowy wychodzi, gdy
czestotliwos¢ pracy ponizej spetnia warunki.
Wartos¢ bezwzgledna (czestotliwosc
wyjéciowa - czestotliwos¢ pracy) < wykryta
szerokos¢ czestotliwosci/2

Wykryta szeroko$¢ czestotliwosci wynosi 10
Hz. Gdy czestotliwo$¢ wykrywania jest
ustawiona na 30 Hz, wyjscie FDT-3 jest
takie, jak pokazano na ponizszym wykresie.

3 FDT-3

-1

35Hz 1] E

30H L<

25Hz c

-

Frequenc 3 N

Qi - - 3.
Run cmd

Sygnat wyjsciowy moze by¢ ustawiony

oddzielnie dla warunkoéw przyspieszania

i zwalniania.

« W przyspieszeniu: Czestotliwos¢ pracy =
Wykryta czestotliwos¢

- W zwolnionym tempie: Czestotliwos¢
pracy > (Wykryta czestotliwos¢ - Wykryta
szerokos¢ czestotliwosci/2)

Wykryta szerokos$c¢ czestotliwosci wynosi 10

4 FDT-4 Hz. Gdy czestotliwo$¢ wykrywania jest

ustawiona na 30 Hz, wyjscie FDT-4 jest

takie, jak pokazano na ponizszym wykresie.

30Hz
25Hz

Frequency
Q0 e
Runcmd peeeey

Over Load . e
5 (przeciaze Wychodzi sygnat przy przecigzeniu silnika.
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Kod i Obis
funkcje P
5 Przecigzen Sygnalizuje przecigzenie premiennika.
ie inwertera
(1M \
7 Underload Sygnat niedocigzenia
Fan Warning Wychodzisygnat ostrzegajgcy o usterce
8 wentylatora.
9 Stall Wychodzi sygnat, gdy silnik jest przecigzony
i zatrzymany. Utyk silnika.
Over voltage Wy,sy’fa gygna’r, gdy_napleme,o_bwodu o
10 posredniego falownika wzrosnie powyzej
ochronnego napiecia roboczego.
Low Voltage sygna’r_, gdy napiecie o_b_w_odu posrednlego
11 falownika spadnie ponizej poziomu
zabezpieczenia niskiego napiecia.
Over Heat o : .
12 Sygnat wyjsciowy przy przegrzaniu przetwornicy.
Wyijscie sygnatu w przypadku zaniku
Lost analogowego zacisku wejsciowego i komendy
komunikacyjnej RS-485 na bloku zaciskéw.
Command o7 . : . .
13 przy zasilaniu komunikacyjnym i rozbudowie
karty zasilajgcej I/0, a takze przy utracie wejsc
analogowych i polecen komunikacyjnych.
Po wprowadzeniu polecenia operacji i
podaniu napiecia wyjsciowego falownika
wysytany jest sygnat. Brak sygnatu
14 RUN wyjsciowego podczag ia pragdem
sta’fymF
requency
Q1 i i
Run cmd | ]
Wychodzi sygnat przy wytgczonym
15 Stop . . .
poleceniu pracy i przy braku napiecia
Steady . I
16 Wychodzi sygnat w stabilnej pracy.
17 Inverter Line | Wyprowadza sygnat, gdy silnik jest
napedzany przez linie falownika.
Wyprowadza sygnat, jezeli wyzwolono
18 Comm Line | wejscie Px z funkcjg (exchange).
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Kod i Obis
funkcje P
Speed Search Sygnalizacja Lotnego startu
19 SS
Sygnat wyjsciowy, jesli silnik pracuje w trybie
regeneracji.
o1 Regeneration | Hamowanie DC jest aktywowane, gdy

napiecie DC przetwornicy jest wyzsze niz
napiecie ustawione w Ad-79.

Sygnat wyjsciowy wychodzi, gdy przetwornica
jest w trybie gotowosci do pracy i jest gotowa
do odbioru polecenia pracy .

Sygnat wyjsciowy jest mniejszy niz
czestotliwos¢ ustawiona w iOU-57 i OU-58.

29 Ready

23 | FDT-5 (Zspd)

8 Timer Out | Funkcje czasowe wejsc/wyjsc (timer) ;.F':'
o.

Timer Settings Q n<l

Sygnalizacja btedu lub usterki -E g

29 Trip Multi-Function Relay On/ (v 3.

Pprzekroczenie pracy ED rezystora

31 | DB Warn%ED h .
amowania

Standardowo wysyta sygnat przy uzyciu
wartosci wejscia analogowego.

34 | Onloff control Multi-Function Relay On/

Wychodzi sygnat zwolnienia hamulca.
35 Kontrola BR

Wyijscie to nastepuje po rozpoczeciu operacji
buforowania energii z powodu niskiego
napiecia sekgcji zasilania DC przetwornicy z
40 | KEB powodu zaniku zasilania na wejsciu. (To
wyjécie w stanie buforowania energii przed
przywrdceniem zasilania wejsciowego
niezaleznie od ustawien trybu KEB-1 i KEB-2).
Sygnat wyjsciowy, gdy przetwornica znajduje

sie w stanie ostrzegawczym.

42 Minor fault

5.29.2Wyjscie i sygnalizacja btedu
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|
Za pomocg przekaznikow wielofunkcyjnych 1 i 2 mozna wyprowadzi¢ stan awarii lub

usterki falownika.

Grou Kod

P Nazw Ustawieni Zakres Jednostka

PN
~ [NP-X T SVVIP Y

30 |Fault otput item 010 .
Przekaznik .
31 wielofunkcyjny 1 29 \ﬁ/\l{{/‘mec ) )
ou Przekaznik L
33 | wielofunkeyjny 2 14| Biegnij - -
53 |Opdbznienie zatgczenia |0.00 0.00-100.00 sec
54 | Opdznienie wytgczenia |0.00 0.00-100.00 Sec
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Szczegoty dotyczace ustawienia sygnalizacji btedu

Kod i Obis
funkcje P
Przekaznik wyzwalajgcy usterke dziata w oparciu o ustawienia.
Pozycje Status Bit On Status Bit Off
Klawiatur I I
) 0 I
Po wybraniu przekaznika wielofunkcyjnego, ktéry ma by¢
uzywany jako wyjscie usterki, w menu OU.31, 33 wybierz
0U.30 Trvb pozycje 29 (Trip). W przypadku wystgpienia btedu w
U Ty przetwornicy, aktywowany zostanie odpowiedni przekaznik
wyjscia wielofunkcyjny.
Konfiguracja .
bit3 | bit2 | bitd Funkcja
v Dziata w przypadku wystgpienia
awarii niskiego napiecia
v Dzie.z’ra,. gdy wystgpi inne niz niskie ne
napiecie. e %
v Dziata w przypadku przekroczenia prob E" o
automatycznego restartu (Pr. 08- 09) o g
-

OU.31 Przekaznik1 |Ustawi¢ element wyjsciowy przekaznika 1.

OU.33 Przekaznik 2 |Ustaw element wyjsciowy przekaznika 2.

OU.53 TripOut On  |W przypadku wystgpienia btedu, przekaznik 1 lub przekaznik 2 zostanie
Dly, OU.54 TripOut |aktywowany po uptywie czasu ustawionego w urzgadzeniu.
OffDly

5.29.3Ustawienie czasu opdoznienia wyjs¢

Opdznienie wigczenia i wylgczenia nalezy ustawi¢ wedle potrzeb. Czas opdznienia
ustawiony w OU.50-51 bedzie stosowany zaréwno do przekaznika 1 jak i 2, z wyjgtkiem
sytuacji, gdy funkcja przekaznika wielofunkcyjnego znajduje sie w trybie wyzwalania.

Grupa Kod Naﬂzw Estawieni iasI::::i
50 Yavgész‘ifemee'ﬁgﬂ'égﬁ’.ge 0.00 100.00 s6C
ou | 51 | e yerenia|0.00 160.00 sec
52 V&’gﬂg‘ty""’w wyjscia | g 00-11 Troc
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Szczegoty ustawienia stykéw NO/NC

Kod i Obis
funkcje P
Wybierz typ styku przekaznika 1 i przekaznika 2. Ustawiajgc
odpowiedni bit na 0, bedzie on obstugiwat zacisk A (Normalnie
otwarty), a ustawiajgc go na 1, bedzie on obstugiwat zacisk B
(Normalnie zamkniety). W tabeli ponizej znajdujg sie ustawienia
OU.52 DO NC/NO | przekaznika 1 i przekaznika 2 poczawszy od prawedo bitu.

Sel Pozycje Status Bit On Status Bit Off

Klawiatur f:". ﬁ_i
a - =

. :
Run cmd — OU 51. DO Off Delay

Multi-function

output ——

—>

OU 50. DO On Delay

®
=
&
1]
(7]

pacueApy

5.30 Blokada wyjscia

Funkcja przydatna, gdy wymagane jest zablokowanie wyjscia (otworzenie tranzystorow
IGBT — przerwa w obwodzie). Przypisz do jednego z wej$¢ Px funkcje BaseBlock.
Podczas pracy z silnikiem i wyzwoleniu wejscia base block — silnik zacznie hamowac
wolnym wybiegiem. Po zdjeciu sygnatu base block, falownik wykona operacje szukania
predkosci i wréci do normalnej pracy.

Grupa Kod | Nazw Ustawienie Zakres Jedn
IN 6659_ Opcje ustawien terminala Px|33 |Base Block 1-52 -
ot
31 |Przekaznik wielofunkcyjny 1 1-44 -
on 33 |Przekaznik wielofunkcyjny 2 14 |Run - -
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Szczegotowe informacje dotyczace

Kod i

funkcje el
IN 65-69 Px Ustaw wejscie Px na base block
Ustawic¢ zacisk przekaznika wielofunkcyjnego na 14 (Run).
Jesli wydane zostanie polecenie pracy, przetwornica przyspieszy do
czestotliwosci zadanej. Jesli sygnat base block zostanie wprowadzony
podczas pracy z przyspieszeniem lub statg predkoscig obrotowg, wowczas
OuU31 przetwornica natychmiast zablokuje wyjscie i rozpocznie wolny wybieg.
Przekaznik 1 Jesli sygnat base block jest wytgczony, to falownik przyspiesza w trybie
OuU33 wyszukiwania predkosci obrotowej, az do osiggniecia czestotliwosci
Przekazni  |zadanej, bez otrzymywania konkretnego polecenia reset.
k2 Podczas pracy base block na klawiaturze wyswietlany jest napis "bb".
Zdefiniuj Wytgczenie base block spowoduje automatyczne zresetowanie

przetwornicy, a sytuacja nie zostanie zapisana w historii wytgczen.
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6 Funkcje zabezpieczajace

Funkcje ochronne oferowane przez przetwornice serii G100 dzielg sie na dwa
rodzaje: ochrona przed uszkodzeniem silnika na skutek przegrzania oraz ochrona
przed uszkodzeniem przetwornicy.

6.1 Ochrona silnika

6.1.1 Elektroniczne termiczne zabezpieczenie silnika przed
przegrzaniem (ETH - Electronic Thermal Motor Overheating
Prevention)

ETH jest funkcjg ochronng, ktéra wykorzystuje prad wyjsciowy falownika bez
oddzielnego czujnika temperatury do przewidywania wzrostu temperatury silnika
w celu ochrony silnika na podstawie jego charakterystyki cieplne;j.

Grupa Kod Nazw Ustawieni Zakres_ Jed
ustawi

~ nAact
Elektroniczne

40 |zabezpieczenie 0 |Brak 0-2 -
termiczne Wybor

41 | Typ chtodzenia silnika 0 |Self-cool - -

>
i Poziom pradu dla 1 9’"%
_ 0 | o=
42 minuty 150 120-200 %o = g
wo
43 |Nastawa dia 120 50-150 % 5
pracy ciggtej

Szczegoty ustawienia funkcji prewencji termicznej

Kod i Obi
funkcje pIS
ETH moze by¢ wybrana w celu zapewnienia ochrony termicznej
Konfiguracja Funkcja
0 Brak Funkcja ETH nie jest aktywna.
Wyjscie falownika jest zablokowane.
Silnik zatrzymuje sie (swobodny bieg).

2 Dec Falownik zwalnia silnik do zatrzymania.

Pr.40 ETH Trip Sel
1 | Free-Run
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Kod i

funkcje ok

Wybrac¢ rodzaj napedu wentylatora chtodzgcego, podtgczonego do

iI'I’(lz'iﬁﬁguracja Funkcja

Poniewaz wentylator chtodzacy jest podtgczony do osi
silnika, efekt chtodzenia zmienia sie w zaleznosci od
0 Self-cool predkosci obrotowej silnika. Wiekszo$¢ uniwersalnych
silnikdw indukcyjnych ma takg konstrukcje.

Do zasilania wentylatora chtodzgcego dostarczana jest
dodatkowe zasilanie. Zapewnia to wydtuzong prace przy

Wymus oce 2 DO
1 niskich predkosciach. Silniki przeznaczone do pracy z
zone . . . . . .
falownikami zazwyczaj posiadajg takg konstrukcje.
Pr.41
Chtodzen Continuous
ie silnika rated current (%)
100
95
65

Frequency (Hz)

20 60

. llos¢ prgdu wejsciowego, ktéra moze by¢ dostarczana do silnika w sposob
Pr.42 ETH 1min ciggty przez 1 minute, na podstawie pradu znamionowego silnika (bA.13).

Ustawia natezenie pradu przy wtgczonej funkcji ETH. Ponizszy
zakres wyszczegolnia ustawione wartosci, ktére mogg byc¢
stosowane podczas pracy ciggtej bez funkcji ochronne;.

Current

Pr.43 ETH Cont
Pr4a2

Pr43

60 ETH trip time (seconds)
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6.1.2 Wczesne ostrzeganie przed przecigzeniem i awaria

Przemiennik pozwala na ustawienie warunkow istnienia btedu/usterki lub ostrzezen.
Ostrzezenia wskazujg na istnienie sytuacji abnormalnej. Btedy wyzwalajg funkcje
zabezpieczajgce.

Zakres

Grupa Kod Nazw Ustawienie . Jedn
- ustawi e
04 |Obcigzenie 1 Heavy Duty - -
17 |Wybdrostrzezeniao |, |1 01 i
przecigzeniu
Pr 18 |Poziom pradu ostrze |150 30-180 %
19 |Czas ostrzegania o 10.0 0-30 sec
20 |Metoda stopu 1 |Free-Run - -
21 |Pozio prad przecigzenia| 180 30-200 %
22 |Czas przecigzenia 60.0 0-60.0 sec
Przekaznik
31 wielofunkcyjny 1
ou Prrekaznik 5 Przecigzenie - -
33 rzekaznik
wielofunkcyjny 2
Szczegobty dotyczace weczesnego ostrzegania
Kod i ) o~
funkcje ot gr %
Wybierz poziom obcigzenia. E g
Konfiguracja Funkcja 8
Normal wentylatory i pompy (tolerancja przecigzenia:
Pr.04 Obowigzek || 0 ne 120% znamionowego pradu
zatadunku niedocigzeniowego przez 1 minute).
Heavy Duze obcigzenia, takie jak wciggniki, dzwigi| i
1 Duty urzgdzenia parkingowe (tolerancja przeciaZeni’a:
150% pradu znamionowego przez 1 minute).

Jesli przecigzenie osiggnie poziom ostrzegawczy, to przekazniki
Pr.17 sg wykorzystywane do wysytania sygnatu ostrzegawczego. Jesli
wybrano 1 (Tak), bedzie on dziatat. Jesli wybrana zostanie
wartos¢ 0 (Nie), nie bedzie ona dziatac.

Gdy prad wejsciowy do silnika jest wiekszy niz poziom ostrzezenia
o przecigzeniu (OL Warn Level) i utrzymuje sie na tym poziomie w
czasie ostrzezenia o przecigzeniu (OL Warn Time), wyjscie
wielofunkcyjne (przekaznik 1, przekaznik 2) wysyta sygnat
ostrzegawczy. Wielofunkcyjne zaciski przekaznikowe i wyjscia
przekaznikowe sygnalizujg, gdy kody OU.31 i OU.33 sg ustawione
na 5 (przecigzenie). Wyjscie sygnatowe nie blokuje wyjscia

Pr.18
Pr.19
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Kod i

. Opis
funkcje
W przypadku wystgpienia btedu przecigzenia nalezy wybrac
dziatanie ochronne przetwornicy.
Konfiguracja Funkcja
Pr.20 OL 0 Brak Nie podejmuje sie zadnych dziatah ochronnych.
Podréz W przypadku wystgpienia btedu przecigzenia,
Wybierz 1 | Free-Run | wyjscie falownika jest zablokowane i silnik
pracuje swobodnie z powodu bezwladnosci.
3 Dec W przypadku yvystapienia btedu, silnik zwalnia
i zatrzymuje sie.

Gdy prad dostarczany do silnika jest wigkszy niz warto$¢ zadana
Pr.21 OL Trip na poziomie zadziatania przecigzenia (OL Trip Level) i jest nadal

Level, dostarczany w czasie zadziatania przecigzenia (OL Trip Time),
Pr.22 OL Czas |wyjscie falownika jest albo blokowane zgodnie z ustawionym
podrézy trybem pracy od Pr. 17 albo zwalniane do zatrzymania po
T:Pr.19

t
— e

t
C Pr.18
<] AR o

Multi-function output e

Uwaga

Ostrzezenia o przecigzeniu ostrzegajg o przecigzeniu przed wystgpieniem btedu
przecigzenia. Sygnat ostrzegajacy o przecigzeniu moze nie dziata¢ w sytuacji zadziatania
usterki przecigzeniowej, jezeli poziom ostrzezenia o przecigzeniu (OL Warn Level) i czas
ostrzezenia o przecigzeniu (OL Warn Time) sg ustawione powyzej poziomu zadziatania
przecigzenia (OL Trip Level) i czasu zadziatania przecigzenia (OL Trip Time).
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6.1.3. Ochrona przed utykiem i hamowanie strumieniem

Funkcja zapobiegania utykowi jest funkcjg ochronng silnik. Wybierz w jakich
sytuacjach ochrona przed utykiem ma dziata¢. Jesli dojdzie do zatrzymania silnika z
powodu przecigzenia, czestotliwos¢ pracy przetwornicy jest requlowana
automatycznie. Hamowanie strumieniem jest stosowane w celu uzyskania
optymalnego czasu zwalniania bez rezystora hamowania. Jesli czas zwalniania jest
zbyt krétki, moze dojs¢ do zadziatania przepiecia ze wzgledu na energie
regeneracyjng z silnika. Przy zastosowaniu hamowania strumieniem prgdu mozna
uzyskac idealny czas zwalniania bez zadziatania btedu OVT, poniewaz energia
regeneracyjna jest wydatkowana na silnik. Hamowanie strumieniem przestaje
dziata¢, gdy tryb sterowania jest bezczujnikowy IM.

Grupa Kod Nazw Ustawi Zakres ustawien Jed
50 Zapoblega.mle utykovyl 0000* ) Tro
hamowanie strumieniem e
51 |Czestotliwosé utyku 1 60.00 Czegstotliwosé Hz
startowa -
52 |Prad utyku 1 180 30-250 %
53 |Czestotliwo$¢ utyku 2 60.00 |StallFreg ;—Stall Freq |
Pr | 54 |Prad utyku 2 180 30-250 %
55 | Czestotliwosé utyku 3 6000 |StalFreqzStalfrea |, o
M=
56 |Prad utyku 3 180 30-250 % A %
| o
57 |Czestotliwosé utyku 4 60.00 |StallFreq3- Hz  Ege!
Maksymalna wa
58 |Prad utyku 4 180 30—250 % =
31 |Przekaznik wielofunkcyjny 1
OV 33 TPrzekaznik wielofunkcyjny 2 9 |Utyk ) )

OOOH
* Wyswietlane ' LI LA L4 na klawiaturze.
Szczegobty dotyczace funkcji zapobieganiu utykowi i hamowania strumieniem

Kod i

funkcje o
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Kod i
funkcje

Pr.50
Zapobie
ganie
stoisku

Zabezpieczenie przed utykiem moze by¢ skonfigurowane do

Opis

przyspieszania, zwalniania lub podczas pracy silnika ze statg
predkoscig obrotowg. Gdy gérny segment LCD jest wigczony,
ustawiany jest odpowiedni bit. Gdy dolny segment LCD jest
wigczony, odpowiedni bit jest wytgczony.

Pozycje Status Bit On Status Bit Off
i i
Klawiatura i I "J
Konfiguracja .
bitd | bit3 | bitz | bitd Funkcja
v Ochrona utyku podczas
przyspieszania
Ochrona utyk podczas pracy ze
statg predkos$cig obrotowg
v Ochrona utyku
podczas zwalniania
v Hamowanie
strumieniem
Konfiguracja Funkcja
Jesli prgd wyjsciowy falownika przekroczy
ustawiony poziom (Pr. 52, 54, 56, 58) podczas
Ostona przyspie’szarlig, silrl1ik zatrzymuje sie i. zaczyna
Utvk i zwalniaé. Jesli poziom prgdu pozostaje powyzej
}’ i poziomu utyku, silnik zwalnia do czestotliwosci
0001 | przyspiesz | startowej (dr.19). Jesli poziom pradu powoduje
enie spowolnienie ponizej ustawionego poziomu
podczas dziatania funkcji zabezpieczenia przed
utykiem, silnik wznawia przyspieszanie.
Podobnie jak funkcja ochrony przed utykiem
podczas przyspieszania, czestotliwos¢ wyjsciowa
Ochrona zwalnia sie automatycznie, gdy poziom pradu
utyk przekroczy ustawiony poziom utyku podczas pracy
podczas ze stalg predkoscig obrotowg. Gdy prad obcigzenia
0010 pracy ze spada ponizej zadanego poziomu, nastepuje
stalg ponowne przyspieszenie. Podczas przyspieszania,
. operacja bedzie przebiegac¢ zgodnie z ustawieniami
predkoscig ochrony utyku dla przyspieszenia.
obrotowg
Ochrona Falownik zwalnia i utrzymuje napiecie obwodu
utyk posredniego ponizej pewnego poziomu, aby
0100 podczas zapobiec wyzwoleniu btedu nadnapieciowego
. | podczas zwalniania. W zwigzku z tym czasy
hamowani opo6znienia mogg by¢ dtuzsze niz ustawiony czas w
a zaleznosci od obciazenia
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Kod i

funkcje Lol
Hamowani
e Przy zastosowaniu hamowania
1000 | strumienie | strumieniem mozna skréci¢ czas
m zwalniania, poniewaz energia
opdznienie | regeneracyjna jest wydatkowana na silnik.
Utyk
hamemi/vanl Zabezpieczenie przed utykiem i
1100 | strumienie hamowanie strumieniem dziatajg razem
m podczas podczas zwalniania, aby osiggngc¢
zwr;lniania najkrotsze i najbardziej stabilne
zatrzymanie.
Stall level
Current g o 22 e I e
g 111 g 111
/\/ \/_
Frequency ZZ
Relay1 | ZZ e
Accelerating Decelerating ;I;E
o O
P =
c M
D 2
T~ wo
=
DC voltage
Freguency
Relay1 I
Decelerating
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Kod i
funkcje

Opis

Dodatkowe poziomy ochrony utyku mogg by¢ konfigurowane dla

Pr.51 Stall Freq
1-

Pr.58 Stall Leve
14

réznych czestotliwosci, w zaleznosci od typu obcigzenia. Jak
pokazano na ponizszym wykresie, poziom utyku moze byc¢ ustawiony
powyzej czestotliwosci bazowej. Dolna i gérna granica sg ustawione
za pomocg liczb, ktére odpowiadajg w kolejnosci rosngcej. Na
przyktad, zakres dla Stall Frequency 2 (Stall Freq 2) staje sie dolng
granicg dla Stall Freq 1 (Stall Freq 1) i gérng granica dla Stall Freq 3
(Stall Freq 3).

Stall level

Stall level 1

Stall level 2
Stall level 3 |
Stalllevel4 |-

StallFrq2 | Stall Frqa
Stall Frq1 Stall Frq3

Output Frequency
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Uwaga

Zabezpieczenie przed utykiem i hamowanie strumieniem dziatajg razem tylko podczas
zwalniania. Wtgczy¢ trzeci i czwarty bit Pr.50 (Stall Prevention), aby uzyskac najkrotsze
i najbardziej stabilne zwalnianie bez wyzwalania btedu przepieciowego dla obcigzenh o
duzej bezwtadnosci i krétkich czasach hamowania. Nie nalezy uzywac tej funkcji, gdy
wymagane jest czeste zwalnianie obcigzenia, poniewaz silnik moze sie przegrzewac i
tatwo ulec uszkodzeniu.Podczas pracy rezystora hamujgcego, silnik moze drga¢ w
trakcie hamowania strumieniem. W tym przypadku nalezy wytgczy¢ hamowanie
strumieniem (Pr.50).

® Caution
- Nalezy zachowaC ostrozno$¢ podczas zwalniania, poniewaz w zaleznosci od

obcigzenia, czas zwalniania moze by¢ diuzszy niz ustawiony czas DEC.

6.2 Zabezpieczenia przemiennika

6.2.1 Zabezpieczenie przed brakiem fazy I/O

@
7]
[
E
(1]
v

uoia30id

Zabezpieczenie sprawdza obecnos¢ faz na wejsciu i wyjsciu przemiennika.

Grupa Kod Zakres ustawien  Jednostka
Zabezpieczenie .
5 05 fazy We/Wy 00 - Troche
r Skok napiecia DC
06 P 15 1-100 V Vv

0 00 0 0
“Wyswietlane -/ LI L] 14 na klawiaturze.
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Szczegobly ustawien ochrony przed utratg fazy

Kod i Obis
funkcje P
Mozna wybraC¢ zabezpieczenie fazy wejSciowej i wyjsciowe;.
Ustawienie bitowe.
Pozycje Status Bit On Status Bit Off
= =
Klawiatura : ;:,“
Pr.05 Phase Loss Konfiguracja _
Chk, bit2 bit1 Funkcja
\F;r.06 IPO Pasmo v Wyjsciowe zabezpieczenie fazy
v Zabezpieczenie wejscia z
Wartosci poczgtkowe dla kazdego produktu w zakresie napiecia
wejsciowego podczas fazy otwartej sg pokazane jak ponizej.
Pozy Wartos¢ Jed
0,4 kW-2,2 kW (200 V/400 V) 15 Vv
4,0 kW-7,5 kW (200 V/400 V) 13 Vv

6.2.2 Sygnat awarii zewnetrznej

Ustawi¢ jedno z wielofunkcyjnych wejsé¢ cyfrowych Px na 4 (External Trip), jest to
wyzwalanie btedu sygnatu zewnetrznego.

Zakres

Nazw Ustawienie

- ustawi
Opcje ustawien .
65—-69 terminala Px 4 |External trip - -
N g7 | Wybor zacisku wejscia [ 77 [T [ i
wielofunkcyjnego Frrerenq
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Szczegoty ustawienia

Kod i Obis
funkcje P

Woybiera typ styku wejsciowego. Jesli znak wytgcznika znajduje sie na
dole (0), dziata on jako styk A (Normally Open). Jesli znak znajduje
sie u gory (1), dziata jak styk B (normalnie zamkniety). Odpowiednie

g]é?7 DINC/NG zaciski dla kazdego bitu sg nastepujgce:

Bit 5 4 3 2 1
Terminale | P5 | P4 | P3 | P2 | P1

External Trip A terminal On []

External Trip B terminal On Il

Frequency / /

P6(A) [ 1]
P7(B)
Run cmd

@
o
U
s
™
v

uoI1a301d

6.2.3 Zabezpieczenie przecigzeniowe przetwornicy

Gdy prad wejsciowy przetwornicy przekroczy pragd znamionowy, uruchamiana
jest funkcja ochronna zapobiegajgca uszkodzeniu przetwornicy w oparciu o
odwrotng proporcjonalng charakterystyke od czasu.

Grupa Kod Ustawien Zakres_
- - ustawi
Przekaznik
31 wielofunkcyjny 1
ou .y 6 |IOL - -
33 Przekaznik
wielofunkcyjny 2
Uwaga

Mozna ustawi¢ sygnat alarmu dla tej funkcji zabezpieczajacej.
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6.2.4 Utrata sygnatu zadawania predkosci

Przy ustawianiu roboczej predkosci obrotowej za pomocg wejscia analogowego na,
opcji komunikacyjnych lub z klawiatury, mozna wybrac reakcje falownika na wykrycie
utraty sygnatu zadawania predkosci.

Zakres

Grupa Kod Nazw Ustawienie .
" ustawi
12 Metoda stopu po wykryciu 1 |Free-Run ) )
utraty
13 Czas oczeklwar]lq utraty 10 0.1-120 sec
sygbatu predkosci
P Czestotliw
r S o
14 Czestotliwos¢ pracy przy 0.00 0s¢ Hz
zaniku polecenia predkosci ' startowa -
Maks.
Analogowy poziom )
15 wejscia utraty 0 |Potowa z x1
ouU 31 |Przekaznik wielofunkcyjny 1 13 Lost ) )
33 |Przekaznik wielofunkcyjny 2 command

Szczegoty ustawiania utraty sygnatu zadawania predkosci

TO

M=

Kod i — 89
funkcje P = a
a5

5

W sytuaciji, gdy polecenia dotyczace predkosci obrotowe;j
zostang utracone, falownik moze zosta¢ skonfigurowany do
racy w okreslonym trybie.

Konfiguracja Funkcja
Polecenie predkosci obrotowej natychmiast
0 Brak staje sie czestotliwoscig roboczg bez zadnej
funkcji zabezpieczajgcej.
Wolny wybieg

1 Free-Run

Pr.12 Tryb Lost > Dec Silnik zwalnia, a nastepnie zatrzymuje sie

Cmd owedle Pr.07 (Trip Dec Time).
Falownik oblicza Srednig warto$¢ wejsciowg dla
10 sekund przed utratg polecenia predkosci
obrotowej i wykorzystuje jg jako warto$¢
zadang predkosci obrotowe.
Falownik oblicza srednig wartos$¢ wyjsciowa
Hold dla 10 sekund przed utratg polecenia

3 | Hold input

4 output predkosci obrotowej i wykorzystuje jg jako
wartos¢ zadang predkosci obrotowe;j.
5 Lost Przetwornica pracuje z czestotliwoscig
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Kod i

funkcje

Preset Pr. 14 (Lost Preset F).

Skonfiguruj napiecie i czas decyzji o zaniku polecenia predkosci
obrotowej przy uzyciu wejscia analogowego.

Konfiguracja Funkcja
Na podstawie wartosci ustawionych w In.08 i In.12
operacja zabezpieczajgca rozpoczyna sie, gdy sygnat
wejsciowy zostanie zredukowany do potowy wartosci
poczatkowej wejscia analogowego ustawionego za
pomocg polecenia predkosci obrotowej (kod Frq grupy
roboczej) i jest kontynuowany przez czas (czas decyzji o
0 Potow utracie predkosci obrotowej) ustawiony na Pr. 13 (Lost
Pr.15 Al Lost Level, az Cmd Time). Na przyktad ustawi¢ polecenie predkosci

; obrotowej na 2 (V1) na kod Frq w grupie operacyjnej, a
ol Lt el Uiie x In.06 (V1 Polarity) na 0 (Unipolar). Gdy napiecie
wejsciowe spadnie do mniej niz potowy wartosci
ustawionej na In.08 (V1 Volt x 1), funkcja ochronna
zostanie aktywowana.

Operacja zabezpieczajgca rozpoczyna sie, gdy sygnat
jest mniejszy od wartosci poczatkowej wejscia
analogowego ustawionej poleceniem predkosci

1 Ponizej obrotowej i jest kontynuowana przez czas
pot podejmowania decyzji o utracie predkosci obrotowe;j
x1 ustawiony na Pr.13 (Lost Cmd Time). Kody In.08 i In.12

sg uzywane do ustawiania wartosci standardowych.

W sytuacji, gdy komendy predkosci sg tracone, nalezy ustawic¢ tryb pracy (Pr.12 Lost
Pr.14 Cmd Mode) na 5 (Lost Preset). W ten sposéb uruchamiana jest funkcja
zabezpieczajgca i ustawiana jest czestotliwos¢ Lost Preset.
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Ustawic Pr.15 (Al Lost Level) na 1 (Below x 1), Pr.12 (Lost Cmd Mode) na 2
(Dec), a Pr.13 (Lost Cmd Time) na 5 sekund. Dziatanie:

Frequency
reference

—>»5s5eC.e——

Frequency

Relay e
Runcmd [

Uwaga

W przypadku utraty komendy predkosci podczas korzystania z opcji komunikacyjnych lub
zintegrowanej komunikacji RS-485, funkcja zabezpieczajgca dziata po uptywie czasu
decyzji o utracie komendy ustawionego na Pr.13 (Lost Cmd Time).

6.2.5 Konfiguracja rezystora hamowania dynamicznego (DB)

@
o
U
s
™
v

uoI1a301d

W przypadku serii G100 modut hamowania jest wbudowany w przetwornicy.

Nazw

or o ggca ED rezystora |, 0-30 %
31 Przekaznik
il W|elofur,1k_cyjny 1 31 |DB Warn%ED - i
Przekaznik
33 . i
wielofunkcyjny 2

Szczegoly ustawienia rezystora dynamicznego

Kod i

funkcje

Ustawic cykl pracy ED rezystora hamowania. Jest to stosunek

Pr.66 DB . : .
czasu pracy na rezystorze do czasu trwania catej sekwenciji.

warn%ED
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Kod i

funkcje

Opis

Czas hamowania wynosi 15 sekund, a sygnat rezystora hamujgcego
nie jest wyprowadzany z przetwornicy po uptywie 15 sekund. Czas do
ponownego pojawienia sie oporu hamowania po ciggtym uzyciu oporu
hamowania przez 15 sekund jest obliczany w nastepujgcy sposob.

(100%—%ED)x 15

T=—"0 s

Przyktadowe ustawienie rezystora hamujgcego jest nastepujgce:

T dec
UED = - * 10009
%o T acc+ T steadv+T_dec + T_stop %

: . [Pr:zykiad 1]
—— e —pt—p—)
T acc T_steady 1 T dec T_stop

T dec

%ED 1009
% T dec +T_steadyl+ T_acc +T_steady?2 %

Frequency

T dec [Przxk’fad Qlacc 5
« T_acc: Czas przyspleszen%?%jﬂétamem%%%%qgtﬁwosm
- T_spokojnie: Staty czas pracy z predkoscig obrotowg przy
ustawionej czestotliwosci

« T_dec: Czas zwalniania do czestotliwosci nizszej niz stata predkosc
obrotowa
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Kod i

funkcje
T Stop

+ T_stop: Czas zatrzymania do momentu wznowienia pracy

@ Caution

Nie nalezy ustawiac rezystora hamujgcego tak, aby przekraczat jego moc znamionowa.
W przypadku przecigzenia moze sie przegrzac i spowodowac pozar. W przypadku
zastosowania opornika z czujnikiem ciepta, wyjscie czujnika moze by¢ wykorzystane
jako zewnetrzny sygnat btedu dla wejscia wielofunkcyjnego falownika.

By
®
]
[
=
M
wv

uoI1a301d
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6.3 Ostrzezenie niedociazenia

Grupa Kod Nazwa Ustawienie = Zakres Jed
04 Roc!zgj . 0 |Normalne - -
obcigzeni
Wybor ostrzezenia
25 |przed nied . Tak 0-1 -
Czas
26 . 10.0 0-600 sec
ostrzezenia
U 27 Wybor . 1 |Free-Run - -
hamowania
pg |Czasawarii 14, 0-600 sec
niedocigzenia
pg | dolnagranica |4, 10-100 %
poziomu
30 gorna granica 30 10-100 %
poziomu

Szczegoly dotyczace ustawienia progow

Kod i

funkcje STt
. Jesli ustawiono warto$é 0 (Brak), btad niedocigzenia nie zostanie wykryty. Przy
ustawieniu 1 (Free-Run) wyjscie jest zablokowane w sytuacji wyzwolenia btedu
Pr.27 UL Trip Sel |niedocigzenia. W przypadku ustawienia na 2 (Dec), silnik zwalnia i zatrzymuje sie

po wystgpieniu btedu niedocigzenia.

Ustawia opcje ostrzegania o niedostatecznym obcigzeniu. Ustawi¢ na 1 (Tak) i
Pr.25 UL Warn ustawi¢ wielofunkcyjne zaciski wyjsciowe (na OU-31 i 33) na 7 (UnderLoad).
Sel Sygnaly ostrzegawcze sg wysytane, gdy wystgpi stan niedostatecznego
obcigzenia.

Pr.26 UL Warn |Funkcja zabezpieczajgca dziata, gdy opisany powyzej stan poziomu
Time, obcigzenia jest utrzymywany przez ustawiony czas ostrzegania lub

Pr.28 UL Czas |czas zadziatania usterki. Funkcja ta nie dziata, jezeli w trybie Ad-50
zadziatania |(E-Save Mode) aktywowana jest funkcja oszczedzania energii.

Pr29 UL LF - Ustawienie Heavy Duty
: - Nie popieraj Pr.29.
Poziom, Pr.30 . . e .
- - Przy Pr.30 poziom niedocigzenia jest ustalany na podstawie
UL Poziom BF . o
pradu znamionowego silnika.
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Kod i .
funkcje Pk

Output current

Pr30

Rated slip x 2 Output frequency

- Ustawienie normalnego trybu pracy

- Przy Pr.29 wskaznik podci$nienia jest ustalany na podstawie
dwukrotnego obcigzenia
czestotliwos¢ pracy znamionowej predkosci poslizgu silnika
(bA.12 Znamionowa predkos¢ poslizgu).

- Przy Pr.30 predkos¢ pod obcigzeniem jest ustalana na
podstawie czestotliwosci bazowej ustawionej na dr.18 (Base
Freq). Gorna i dolna granica sg zalezne od prgdu
znamionowego Brzetwarnicy.

Pr.30

TiO

Rr2g Output frequency ‘g‘ §
Rated slip x2 Base frequency cm

D 2

no

=

6.3.1 Wykrywanie usterki wentylatora

Sl Qe Nazwa Ustawienie Zakres. Jed
p ustawi ooy
Pr 79 |Dziatanie po usterce wen |0 Wy -

OU | 31 |Przekaznik wielofunkcyjny 8 FAN
OU | 33 |Przekaznik wielofunkcyjny warning

Szczegobly ustawien wykrywania usterek wentylatora

Kod i Obis
funkcje P
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Kod i

funkcje
Co ma zrobi¢ przemienni po wykryciu usterki?
Konfiguracja Funkcja
Trip Wyijscie falownika jest zablokowane, a btad

Pr.79 0 wentylatora jest wyswietlany w przypadku
Wentylator wykrycia btedu wentylatora chtodzgcego.
Tryb podrozy Gdy OU.33 (przekaznik 2) i OU.31 (przekaznik 1) sg

1 warning ustawione na 8 (ostrzezenie FAN), wysytany jest

sygnat btedu wentylatora i praca jest kontynuowana.

Gdy wartos¢ kodu jest ustawiona na 8 (Ostrzezenie FAN), wysytany jest sygnat
0OU.31 Przekaznikl btedu wentylatora i praca jest kontynuowana. Jednakze, gdy temperatura

1 wewnatrz przetwornicy wzrosnie powyzej pewnego poziomu, wyjscie zostanie
O’U 33 zablokowane z powodu aktywacji zabezpieczenia przed przegrzaniem.

6.3.2 Diagnoza cyklu zycia komponentéow
Diagnoza wentylatora

Wprowadzi¢ kod Pr-87 (poziom ostrzegawczy wymiany wentylatoréw) (%). Po
osiggnieciu wybranego zuzycia (%) (z 50.000 godzin), na wyjsciu wielofunkcyjnym
lub klawiaturze pojawi sie komunikat ostrzegawczy wymiany wentylatora.

Catkowity poziom zuzycia wentylatora (%) pojawia sie na Pr-86. Podczas wymiany
wentylatoréw mozna zainicjowac¢ wartos¢ skumulowang do 0 ustawiajgc Pr-88
(Inicjalizacja czasu skumulowanego dla wentylatoréw chtodzacych) na 1.

Ustawienie Zakres

ge |Skumulowany procent | 0.0-6553.5 %
Pr zuzycia wentylatorow
87 P02|c.>m-ostrzezen|ao 90.0 0.0-100.0 %
wymianie
Przekaznik
31 wielofunkcyjny 1
ou xeyjny 37 |Fan replace - -
Przekaznik
33 . .
wielofunkcyjny 2

6.3.3 Btad zbyt niskiego napiecia

W przypadku spadku napiecia ponizej minimalnego poziomu, przetwornica
blokuje wyjscie i nastepuje btgd niskiego napiecia.
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Grupa Kod Nazwa Ustawienie = Zakres Jedno

Pr 81 Czas. op(’)lzn!en.ia 0.0 0-60 sec
zadziatani niskiego
31 Przekaznik
Oou W|elofur)k9yjny 1 11 |Low Voltage - -
33 Przekaznik
wielofunkcyjny 2

Szczegoétowe informacje dotyczace ustawien

Kod i Obi
funkcje pIS
Jesli wartos¢ kodu ustawiona jest na 11 (niskie napiecie), wyjscie
falownika jest blokowane jako pierwsze, gdy wystgpi btad niskiego
napiecia i btgd zostanie usuniety po uptywie ustawionego czasu.
Za pomocg przekaznika wielofunkcyjnego mozna wygenerowac
sygnat ostrzegawczy w przypadku zadziatania niskiego napiecia.

Czas opoznienia LVT nie jest stosowany na sygnale ostrzegawczym.

Pr.81 Opdznienie
LVT

6.3.4 Blokada pracy za pomoca wejscia cyfrowego Bx

Ustaw wejscie Px na funkcje Bx. Po wyzwoleniu wejscia przemiennik jest
zblokowany do dalszej pracy.

@
o
U
s
™
v

Grupa Kod awien Zakres ustawien
Opcje ustawien
terminala Px 5 BX

uoI1a301d

Blokada pracy Bx ustawienia

Kod i

funkcje el

Gdy obstuga wielofunkcyjnego zacisku wejsciowego jest ustawiona na 5 (BX) i

wigczona podczas pracy, falownik blokuje wyjscie, a na wyswietlaczu klawiatury

wyswietlany jest napis "BX".

W.65-69 Px |Podczas gdy na ekranie klawiatury wyswietlany jest komunikat "BX", mozna
Zdefiniuj monitorowac informacje o pracy przetwornicy, tacznie z czestotliwoscig roboczg i

prgdem w czasie trwania sygnatu BX. Po wylgczeniu zacisku BX i wprowadzeniu

polecenia pracy falownik wznawia prace.

6.3.5 Resetowanie btedu i usterek
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Aby zresetowac stan btedu, nalezy ponownie uruchomic falownik za pomoca
klawiatury lub zacisku wejscia cyfrowego (przycisk stop/reset lub reset Px).

Grupa Kod awie  Zakres ustawien

Opcje ustawien

terminala Px 3 RST } )

Szczegoty dotyczace resetowania btedu

Kod i

funkcje

Nacisnij przycisk [Stop/Reset] na klawiaturze lub uzyj wielofunkcyjnego zacisku
W-65'§9_ F_)X wejsciowego do ponownego uruchomienia falownika. Ustawi¢ wielofunkcyjny
Zdefiniuj zacisk wejéciowy na 3 (RST) i wigczyé go, aby zresetowaé status btedu.
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6.3.6 Autodiagnostyka wentylatora

Sprawdzi¢ diagnoze komponentoéw lub urzgdzen dla falownika, aby sprawdzi¢, czy
konieczna jest ich wymiana.

Grupa Kod Nazwa Ustawien Zakres ustawien
Pr FAN Bit 00-01
89 |ostrzezenie 00 - Bit
0 wymianie 01 Fan warning

6.3.7 Blad karty opcyjnej

Wybierz co ma zrobi¢ przemiennik po wykryciu btedu karty opcyjnej (btgd
sprzetowy, brak komunikacji z inwerterem).

Grupa Kod Ustawienie Zakres
Tryb stopu po 0 [Brak
Pr 80 . 1 |Free-Run 0-3 -
btedzie karty > TDec —
e
P =
. . - c M
Szczegoty ustawienia podrozy a2
wa
Kod i Obis =
funkcje P
Konfiguracja Funkcja
0 Brak Nie ma operacji.
Pr.80

1 | Free-Run Wolny wybieg silnika

Silnik zwalnia do wartosci ustawionej na Pr.07

2| Dec | b Dec Time).
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6.3.8 Brak silnika

Przemienni moze kontrolowac czy jest podtgczony silnik czy nie. W tym celu ustaw
ponizsze parametry.

Zakres

Grupa Kod Nazw Ustawienie . Jedno
- ustawi R
31 Tryb stopu po wykryciu |0 |Brak 0-1 -
braku silnika 1 |Freerun - -
Pr | 5, |Poziomprady 5 12100 %
wykrywania silnika
33 |Czas detekdiji 3.0 0.1-10 sec

Ustawienia szczego6towe

Kod i

funkcje
Pr.32 Jezeli warto$¢ pragdu wyjsciowego [na podstawie prgdu znamionowego
Pr.33 (bA.13)] jest nizsza niz wartos¢ ustawiona na Pr.32 (poziom bez silnika), i

jezeli jest ona kontynuowana przez czas ustawiony na Pr.33 (czas bez silnika),
to nastepuje No motor trip.

Jesli parametr bA.07 (Wzor V/F) jest ustawiony na 1 (Kwadrat), nalezy ustawi¢ Pr.32
(Brak poziomu silnika) na warto$¢ nizszg niz wartos¢ fabryczna. W przeciwnym razie,
przy ustawieniu pracy "no motor trip" z powodu braku prgdu wyjsciowego, nastgpi "No
motor Trip".

6.3.9 Btad zbyt niskiego napiecia 2

Jezeli kod Pr-82 (Wybor LV2) zostanie ustawiony na Tak (1), po wystgpieniu btedu
niskiego napiecia zostanie wyswietlone powiadomienie o btedzie. W tym
przypadku, nawet jesli napiecie szyny DC jest wyzsze niz poziom zadziatania,
zadziatanie LV2 nie zostanie zatrzymane. Aby btgd zniknat, nalezy zresetowaé
przetwornice. Historia btedu nie zostanie zapisana.

[\ F-VAVE] Ustawienie Zakres ustawien

Pr | 82 |WyborLV2 |[Tak (1) 0/1 -
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6.3.10 Ostrzezenie o przegrzaniu

Funkcja ta wysyta ostrzezenie, jesli temperatura przetwornicy przekroczy temperature
ustawiong przez uzytkownika w Pr-77.

Grupa Kod Ustawienie Zakres
77 Temperatura 90 10-110 oC
ostrzegawcza
0 Brak
Pr Ustawienie 1 Ostrzeze
78 | ostrzezenia o 0: Brak 2 Fr\l;ﬁ?]- )
przegrzaniu 3 Dec
31, |Przekaznik 41: Pre Over
o8 33 |wielofunkcyjny 1 element Heat 0-44 )

Szczegoétowe ustawienia operacji ostrzegania

Kod i Opis
funkcje i
Pr.77 Ustawié temperature ostrzegawczg przed

Temperatura | przegrzaniem wstepnym. Zakres

ostrzegawcza |ystawien: 10-110[°C]
0: Brak Brak ostrzezenia o przegrzaniu wstepnym

1: Ostrzezenie W przypadku przekroczenia temperatury ostrzezenia
0 przegrzaniu wstepnym, na klawiaturze pojawi sie komunikat
ostrzegawczy, a falownik bedzie pracowat normalnie.

5y
=Y}
U
_C‘
(1]
v

uoI1a301d

Pr.78 Ustawienie

ostrzezenia ) : L
rzed 2: Free-RL_Jn W przypadku przekroczenlg temperatury ostrzegajacgj o]
P . przegrzaniu wstepnym, nastepuje awaria przegrzania wstepnego |
przegrzaniem - . )
wstepnym S|In|[< hamup wybiegiem.
3: Silnik hauje wedle rampy DEC
OU.31, 33 multi- ] . . .
orzekaznik 38: Sygnat ostrzegajgcy o przegrzaniu wstepnym jest wysytany w

funkeyjny 1, Elrf}:ﬁadku pojawienia sie ostrzezenia o przegrzaniu wstepnym lub
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6.3.11Wykrywanie momentu

Funkcja wykrywajgca pasma momentu. Ustaw odpowiednie poziomy momentu i
sygnalizuj ich przekroczenie wyjscie cyfrowym lub przekaznikowym.

Grupa Kod Nazw Ustawienie Zakres_ Jed
" ustawi i
Przekaznik Prt Trq Det
wielofunkcyjny 1 43 1
31,33 | ielofunkeyjny 2 44 | PTG Det 0-44 -
2
67+ | Vykrywanie 0: Brak 0-8 ;
momentu
ou 68* |Poziom 100 0-200.0 %
Opbznienie
69* 0.1 0.0-10.0 sec
70+ | Wykrywanie 0: Brak 0-8 ;
momentu 2
71** |Poziom 2 100 0-200.0 %
79+ |OpOZnienie 2 0.1 0.0-10.0 sec

*Widoczny tylko wtedy, gdy przekaznik wielofunkcyjny (OU.31, 33) jest ustawiony
na 43 (Prt Trq Det 1).

Dziatanie polegajgce na wykrywaniu zbyt duzego i zbyt matego momentu obrotowego
dziata w sposob przedstawiony na rysunku, posiadajgc poziom histerezy wynoszgcy
10% w stosunku do prgdu znamionowego silnika.

Akcja niedocigzenie

histereza(10%) ﬂtarezaﬁ 0%)
Poziom / AN ¢ ‘|r

momentu / 1\ / 1\

OUT-69 lub OUT- OUT-69 lub OUT-

(42: Prt Trq Dect1 < > < >
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Przekroczenie momentu obrotowego

histereza(10%) histereza(10%)

AN /N /
A4 A

OUT-69 lub OUT- OUT-69 lub OUT-
(42: Prt Trq Dect1 < > < >

Poziom detekcji nad i pod momentem obrotowym ustawiony jako OUG8, 71
ustawiony jako stosunek prgdu znamionowego silnika.

Szczegoty ustawienia operacji wykrywania momentu obrotowego
Kod i .
funkcje o

0: Nie dziata zadne wykrywanie momentu obrotowego.

1: OT CmdSpd Warn Wykrywa przekroczenie momentu obrotowego i

ostrzezenie na wyjsciach tylko wtedy, gdy czestotliwos¢ wyjsciowa

przetwornicy jest taka sama jak czestotliwos¢ polecenia.

2: Ostrzezenie OT Wykrywa przekroczenie momentu obrotowego

podczas pracy i ostrzezenie na wyjsciach.

3: OT CmdSpdTrip Wykrywa przekroczenie momentu obrotowego i

generuje biad tylko wtedy, gdy czestotliwos¢ wyjsciowa falownika

oU67. 70 jest taka sama jak czestotliwos¢ polecenia.
’ 4: OT Trip Wykrywa przekroczenie momentu obrotowego podczas

5y
=Y}
U
s
(1]
v

uoia30id

dzig’f:;a};wc‘ia:tlgkcji pracy i generuje btad. 5: UT CmdSpd Warn Wykrywa moment obrotowy
momentu i ostrzezenie na wyjsciu tylko wtedy, gdy czestotliwosé wyjsciowa
obrotowego przetwornicy jest taka sama jak czestotliwos¢ polecenia.
6: Ostrzezenie OT Wykrywa obecno$¢ momentu obrotowego
podczas pracy i ostrzezenie na wyjsciach.
7: UT CmdSpd Trip Wykrywa moment obrotowy i generuje btad tylko
wtedy, gdy czestotliwos$¢ wyjsciowa falownika jest taka sama jak
czestotliwosc polecenia.
8: Wyzwolenie UT Wykrywa moment obrotowy podczas pracy i
generuje wyzwolenie.
ou.es, 71 Ustawia poziom detekcji momentu obrotowego 1, 2. Ustawiona
Poziom wartos¢ jest wartoscig procentowg pradu znamionowego silnika.

wykrywania Poziom detekcji musi by¢ wyzszy niz warto$¢ prgdu bez obcigzenia

ou.69, 72 Ustawia czas opdznienia przy detekcji momentu obrotowego 1, 2. W
Wykrywanie |przypadku wykrycia zbyt duzego lub zbyt matego momentu
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6.4 Lista btedow/usterek/ostrzezen

Ponizsza lista przedstawia rodzaje usterek i ostrzezen, ktére mogg wystgpic
podczas uzytkowania falownika G100.

Kategoria Opis

Over current

Over voltage

External signal trip

Temperature sensor trip
ARM short current fault trip
Option fault trip

Over heat trip

Out phase open

In phase open

Inverter overload trip

Ground faoult trip**
Zatrzask |Fa trip

T

Motor over heat trip ®3

Pre Pid fail :C:g

Wazny biad /O bard trip a =}
=

External brake trip

No motor trip

Low Voltage trip during operation

Inverter pre overheat

Over torque 1

Under torque 1

Over torque 2
Under torque 2

Low Voltage fault trip

poziomu Emergency stop trip

Command loss trip

External memory error
Sprzetowy Analog input error
(fatal) CPU watchdog fault trip
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Kategoria Opis

Motor overload trip

Drobna
usterka Motor light load trip

Command loss

Overload

Underload

Inverter overload

Fan warning

Braking resistor ED

Ostrzezenia Rotor time constant tuning faile

Fan replacement

Inverter pre overheat

Over torque 1

Under torque 1

Over torque 2

Under torque 2

*Pojawia sie tylko przy uzyciu karty opciji.

**Detekcja btedu doziemienia jest dostepna tylko w produktach 4,0 kW, 2,2 kW 200 V
i 5,5-7,5 kW. Inne produkty zabezpieczajg przetwornice z wyzwalaczem
OVT/OCT/OC2 w przypadku wystgpienia doziemienia.
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7 Komunikacja RS-485

W tym rozdziale podrecznika uzytkownika wyjasniono, w jaki sposob mozna
sterowa¢ falownikiem za pomocg sterownika PLC lub komputera na duzg odlegtos¢
za pomocg funkcji komunikacyjnych RS-485. Aby korzysta¢ =z funkcji
komunikacyjnych RS-485, nalezy podtgczyé kable komunikacyjne i ustawi¢
parametry komunikacyjne na przetwornicy. Aby skonfigurowaé i uzywaé funkcji
komunikacyjnych RS-485, nalezy zapoznaé sie z protokotami komunikacyjnymi i

parametrami.

7.1 Standardy komunikacji

Zgodnie ze standardami komunikacji RS-485, produkty G100 wymieniajg dane ze
sterownikiem PLC i komputerem. Standardy komunikacyjne RS-485 obstugujg system
Multi-drop Link i oferujg interfejs, ktory jest silnie odporny na zaktécenia. Szczegotowe
informacje na temat standardéw komunikacji znajdujg sie w ponizszej tabeli.

Pozycje Standard

Metoda komunikacji/
Typ transmis;ji

RS-485/Bus typ, Multi - drop Link System

Nazwa typu przetwornika

G100

Liczba podtgczonych
przetwornic/odlegtosé
transmisji

Maksymalnie 16 falownikéw / Maksymalnie 1200 m
(zalecana odlegto$¢: w obrebie 700 m)

Zalecany rozmiar kabla

0,75 mm?, (18AWG), skretka ekranowana typu STP (Shielded Type Twisted-Pair)

Rodzaj instalacji

Dedykowane zaciski (S+/S-) na bloku zaciskéw sterujgcych
Podtgczone do ztgcza RJ-45 (nr 1 pin S+, nr 8 pin S-)

Zasilanie elektryczne

Dostarczane przez zrodto zasilania z wewnetrznego
obwodu przetwornicy.

Szybkos$¢ komunikaciji

1.200/2.400/4.800/9.600/19.200/38.400/57.600/115.200 bps

Procedura kontroli

System komunikacji asynchronicznej

System komunikacji

System poétdupleksowy

System znakow

Modbus-RTU: Szyna binarna / magistrala LS: ASCII

Dtugosc bitu stopu | 1-bit/2-bit
Kontrola btedéw ramki | 2 bajty
Kontrola parytetu |Brak/Even/Odd
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Podtgczy¢ linie komunikacyjne zgodnie z ponizszg ilustracjg.

e
Pin 8 5- map

1
Pin 1 S+ -

Uzyj kabla 2Pair STP (skrecona skretka ekranowana) (uzywane sg tylko piny nr 1 S+,
nr 8 pindbw S-/ nr 1 i nr 8 sg typu skretka) i wtyk RJ45 STP. Do potgczenia miedzy
produktami i przedtuzenia kabla nalezy uzy¢ ztgcza RJ45 (ztgcze LAN typu Y, w
ktérym mozna zamontowac skretke STP). (Uzywaj standardowych produktow LAN
dla kabli, wtykéw i ztgczy: CAT5, CAT5e, CATG6).

Uwaga
« Kable komunikacyjne muszg byc¢ zainstalowane poprzez oddzielenie od kabla

zasilajgcego.
« Uzyj komunikacji RS-485, WIbierajchednq z opcji S+ lub S- na bloku zaciskow
oraz S+ lub S- na wtyku RJ45.
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7.2 Konfiguracja systemu

W systemie komunikacyjnym RS-485, PLC Ilub komputer jest urzadzeniem
nadrzednym, a falownik jest urzgdzeniem podrzednym. W przypadku zastosowania
komputera jako urzgdzenia nadrzednego, konwerter RS- 232 musi by¢ zintegrowany
z komputerem, aby mogt komunikowac sie z przetwornicg poprzez konwerter RS-
232/RS-485. Specyfikacje i osiggi przetwornikobw mogg sie rézni¢ w zaleznosci od
producenta, ale podstawowe funkcje sg identyczne. Szczegdtowe informacje na
temat funkcji i specyfikacji znajdujg sie w instrukcji obstugi producenta konwertera.

Podtaczy¢ przewody i skonfigurowa¢ parametry komunikacyjne w przetwornicy,
zgodnie z ponizszg ilustracjg konfiguracji systemu komunikacyjnego.

(1 \ RS-232/485
_\_["| Converter |||nverter #1||Inverter #2| |Inverter #n
ot l l |
! -2

7.2.1 Potaczenie linii komunikacyjnej

Po sprawdzeniu, czy zasilanie przetwornicy jest catkowicie zablokowane, nalezy
podigczyc linie komunikacyjng RS-485 do zacisku S+ lub S zacisku sterujgcego lub
ztgcza RJ45 (nr 1 pin S+, nr 8 pin S-) ptytki We/Wy. Maksymalna liczba falownikow,
ktére mozna podtgczyc¢ to 16. W przypadku linii komunikacyjnych nalezy stosowac
skretki ekranowane (STP).

Maksymalna dtugosc linii komunikacyjnej wynosi 1200 metréw, ale zaleca sie
wykorzystanie nie wiecej niz 700 metrow linii komunikacyjnej w celu zapewnienia
stabilnej komunikacji. W przypadku korzystania z linii komunikacyjnej dtuzszej niz
1200 metréw lub w przypadku korzystania z duzej liczby urzgdzen nalezy uzyc¢
wzmacniacza w celu zwiekszenia szybkosci komunikacji. Repeater jest skuteczny,
gdy ptynna komunikacja nie jest dostepna z powodu zakiécen.
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7.2.2 Ustawianie parametrow komunikacyjnych

Przed przystgpieniem do ustawiania konfiguracji komunikacyjnych nalezy
upewnic sie, ze linie komunikacyjne sg prawidtowo podtgczone. Wigczy¢
falownik i ustawi¢ parametry komunikaciji.

Grou Kod Zakres

Nazw Ustawieni : Jedn
p -~ ~ UStaWI ~notl
Wbudowany
01 identyfikator falownika ! 1-250 i
Wbudowany protokét ModBus
02 komunikacyjny 0 rTU 0,2 )
cM | o3 |Wbudowana predkosc 3 {9600 0-7 i
komunikacji o Lases
Wbudowane D8/PN/S
04 | \stawienie ramki 014 0-3 )
05 Opoznl.enlewtransmlsy 5 0-1000 ms
po odbiorze

Parametry komunikacyjne Szczegoétly

Kod i

funkcje ok

Gt IIBt485 s Identyfikator stacji transformatorowej nalezy ustawi¢ w zakresie od 1 do 250.

Wybierz jeden z dwéch wbudowanych protokotéw: Modbus-RTU lub
S INV 485. I~
CM.02 Int485 Konfiguracja Funkcja g
Proto 0 Modbus-RTU | Protokét zgodny z Modbus-RTU =
2 LS INV 485 Dedykowany protokét dla falownika LS g‘
=
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Kod i
funkcje

Opis

Ustawi¢ predkos¢ komunikacji do 115.200 bps.

Konfiguracja Funkcja
0 1200bps
1 2400bps
CM.03 Int485 2 4800bps
EEUEIR 3 9600bps
4 19200bps
5 38400bps
6 56Kbps
7 115 Kbps (115.200 bps)
Ustawi¢ konfiguracje komunikacji. Ustawi¢ dtugos$¢ danych, metode
kontroli parzystosci i liczbe bitéw stopu.
Konfiguracja Funkcja
CM.04 Int485 - - —
Tryb 0 D8/PN/S1 | Dane 8-bitowe / brak kontroli parzystosci / 1
1 D8/PN/S2 | Dane 8-bitowe / brak kontroli parzystosci / 2
2 D8/PE/S1 | Dane 8-bitowe / parzystos$¢ parzystosci / 1 bit
3 D8/PO/S1 | Dane 8-bitowe / parytet kursywny / 1 bit stopu
Ustawi¢ czas reakcji Slave (falownik) na zgdanie mastera. Czas
reakcji jest stosowany w systemie, w ktorym reakcja urzadzenia
podrzednego jest zbyt szybka, aby urzgdzenie nadrzedne mogto
pracowac. Ustawi¢ ten kod na odpowiednig warto$¢ dla ptynnej
komunikacji master-slave.
Request Request
LB N
CM.05 Master |
i : 4
2 | v |
> | L — |
LA
Slave

t i
\Hespcnse sponse

CM.5 Resp Delay CM.5 Resp Delay
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7.2.3 Ustawianie start/stop i zrédta zadawania czestotliwosci

Ustawi¢ kod drv grupy roboczej na 3 (Int 485) i kod Frq grupy roboczej na 6 (Int 485)
w celu ustawienia polecenia operacji i czestotliwosci parametrow obszaru wspodlnego
poprzez komunikacje.

Grupa

Dziatanie

Kod Nazw stawienie Zakres Jed

drv_|Zrédto start/stop 3 |Int485 04 -

Frq |Zl0%0 Int 485 0-8 ]
czestotliwosci
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7.2.4 Utrata sygnatu zadawania

Funkcja wykrywa brak sygnatow komunikacyjnych zadajgcych czestotliwosc.

Szczegoty ustawienia utraty sygnatu zadawania

Kod i Obi
funkcje pIS
Wybrac¢ operacje, ktdra ma by¢ wykonana po wystgpieniu btedu
komunikacji i trwatym przekroczeniu czasu ustawionego na Pr.13.
Konfiguracja Funkcja
Polecenie predkosci obrotowej natychmiast
0 Brak staje sie czestotliwoscig roboczg bez zadnej
Pr.12 Lost Cmd funkcji ;abezpigczajg’cgj. _ .
Mode, 1 Free- Falolwnllk blokuje wyjscie. Silnik hamuje
Pr.13 Run wybiegiem.

2 Dec Silnik zwalnia, a nastepnie zatrzymuje sie.

Hold Falownik kontynuuje prace na wejsciu
input polecenia predkosci obrotowej przed utratg

4 Hold Falownik kontynuuje prace z czestotliwoscig
out roboczg przed utratg predkosci obrotowe;.
5 Loss | Przetwornica pracuje z czestotliwoscig

Preset | ustawiong na Pr. 14 (Lost Preset F).

7.2.5 Ustawianie wirtualnego wejscia wielofunkcyjnego

Wielofunkcyjne wejscie moze by¢ sterowane za pomocg adresu komunikacyjnego
(0h0385). Ustawi¢ kody CM.70-77 dla obstugiwanych funkcji, a nastepnie ustawic
BIT wiasciwy dla danej funkcji na 1 na 0h0322, aby jg obstugiwac. Wirtualne
urzagdzenie wielofunkcyjne dziata niezaleznie od analogowych wejs¢
wielofunkcyjnych In.65-69 i nie moze by¢ ustawiane nadmiarowo. Wirtualne wejscie
wielofunkcyjne moze by¢é monitorowane za pomocg CM.86 (Virt DI Status). Przed
skonfigurowaniem wirtualnych wejs¢ wielofunkcyjnych nalezy ustawi¢ kod DRV
zgodnie ze zrodtem start/stop.

Grupa Kod

Komunikacja Wejscie

70-17 wielofunkcyjne x

0 Brak 0-49 -
CM

86 monitorowanie wejs¢

Przyktad: Podczas wysytania polecenia Fx przez sterowanie wirtualnym wejsciem
wielofunkcyjnym w obszarze wspdlnym za posrednictwem Int485, nalezy ustawi¢
CM.70 na FX. Nastepnie nalezy przypisa¢ wartos¢ 0h0001 do adresu
komunikacyjnego 0h0322, aby obstugiwac funkcje pracy w kierunku do przodu (Fx).
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Uwaga

Ponizej podane sg wartosci i funkcje, ktére sg stosowane dla adresu 0h0322:

Ustawienie Funkcja
0h0001 Praca w przod (Fx)
0h0003 Praca wsteczna (Rx)
0h0000 Stop

7.2.6 Zapis danych komunikacyjnych

W przypadku wytgczenia falownika po ustawieniu parametréw obszaru wspdélnego
lub parametrow z klawiatury poprzez komunikacje i obstuge falownika, zmiany te
zostang utracone, a wartosci zmienione poprzez komunikacje powrocg po wigczeniu
falownika do poprzednich wartosci zadanych.

Ustawienie adresu OhO3EOQ na 0, a nastepnie ponowne ustawienie go na 1 poprzez
komunikacje pozwala na zapisanie istniejgcych ustawien parametrow. Jednak
ustawienie adresu OhO3EOQ na 1, a nastepnie ustawienie go na 0 nie wykonuije tej
samej funkgiji.

7.2.7 Catkowita mapa pamieci dla komunikacji

Obszar komunikacji Mapa pamieci

Komunikacja wspodlny
zgodny obszar OhOOEE

Obszar typu rejestracii 0h0100-0h01EE Obszary zarejestrowane w CM.31-

0h000000- Obszar zgodny z iS5, iP5A, iV5, iG5A g

=]

: s

parametru 38 i CM.51-58 g
g

0h0300-0h037F |Obszar monitorowania inwertera
0h0380-0h03DF |Obszar sterowania inwerterem
0hO3EO0-0hO3FF |Obszar sterowania pamiecig inwertera
0h0400-OhOFFF |Zarezerwowane

0h1100 Grupa dr
0h1200 Grupa bA
G100 wspdlny 0h1300 Grupa Ad
obszar 0h1400 Grupa Cn
komunikacji 0h1500 Grupa IN
0h1600 Grupa OU
0h1700 Grupa CM
0h1800 Grupa AP
0h1B00 Grupa Pr
0h1CO00 Grupa M2
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7.2.8 Grupa parametréow dla transmisji danych

Poprzez zdefiniowanie grupy parametréw dla transmisji danych mozna wykorzysta¢
w komunikacji adresy komunikacyjne zarejestrowane w grupie funkcyjnej
komunikacji (CM). Grupa parametréw do transmisji danych moze by¢ zdefiniowana
w celu przesytania wielu parametréw jednoczes$nie, do ramki komunikacyjne;.

Grupa Kod Nazw Ustawienie Zakres Jedn
Wyjsciowy
31-38 |adres - 0000-FFFF Hex
CM komunikacyjny
Adres komunikacji
51-58 D . 0000-FFFF Hex
wejsciowej X

Aktualnie zarejestrowana grupa CM

Parametr

Przypisana zawartos¢ wedtug bitow

0h0100-0n0107

Status Parametr-1-
Status Parametr-8

Wartos¢ kodu komunikacyjnego parametru
zarejestrowana w CM.31-38 (tylko do odczytu)

0h0110-0n0117

Parametr kontrolny
-1-
Parametr kontrolny-8

Wartos¢ kodu komunikacyjnego parametru
zarejestrowana w CM.51-58 (dostep do odczytu/zapisu)

Uwaga

Podczas rejestracji parametrow sterujgcych, na koncu ramki sterowania parametrami
nalezy zarejestrowac¢ predkos¢ obrotowg pracy (0h0005, 0h0380, 0h0381) i polecenie
pracy (0h0006, 0h0382). Operacyjna predkos¢ obrotowa i polecenie robocze muszg by¢
zarejestrowane na najwyzszy numer parametru controll-h (Para Control-h).

Na przykfad, gdy warto$¢ parametru Para Ctrl Num wynosi 5, predkos¢ operacyjng
nalezy zarejestrowa¢ w Para Control-4, a polecenie operacyjne w Para Control-5.

7.3 Protokét komunikacyjny

Wbudowana komunikacja RS-485 obstuguje protokoty LS INV 485 i Modbus-RTU.

7.3.1 Protokot LS INV 485

Urzadzenie Slave (falownik) reaguje na zgdania odczytu i zapisu z urzgdzenia
nadrzednego (PLC lub PC). Podstawowe typy protokotow sg takie jak ponizej.
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Zadanie

Identyfi kato CMD STRESZ EOT

1 baijt 2 bajty 1 bajt n bajty 2 bajty 1 bajt

Normalna odpowiedz

ACK Identyfikato CMD Dan STRESZ EOT
1 bajt 2 bajty 1 bajt n x 4 bajty 2 bajty 1 bajt

Reakcja na biad

Identyfikato CMD Kod btedu STRESZ EOT

1 baijt 2 baijty 1 baijt 2 baijty 2 baity 1 bajt

Zadanie zaczyna sie od ENQ, a konczy na EOT.
Normalna reakcja zaczyna sie od ACK, a kohczy na EOT.
Odpowiedz na btad zaczyna sie od NAK i konczy na EOT.

Identyfikator urzadzenia abonenckiego wskazuje numer przetwornicy i jest
wyswietlany jako dwubajtowy tancuch ASCII- HEX, ktéry wykorzystuje znaki O-
9i A-F. ASCII-HEX jest zapisem szesnastkowym sktadajgcym sie z cyfr od 0-9
do liter od A-F.

CMD: Uzywa duzych liter (zwraca btad IF w przypadku napotkania znakow
matych liter) - wielkos¢ liter odnosi sie do ponizszej tabeli.

Postac¢ ASCII-HEX Polecenie
‘R’ 52h czytaj
‘W 57h zapisz —
X 58h Zadanie rejestracji monitora S
Y’ 59h wykonac rejestracje monitora g

Dane bedg wyswietlane jako ASCII-HEX. (Na przykfad, jesli wartos¢ danych
wynosi 3000: 3000 — "0"B"B"8'h — 30h 42h 42h 38h).

Kod btedu: ASCII-HEX
Wielkos¢ bufora nadawczo-odbiorczego: Transmisja=39 bajtéw, Odbior=44 bajty
Monitoruj bufor rejestracyjny: 8 Stowa

SUM: Sprawdza btedy w komunikacji poprzez sume.
SUM=a suma dolnych 8-bitowych wartosci dla ID stacji, polecenia i kodu btedu
(ID stacji + CMD + kod btedu) w ASCII-HEX.

Na przykfad, zgdanie odczytu 1 adresu z adresu 3000 to
SUM='0'+'1'+'R'+'3'+'0'+'0'+'0'+'1' = 30h+31h+52h+33h+30h+30h+30h+31h = 1
A7h. Przy obliczaniu SUM nie sg uwzgledniane takie wartosci kontrolne jak
ENQ, ACK i NAK. Poniewaz SUM bierze nizszy bajt, A7h staje sie SUM.
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ENQ
05h

Identyfikat

Av otanii

:01’

CMD
‘R!

Adres
‘3000°

Liczba

adresow
‘1 3

STRES

wdadd=i\l|

‘A77

EOT
04h

1 bajt

2 baijty

1 bajt

4 bajty

1 bajt

2 bajty

1 bajt

Uwaga
Nadawanie

Broadcasting wysyta polecenia do wszystkich falownikow podigczonych do sieci

jednoczesnie. W przypadku wysytania polecen z ID urzgdzenia abonenckiego 255,
kazdy falownik dziata na polecenie niezaleznie od ID urzgdzenia abonenckiego. Nie
udzielono jednak zadnej odpowiedzi.

7.3.1.1 Szczegobtowy protokot do odczytu

Zadanie: Czyta kolejne n stéw z adresu XXXX.

Liczba

(\[e] Identyfikat CMD Adres . STRES EOT
A ctanii adresow 70 ZE A
05h "01"-"FA ‘R’ "XXXX ‘1'—'8 =n "XX 04h
1 bajt 2 bajty 1 bajt 4 bajty 1 bajt 2 bajty 1 bajt
Razem bajty=12. Znaki sg wyswietlane wewnatrz pojedynczych cudzystowow (').
Odpowiedz
ACK Identyfikato CMD DETY STRESZ EOT
06h "01"-"FA ‘R’ "XXXX "XX 04h
1 bajt 2 bajty 1 bajt n x 4 bajty 2 bajty 1 bajt
Bajty ogétem = (7 x n x 4): maksymalnie 39
Odpowiedz na btad
NAK Identyfikato CMD Kod btedu STRESZ EOT
15h "01"-"FA ‘R’ e "XX 04h
1 bajt 2 bajty 1 bajt 2 bajty 2 bajty 1 bajt

Razem =9bajty
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|
7.3.1.2 Szczego6towy protokot zapisu

Zadanie
ENQ@ 19" cyup  Adres  LicZb3 Dane  STRES EOT
ikat adresow > rTEA
05h "01"-"FA ‘W "XXXX | 1'='8 =n |["XXXX... "XX 04h
1 bajt 2 bajty | 1bajt | 4 bajty 1 bajt tr)]a)j(ts 2 bajty | 1 bajt
Bajty ogdtem = (12 x n x 4): maksymalnie 44
Odpowiedz normalna
ACK Identyfikato CMD Dan STRESZ EOT
06h "01"-"FA ‘W’ "XXXX... "XX 04h
1 baijt 2 baijty 1 bajt n x 4 bajty 2 bajty 1 bajt
Bajty ogétem = (7 x n x 4): maksymalnie 39
Biad odpowiedz
NAK Identyfikato CMD Kod btedu STRESZ EOT
15h "01"-"FA ‘W’ e "XX 04h
1 bajt 2 bajty 1 bajt 2 bajty 2 bajty 1 bajt

Razem bajty=9

7.3.1.3 Szczegotowy protokét rejestracji monitora

Zgdanie o rejestracje w systemie monitorowania sktada sie w celu okreslenia
rodzaju danych, ktére wymagajg ciggtego monitorowania i okresowej aktualizacji.

Monitoruj wniosek o rejestracje: Wnioski o rejestracje n adreséw (gdzie n odnosi sie
do liczby adreséw). Adresy nie muszg byc¢ przylegte).

g
3
=
=
&
=

Liczba

ENQ Identyfikat CMD . Adres STRES EOT
Av otanii adresow vdadwd =i Nl
05h "01"-"FA X “1'="8'=n | "XXXX... "XX 04h
1 bajt 2 bajty 1 baijt 1 baijt n x 4 bajty | 2 bajty 1 bajt
Bajty ogotem= (8 x n x 4): maksymalnie 40
Monitorowanie rejestracji Normalna
ACK Identyfikator CMD STRE EOT
06h "01"-"FA X "XX 04h
1 baijt 2 bajty 1 baijt 2 bajty 1 baijt

Razem bajty=7

Reakcja na btad rejestracji na
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NAK Identyfikato CMD Kod btedu STRESZ EOT
15h "01"-"FA X e "XX 04h
1 bajt 2 bajty 1 bajt 2 bajty 2 bajty 1 bajt
Razem bajty=9
Monitoruj rejestracje Wykonaj zlecenie: Wniosek o odczyt danych
dotyczacych zarejestrowanego adresu, otrzymany z wniosku o rejestracje
ENQ Identyfikator CMD STRE EOT
05h "01"-"FA Y’ "XX 04h
1 bajt 2 bajty 1 bajt 2 bajty 1 bajt
Razem bajty=7
Monitorowanie rejestracji Wykonanie Normalna
ACK Identyfikato CMD Dan STRESZ EOT
06h "01"-"FA Y’ "XXXX... "XX 04h
1 bajt 2 bajty 1 bajt n x 4 bajty 2 bajty 1 bajt

Bajty ogétem = (7 x n x 4): maksymalnie

Monitorowanie rejestracji Reakcja na btad

NAK Identyfikato CMD Kod btedu STRESZ EOT

15h

|l01 ll_ll FA

iYy

(k%)

IIXX

04h

1 bajt

2 bajty

1 bajt

2 bajty

2 bajty

1 bajt

Razem bajty=9

7.3.1.4 Kod btedu

Pozy Skrot Opis
- Zadana funkcja nie moze byé wykonana przez
lllegal :
function JES slave N e
LI Odpowiednia funkcja nie istnieje.
lllegal addres A Odebrany adres parametru jest niewazny w
Slave.
lleel velus ID Odebrane dane parametrow sg niewazne w Slave.
Write ode Préba zapisu (W) na parametr, ktory nie pozwala
error WM na zapis (parametry tylko do odczytu, lub gdy zapis
jest zabroniony podczas pracy)
Frame error FE Rozmiar ramki nie pasuje.

Strona 219



7.3.1.5 Kod ASCII

Posta¢ Hex Postaé | Hex Posta¢ Hex
A 41 q 71 @ 40
B 42 r 72 [ 5B
C 43 s 73 \ 5C
D 44 t 74 ] SD
E 45 u 75 SE
F 46 v 76 SF
G 47 w 77 60
H 48 w 78 { /B
| 49 X 79 | 7C
J 4A y 7A } ;EE’
K 4B z 30 -
K 4C 0 31 o= o
L 4D 1 32 CAN 18
M 4E 2 33 CR oD
N 4F 3 34 DCA1 11
@) 50 4 35 DC2 12
P 51 5 36 DC3 13
Q 52 6 37 DC4 14
R 53 7 38 DEL 7F
S 54 8 39 DLE 10
T 55 9 20 EM 19
U 56 Przest 21 ACK 06
V 57 rzen 22 ENQ 05
w 58 ! 23 EOT 04
X 59 " 24 ESC 1B
Y 5A # 25 ETB 17 -
Z 61 $ 26 ETX 03 S
a 62 % 27 FF ‘1)8 =
b 63 & 28 (':32 I =
c 64 : 29 o 09 8
d 65 ( 2A iE OA
e 66 ) 2B NAK 15
f 67 ) 2C NUL 00
9 68 * 2D RS 1E
h 69 : 2E S1 OF
[ 6A - 2F SO 0OE
j 6B : 3A SOH 01
k 6C / 3B STX 02
| 6D : 3C SUB 1A
m 6E : 3D SYN 16
n 6F < 3E us 1F
0 70 = 3F VT 0B
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7.3.2 Protokoét Modbus-RTU

7.3.2.1 Kod funkcji i protokoét (jednostka: baijt)

W dalszej czesci rozdziatu, ID stacji jest wartoscig ustawiong na CM.01 (Int485 St ID),
a adres poczgtkowy jest adresem komunikacji. (Rozmiar adresu poczatkowego jest w
bajtach).

Kod funkciji #03: Rejestr przechowujacy dla odczytu

Nazwa pola zapytania Nazwa pola odpowiedzi

Identyfikator stacji Identyfikator stacji
Funkcja(0x03) Funkcja (0x03)
Adres poczatkowy Hi Hrabia Bajtowy
Adres poczgtkowy Lo Data Hi
# of Points Hi Dane Lo
# z Punktow Lo # Number of Points
CRC Lo
CRC Hi Data Hi

Dane Lo

CRC Lo

CRC Hi

Kod funkcji #04: Wejsciowy rejestr odczytu

Nazwa pola zapytania Nazwa pola odpowiedzi

Identyfika Identyfika
Funkcja(0x04) Funkcja (0x04)
Adres poczgtkowy Hrabia
Adres poczatkowy Data Hi )
# of Points Hi Dane
# z Punktow # Number of Points
CRC Lo >
CRC Hi Data Hi
Dane D
CRC Lo
CRC Hi
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Kod funkciji #06: Ustawienie pojedynczego rejestru

Nazwa pola zapytania Nazwa pola odpowiedzi

Identyfika Identyfika
Funkcja (0x06) Funkcja (0x06)
Adres poczatkowy Adres rejestru Hi
Zarejestrowany Zarejestrowany
Wstepne dane Wstepne dane
Preset Data Lo Preset Data Lo
CRC Lo CRC Lo

CRC Hi CRC Hi

Kod funkcji #16 (hex 0h10): Ustawienie rejestru wielokrotnego

Nazwa pola odpowiedzi

Nazwa pola zapytania

Identyfika Identyfika
Funkcja (0x10) Funkcja (0x10)
Adres poczgtkowy Adres poczagtkowy
Adres poczagtkowy Adres poczagtkowy
# of Register Hi # of Register Hi
# of Register Lo # of Register Lo
Hrabia CRC Lo
Data Hi ) CRC Hi
Dane
o
- g
3
Data Hi 5
Dane g‘
_/
CRC Lo
CRC Hi
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Kod wyjatku

01: PRAWO
FUNKCJA

02: NIELEGALNE DANE
ADRES

03: NIELEGALNE DANE
WARTOSC

06: URZADZENIE
NIEWOLNICZE

Odpowied

Nazwa pola

Identyfika

Funkcja*®

Kod wyjatkowy

CRC Lo

CRC Hi

* Wartos¢ funkcji wykorzystuje bit najwyzszego poziomu dla wszystkich wartosci
zapytan.

Przyktadowa komunikacja Modbus-RTU w

Gdy czas przyspieszenia muti-stopnioweg1 (dres komunikacyjny 0x1246) zostanie
zmieniony na
5,0 sek. i czas opdznienia wielostopniowego1 (adres komunikacyjny 0x1247)

Zadanie
Poz Statio Funktio Adres i 2l
nID Registe a Dane 1 Dane2 CRC
Hex | 0x01 0x10 0x1245 0x0002 | Ox04 | 0x0032 0x0064 OX‘4132
Ripti | CM.01 | Wstep Adres 50 100
on | Int485 | nie startowy - - - (czas (czas -
StID |ustawio | 1 (0x1246- ACC DEC
Odpowiedz
Identyfikat Funkcja Adres # of Register
Av otanii nAansatlrAvans
Hex 0x01 0x10 0x1245 0x0002 0x5565
i CM.01 Wstep Adres startowy -1
on | Int485 St nie - -
. (0x1246-1)
ID ustawio
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7.4 DriveView9 oprogramowanie PC

W przypadku serii G100 mozna ustawi¢ parametry i monitorowaé stan przetwornicy
za pomocg DriveView9, ktoéry jest dostarczanym bezptatnie oprogramowaniem PC. W
urzgdzeniu DriveView9 dostepne sg oba protokoty Modbus-RTU i LS INV 485.

Parametry odczytu/pisania

o * BAS - Drwveiew § - o
HOME oL

Parlllm Optiens Conabction Conve | hanual About
ntormation
Toats informatian
oo S g
s Favorite | Code Parameter e Vi Default Vohoe Unt |
= [5] 1oomon - RTU_Y T 1 e R 5 | None hene
[ Detatl mformation ] 2 s Cale Type Mv (G4 MG Ay
£ 7] Patameters 1 s Ref Gain 1000 1000/ %
- oy M| 4 Cond 2nd Sec Fafaet Pt
-] Bk M| 5 Frea 2nd Sic Keypad-1 Keypad-1
- aov M| 7 Y Patten Liness Linear
-] con | 2 Ramg T Mode M Fre Whaa Freq
SR § Time scele 0 sec s
out itH] 10 60/50 He Sel 60Hz 60tz
oM ] 11 Pole Number o 4
AR T i
PRT ] Bl A
M2 M| 14 Neload Cun £ 5.4
5% % 15 Pated Vol (3 ov
oy Favores 1E Efficiency 7 it
= [ tog: : Iriertia Bate ) o
=[] Trends £ Trirn Pewer % 10e. 100/ %
~AE] #hew 15 AL Inpat ol m oV
20 Auto Tuming Hone Nesne
2 Rs 2600 2600
22 Lsigma 1754 1754
Bk R 154
um 145 143 msec
4 UserFreg 1 15,00 1500 He
A2 Uses Vot 1 5 %%
] 43 UserFreq2 3000 3000, He
44 User ok 2 £ 50 %
45 Userfreq 3 4500 500 b
| A5 User vor 3 7 75 %
M| 47 Liser Freq 4 - 000 Hr
M| 42 User or 4 00 100 %
3 Step Freg- 4 Ao H0.00 He
| 54 Step Freq-3 50.00 50.00/He
T] 55 Step Freq- & 0.0 000 He
| 36 Step Freg-7 L0 000/ He
] 70/ Aec Time-1 06 00 e
] 71 Dec Tame-1 20 2060, sec
% 72 Akt Time-2 0.0 300 sec
73 Dec Time-2 360 300 sec
T4 Age Time-3 g 400 sec
T3 Dec Time-1 200 400 see
6 Aec Time-d SOy 500 sec
| 77 Dec Tome-4 500 500, sec
T fioe Tme-5 40 400 5ec
TH| 79 Dec Time-5 400 400 sec
[#] 80 Acc Time-6 300 300 sec
[ &1 Dec Time-6 30,0 30,0/ sec
[#] ez acc Time-7 200 200 sec
[#] 23 Dec Tire-7 0.0 0.0/ sec

W DriveView9 mozna odczytywac/zapisywac poszczegoélne parametry, grupy i
wszystkie parametry. W przypadku czesto uzywanych parametréw, mozna dodac¢ do
ulubionych, aby zarzgdza¢ nimi oddzielnie. Wiecej szczegdtéw w podreczniku
uzytkownika DriveView9.
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Informacje

i 2 aE, Dkl Infarmatian - Driveiew § = B %
To0Ls

HOME
3+ -
Q5 00
Parsmeter Options Connection Cormert  Manual About
‘Wizatd Irtormation

Took Infoemation

FERE

=-F] G100(G00) - R
1 [7] Dt dnformiaticn
- [ Parameters Dive Run Informabon
1 [ Ry

[ Bas

1 Ao

Analog Output 1 = |58

g
2
g

Na ekranie informacji szczegétowych DriveView9 , mozna zobaczy¢ informacje o
napedzie i parametry monitorowania. Na mierniku wyjsciowym mozna monitorowaé
czestotliwosc/predkos¢ wyjsciowg. Na opcjonalnych miernikach uzytkownik moze
wybrac elementy, ktére mogg by¢ monitorowane, takie jak napiecie wyj$ciowe, prad
wyjsciowy lub wejscie analogowe, ktore majg by¢ monitorowane w postaci miernika.
Wiecej szczegotdéw znajduje sie w podreczniku uzytkownika DriveView9.
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Na ekranie Trendy w DriveView9, mozna monitorowa¢ parametry w formie
wykresu. Wykresy monitorowania zapewniajg 8 kanatéw. Trendy zapewniajg
funkcje monitorowania, nagrywania i wyzwalania obserwacji. Wiecej szczegotéw
w podreczniku uzytkownika DriveView9.
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7.5 Obszar wspolny parametrow

Ponizej przedstawiono wspodlne parametry obszaru kompatybilnego z iS5, iP5A, iV5

Parametr Skala: Jedn CZE Przypisana zawartos¢

wadhin hitAw

0h0000 Model inwertera - - R |16: G100

0: 0,75kW, 1: 1,5kW, 2: 2,2kW,
4:5,5kW, 5: 7,5kW,

0h0001 moc inwertera - - R [6: 11kW, 7: 15kW, 8: 18,5kW,
9: 22kW
256 : 0,4kW, 259: 4,0kW
0h0002 | Napiecie wejsciowe - - R |0: poziom 220 V, 1: poziom 440
, (np.) 0h0100: Wersja 1.00
Unoios Wersja ) ) R T(np.) 0h0101: Wersja 1.01
0h0004 Zarezerwowane - - CZE |-
0h0005 Czestotliwos¢ 0.01 Hz | CZE |-
B15 Zarezerwowane
B14 0: Klawiatura predk
B13 1: Klawiatura moment
B12 2-16 krokowe
B11 17: godra, 18: dot
B10 19: GOTOWOSC
22: V1, 24: V0, 25: 12
26: Zarezerwowany
27: Wbudowany 485
R |B9 28: Opcja komunikacji
30: JOG, 31: PID o
=
. =
Ohooos | Folecenie - - B8 |0: Klawiatura E
operacyjne B7 1: Fx/Rx-1 =3
(opcja) 2: Fx/Rx-2
B6 3: Wbudowany 485
4: Opcja
komunikacji
B5 Zarezerwowane
B4 Zatrzymanie awaryjne
W: Inicjalizacja
B3 btedu(01)
gﬁﬁ R: Status bledu
EN/C B2 Zmiana kierunku (R)
ZER B1 Praca w przod (F)
wie |BO Stop (S)

0h0007 Czas przyspieszenia| 0.1 sec | CZE |-
0h0008 Czas zwalniania 0.1 sec | CZE |-
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Parametr Skala: Jedn CZE Przypisana zawartos¢

P\A/I warndhin hitAws
0h0009 Prad wyjsciowy . R
0h000A Czestotliwos¢ 0.01 Hz R |-
0h000B Napiecie wyjsciowe| 1 V R |-
0h000C |Napiecie DC 1 V R |-
0h000D Moc wyjsciowa 0.1 kW R |-
B15 Zarezerwowane
1: Zrédio polecen
B14 czestotliwosci przez
komunikacje
(wbudowane, opcja)
1: Zrédto polecen
B13 operacyjnych przez
komunikacje
(wbudowane, opcja)
B12 Zmiana kierunku
B11 Polecenie do
przodu
OhOOOE |  Status dziatania - - ] g;o ?ffb”ﬂgzwa'”'a”'a hamulca
B8 Naped sie zatrzymat.
B7 DC Hamowanie
B6 Osiaggnieta predkosc¢
B5 Hamowanie DC
B4 Przyspieszenie
Fault Trip - dziata
B3 zgodnie z
ustawieniem OU.30
B2 Praca w odwrotnym
kierunku
Praca w kierunku do
B1
przodu
BO Zatrzymany
B15 Zarezerwowane
B14 Zarezerwowane
B13 Zarezerwowane
B12 Zarezerwowane
B11 Zarezerwowane
OhOOOF | Informacje obledach | - | - | R (oo [HW-Diag
B9 Zarezerwowane
B8 Zarezerwowane
B7 Zarezerwowane
B6 Zarezerwowane
B5 Zarezerwowane
B4 Zarezerwowane
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Parametr Jedn CZE pisana zawartos¢

11 hitAws
B3 Wyltgczenie poziomem
B2 Zarezerwowane
B1 Zarezerwowane
BO Wyltgczenie zatrzask
B15- | Zarezerwowane
B5
0h0010 Informacje o R gg Ei
terminalu ) )
wejsciowym B2 P3
B1 P2
BO P1
B15 Zarezerwowane
B14 Zarezerwowane
B13 Zarezerwowane
B12 Zarezerwowane
B11 Zarezerwowane
B10 Zarezerwowane
B9 Zarezerwowane
0h0011 Informgcje 0 ) ) R B8 Zarezerwowane
terminalu B7 Zarezerwowane
wyjsciowym B6 Zarezerwowane
B5 Zarezerwowane
B4 Zarezerwowane
B3 Zarezerwowane
B2 Zarezerwowane
B1 Przekaznik 2 o
BO Przekaznik 1 =]
0h0012 V1 0.01 % R |Wejscie napieciowe V1 =
0h0013 VO 0.01 % R |Wejscie napiecia E
0h0014 12 0.01 % R |12 wejscie prgdowe =
0h0015 | Predkosc obrotowa 1 |Rpm| R X‘é{z‘t“c’)'fvgas'if;ﬂlg’aca predkosc
Htlte Zarezerwowane - - - |-
- 0h0019
0h001 A Wybierz Hz/rpm - - R |0: Hz, 1: obr/min
0h001B Wyg’;gg:':g\';é'gby ) ) R Wyswietlanie Iicz_by biegunéw
o dla wybranego silnika
wybranego silnika
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7.6 G100 Rozszerzeny obszar parametréw

7.6.1 Parametry tylko do odczytu

Parametr

Skala: Jedn Przypisana zawartos¢ wedtug bitow
Anotl,

0h0300

Model inwertera

16: G100

0h0301

Moc inwertera

0.4kW : 1900h, 0.75kW: 3200h
1,5kW: 4015h, 2,2kW: 4022h
4,0kW: 4040h

5.5kW: 4055h, 7.5kW: 4075h
11kW: 40B0Oh, 15kW: 40FOh
18,5kW: 4125h, 22kW: 4160h

0h0302

Napiecie
wejsciowe/moce
wejsciowe inwertera
(jednofazowe,
trojfazowe)/metoda
chtodzenia

100 V jednofazowe samoczynne
chtodzenie: 0120h 200 V 3- fazowe

100 V jednofazowe chtodzenie
wymuszone: 0121h
400 V jednofazowe samoczynne

200 V jednofazowe samoczynne
chtodzenie: 0220h 400 V 3-fazowe

200 V 3-fazowe samoczynne
chtodzenie:  0230h 400 V
jednofazowe chtodzenie

200 V jednofazowe chtodzenie
wymuszone: 0221h
400 V 3- fazowe chtodzenie

0h0303

Falownik w wersji S/W

(np.) Oh0100: Wersja 1.00

(np.) Oh0101: Wersja 1.01

0h0304

Zarezerwowane

0h0305

Stan pracy inwertera

B15 0: Stan normalny

B14 | 4: Wystgpito ostrzezenie

B13 8: Wystgpit btad (dziata

zgodnie z ustawieniem

B12 Pr 30

B11

B8

B7 1: Lotny start

B6 2: Przyspieszanie

3: Przy statej predkosci obrotowe;j
BS 4: Zwalnianie
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Parametr Skala: Jedn Przypisana zawartos¢ wedtug
Anotl, I

ik Avar

5: Stop do zera
B4 6: H/'W OCS
7: S/IW OCS
8: Dwell
B3 0: Zatrzymany
1: Praca w kierunku do przodu
B2 2: Praca w odwrotnym kierunku
B1 3: Praca na prad staty
(regulacja predkosci obrotowej
BO 0)
B15

B14 | Zrédto polecen
B13 operacyjnych 0: Klawiatura
B12 1: Opcja komunikacji

B11 2:-

B10 3: Wbudowany 485

B9 4: Zespot zaciskow

B8

_ B7 Zrodto polecenia
Praca inwertera, B6  |czestotliwosci 0: Predkosé z
0h0306 zrodto polecenia - - [B5 klawiatury
czestotliwosci B4 1: Moment obrotowy z

B3 klawiatury

B2 2-4: goéral/ dot
B1 5:V1,7:V0, 8: 12
9:-

o
10: Wbudowany 485 E]
11: Opcja komunikaciji =

BO  1q2:- S.

13: Jog, 14: PID 3
25-39: krokowe predkos

Uity Zarezerwowane - - |-

-Oh30F

0h0310 Prad wyjsciowy 0.1 A |-

0h0311 Czestotliwos¢ 0.01 Hz |-

0h0312 Wyjsciowe obroty| 0 Rpm |-

0h0313 |V sprzezenia zwrotnego| O Rpm |-32768Rpm-32767Rpm(kierunkowy)

0h0314 Napiecie wyjsciowe| 1 vV |-

0h0315 |Napiecie obwodu DC 1 Vo |-

0h0316 Moc wyjsciowa 0.1 kKW |-

0h0317 Wyjsciowy moment 0.1 % |-

0h0318 Zadany PID 0.1 % |-

0h0319 Zwrotny PID 0.1 % |-

0h031 A | Bieguny ilosc - - |Wyswietla liczbe biegunow
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Parametr

silnika

Skala: Jedn

pov-X 173

IhikAvar
pierwszego silnik

Wyswietlanie liczby

Wyswietla liczbe biegundw dla

0h031B biegunow dla 2. ) ) drugiego silnika
0h031C Wyﬁggjlsgﬁélg Zby i ) Wyéwietlanig Ii(_:zby biegunow dla
o wybranego silnika
wybranego silnika
0h031D Wybierz Hz/rpm - - |0: Hz, 1: obr/min
W 2 Zarezerwowane - - -
-0h031F
BI5 Zarezerwowane
B5 Zarezerwowane
e B4 P5 (karta I/O)
0h0320 |Status wejs¢ cyfrowych - - B3 P4 (karta 1/O)
B2 P3 (karta I/O)
B1 P2 (karta I/O)
BO P1 (karta 1/O)
BI5 Zarezerwowane
- Zarezerwowane
Status wyjéc B4 Zarezerwowane
0h0321 - - B3 Zarezerwowane
B2 Zarezerwowane
B1 Przekaznik 2
BO Przekaznik 1
B15 Zarezerwowane
- Zarezerwowane
B8 Zarezerwowane
B7 Wirtualny DI 8 (CM.77)
Wirtualne wejscia B6 Wirtualny DI 7 (CM.76)
0h0322 cyfrowe - - |B5 Wirtualny DI 6 (CM.75)
B4 Wirtualny DI 5 (CM.74)
B3 Wirtualny DI 4 (CM.73)
B2 Wirtualny DI 3 (CM.72)
B1 Wirtualny DI 2 (CM.71)
BO Wirtualny DI 1 (CM.70)
ohoz23 | Vyswietlanie - - 0: 1. silnik/1: 2. silnik
wybranego silnika
0h0324 Al1 0.01 % | Wejscie analogowe V1 (karta I/O)
0h0325 Zarezerwowane | 0.01 % |-
0h0326 Al3 0.01 % | Wejscie gtosnosciowe (karta 1/0O)
0h0327 Al4 0.01 % |Wejscie analogowe 12 (karta 1/0O)
0h0328 AO1 0.01 % | Wyjscie analogowe 1 (karta 1/0)
0h0329 AO2 0.01 % | Wyjscie analogowe 2 (karta 1/0)
0h032A AO3 0.01 % |Zarezerwowane
0h032B AO4 0.01 % |Zarezerwowane
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Parametr Skala: Jedn Przypisana zawartos¢ wedtug

Anotl, IhitAvars
0h032C Zarezerwowane - - |-
0h032D Temperatgra modutu 1 °c |-
przetwornicy
0h032E Pobor mocy 1| kwh |-
inwertera
0h032F Pobor mocy 1 | MWh |-
inwertera
BI5 Fuse Open Trip
Bl4 Over Heat Trip
BI3 Arm Short
Bl2 External Trip
Bl1 Overvoltage trip
BIO Overcurrent trip
B9 NTC Trip
0h0330 Btedy typu ) _ |B8 Zarezerwowane
zatrzaskoweg B7 Zarezerwowane
o-1 B6 In phase open
B5 Out phase open
B4 Ground foult trip
B3 E-thermal trip
B2 Inverter overload
B1 Underload trip
BO Overload triip
BI5 Zarezerwowane
Bl4 Pre Over Heat Trip
BI3 Zarezerwowane
BI2 Zarezerwowane S
BI1 Zarezerwowane %
BIO Bad option card =4
B9 No motor trip g.
0h0331 Btedy typu ) _ |B8 External brake trip
zatrzaskoweg B7 Bad conatct at I/0O board
0-2 B6 Pre PID Fail
B5 Zarezerwowane
B4 Zarezerwowane
B3 FAN Trip
B2 Zarezerwowane
B1 Zarezerwowane
BO Zarezerwowane
B15 Zarezerwowane
Btedy typu - -
0h0332 poiomu - - |B8 Zarezerwowane
B7 Zarezerwowane
B6 Zarezerwowane
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Parametr : Przypisana zawartos¢ wedtug
2

ik Avar

B5 Zarezerwowane
B4 Zarezerwowane
B3 Keypad lost command
B2 Lost command
B1 LV
BO BX
B15 Zarezerwowane
- Zarezerwowane
B6 Zarezerwowane
. B5 QueueFull
Oho3s3 | D'@dnoza :n/ZVZ - - [B4 |Zarezerwowane
o (?ami B3  |Blad Watchdog-2
¢ B2  |Btad Watchdoga-1
B1 Btgd EEPROM
BO Btgd ADC
B15  |Zarezerwowane
- Zarezerwowane
B10 Zarezerwowane
B9 Autotuning failed
B8 Keypad lost
B7 Encoder disconnetction
0h0334 Informacje - - |B6 Encoder wrong installation
ostrzegawcze B5 DB
B4 Fan running
B3 Lost command
B2 Inverter overload
B1 Underload
BO Overload
B3 Under torque 2
B*edy typu ) ) BZ Over tOI’que 2
Dt zatrzask - 3 B1 Under torque 1
BO Over torque 2
0HO03356
- Zarezerwowane - - -
0h033F
0h0340 |Czas zasilania fal. dni 0 Dzie Catkowita liczba dni, w ktérych przetwornica
- byta wigczona
0h0341 |Czas zasilanie minuty 0 Min chzna I'.CZba m_|nut Z wytaczeniem tacznej
liczby dni ustawionych na czas.
0h0342 |Czas pracy z silnikiem 0 Dzie Ca’fkovylta liczba dn'.’ przez ktore
- falownik napedzat silnik
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Parametr Przypisana zawartos¢ wedtug

Avar

L it

) . |kaczna liczba minut z wytgczeniem
0h0343 ' minuty 0 Min tgcznej liczby dni przebywania (Run
0h0344 Czas pracy wenty. 0 Dzie Catkowita liczba dni, przez ktére

- pracowat wentylator radiatora
0h0345 Czas wentylatora 0 Min Caikotha! I!czba ml_nut Z wytgczeniem
R catkowitej liczby dni czasu pracy

Lo, Zarezerwowane - - -
—-0h0348
0h0349 Zarezerwowane - - |-
0h034A Opcja 1 - - |0: Zaden, 9: CANopen
0h034B Zarezerwowane - - -
0h034C Zarezerwowane - - |-

7.6.2 Parametr do odczytu i zapisu

Parametr Przypisana zawartos¢ wedtug

IhitAvwar
0h0380 | Czestotliwos¢ zadana | 0.01 Hz |Ustawienie czestotliwosci pracy
0h0381 Polecenie RPM 1 Rpm | Ustawienie obrotow rpm
B7 |Zarezerwowane
B6 |Zarezerwowane
B5 |Zarezerwowane
B4 |Zarezerwowane

)
B3 |0 ~: wolny wybieg E]
B2 |0 7: reset btedu =

0h0382 Polecenie operacyjne - Y 0: start lewo, 1: start prawo E
BO 0: Polecenie zatrzymania, 1:

Polecenie uruchomienia
Przyktad: Polecenie
operacyjne do przodu:

0003h,
0h0383 Czas przyspieszenia| 0.1 sec |Ustawienie czasu przyspieszenia
0h0384 Czas zwalniania 0.1 sec |Ustawienie czasu hamowania
BI5 |Zarezerwowane
- Zarezerwowane
Kontrola wejs¢ B8 |Zarezerwowane
0h0385 cyfrowych - - |B7 [Wirtualny DI 8 (CM.77)
(0: Wiyt., 1: Wt.) B6 |Wirtualny DI 7 (CM.76)
B5 |[Wirtualny DI 6 (CM.75)
B4 |Wirtualny DI 5 (CM.74)
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Parametr Skala: Jedn Przypisana zawartos¢ wedtug
~notl, ik Avars

B3 |Wirtualny DI 4 (CM.73)

B2 |Wirtualny DI 3 (CM.72)
B1 |Wirtualny DI 2 (CM.71)
BO |Wirtualny DI 1 (CM.70)
BI5 |Zarezerwowane
Bl4 |Zarezerwowane
BI3 |Zarezerwowane
BI2 |Zarezerwowane
BI1 |Zarezerwowane
BIO |Zarezerwowane
B9 |Zarezerwowane
B8 |Zarezerwowane

sterowanie B7 |Zarezerwowane
UngiEEe wyjsciami (O: ) " |B6 |zarezerwowane
wytgczone, 1: B5 |Zarezerwowane
wigczone) B4 |Zarezerwowane
B3 |Zarezerwowane
B2 |Zarezerwowane
B1 Przekaznik 2 (0,4-7,5 kW, OU-33:
Wybra¢ NONE)
BO Przekaznik 1 (0,4-7,5 kW, OU-31:
Wybra¢ NONE)
0h0387 Zarezerwowane - - |Zarezerwowane
0h0388 Referencja PID 0.1 % | Polecenie referencyjne PID

0h0389 Sprzezenie zwr PID 0.1 % |Wartosc¢ sprzezenia zwrotnego PID
0h038A Prad znamionowy 0.1 A |-

0h038B Napiecie znamionowe| 1 V |-
UnUes Zarezerwowane | - - | Zarezerwowane
0h038F
0h0390 Moment obrotowy| 0.1 % | Polecenie momentu obrotowego
0h0391 | Fwd Pos Limit 0.1 % | Granica momentu obrotowego silnika
0h0392 | Fwd Neg Limit 0.1 | o |CGranicamomentu obrotowego
regeneracji w kierunku dodatnim
0h0393 | Rev Pos Limit 0.1 % | Granica momentu obrotowego silnika
0h0394 | Rev Neg Limit 04 | o |Granicamomentuobrotowego
regeneracji w kierunku ujemnym
0h0395 |Torque Bias 0.1 % | Skala momentu
Uwaga

Czestotliwos¢ ustawiona poprzez komunikacje za pomocg adresu czestotliwosci
obszaru wspdlnego (0h0380, 0h0005) nie jest zapisywana nawet w przypadku
zastosowania funkcji zapisu parametréw. Aby zapisa¢ zmieniong czestotliwos¢ do
wykorzystania po cyklu zasilania, nalezy wykonac¢ nastepujgce kroki:
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1 Po ustawieniu zrodfa czestotliwosci referencyjnej na 1 (klawiatura - 1) nalezy
ustawic czestotliwos¢ referencyjna.

2 Ustawic¢ czestotliwos¢ poprzez komunikacje do adresu czestotliwosci obszaru
parametréw (0h1D04).

3 Przed wylgczeniem zasilania nalezy zapisa¢ parametr (OhO3EO: "1"). Po
zakonczeniu cyklu zasilania, wyswietlana jest czestotliwos¢ ustawiona przed
wytgczeniem zasilania.

7.6.3 Parametr obszaru kontroli pamieci (odczyt i zapis)

Mozliwos¢
Parametr Skala Jedn zmiany
ostk podczas
0hO3EQ Zapisz parametry - X 0: Nie, 1: Tak
0hO3E1 Inicjalizacja trybu ; 0 0: Nie, 1: Tak
monitora
0: Nie, 1: Wszystkie Grp, 2:
Drv Grp
3: bA Grp, 4: Ad Grp, 5: Cn
Grp
OhO3E2 Wartosci ) X 6: W Grp, 7: OU Grp, 8: CM
fabryczne Grp
9: AP Grp, 12: Pr Grp, 13:
M2 Grp, 14: Grupa
operacyjna
Ustawianie jest zakazane g
Wyswietlajzmienione e ]
OhO3E3 parametry - O 0: Nie, 1: Tak g
0hO3E4 Zarezerwowane - - Zarezerwowane E.
0hO3ES5 |Kasowanie his. btedu - ©) 0: Nie, 1: Tak =3
0h03E6 |USuwanie kodow . O |0:Nie, 1: Tak
uzytkownika
Tryb ukrywania Pisz: 0-9999
AniZtet= parametré Hex © Czytaj: 0: Odblokowanie, 1:
Tryb parametrow Pisz: 0-9999
Hnosi=s blokady Hex © Czytaj: 0: Odblokowanie, 1:
0hO3E9 Zarezerwowane - - Zarezerwowane
OhO3EA | Zerowanie . O |0:Nie, 1: Tak
licznika energii
Zerowanie czasu
OhO3EB pracy przem. - @) 0: Nie, 1: Tak
OhO3EC | Zerowanie czasu . O |0:Nie, 1: Tak
pracy went.
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Mozliwosé
Parametr Skala Jedn zmiany Funkcja
ostk podczas

czas dziatania

Uwaga

« Przy ustawianiu parametréw w obszarze sterowania pamiecig przetwornicy,
wartosci te sg odzwierciedlane w pracy przetwornicy i zapisywane. Parametry
ustawione w innych obszarach poprzez komunikacje sg odzwierciedlone w
pracy falownika, lecz nie sg zapisywane. Caty zestaw
Warto$ci sg kasowane po zakonczeniu cyklu zasilania falownika i powracajg do
poprzednich wartosci.

Dlatego tez, po ustawieniu parametru z innego obszaru jako komunikacji i przed
wytgczeniem zasilania falownika, nalezy go zapisac. Nie jest jednak konieczne
zapisywanie parametru w obszarze sterowania pamigcig przetwornicy, a po
zakonczeniu konfiguracji wartos¢ ta zostanie natychmiast zapisana w
przetwornicy.

 Doktadnie zdefiniuj ten parametr. Po ustawieniu parametru na 0 poprzez
komunikacje, nalezy ustawi¢ go na inng wartos¢. Jezeli parametr zostat
ustawiony na wartosc¢ inng niz 0 i zostanie ponownie wprowadzona wartos¢
niezerowa, to zostanie zwrécony komunikat o btedzie. Ustalony wczesniej
Warto$¢ mozna zidentyfikowac poprzez odczytanie parametru podczas pracy
przetwornicy poprzez komunikacje.

« Adresy OhO3E7 i OhO3ES8 sg parametrami do wprowadzania hasta. Po
wprowadzeniu hasta, warunek zmieni sie z blokady na odblokowanie, oraz
na odwroét. Gdy ta sama wartosc¢ parametru jest wprowadzana w sposob
ciggty, parametr jest wykonywany tylko raz. Dlatego, jezeli ta sama wartos¢
zostanie wprowadzona ponownie, nalezy najpierw zmienic jg na inng, a
nastepnie ponownie wprowadzi¢ poprzednia.

Ustawienie wartosci parametrow w obszarze sterowania pamieci falownika moze potrwac
dtuzej, poniewaz wszystkie dane sg zapisywane w falowniku. Nalezy zachowaé
ostrozno$¢, poniewaz podczas konfiguracji parametrow moze dojs¢ do utraty
komunikaciji, jesli konfiguracja parametrow jest kontynuowana przez dtuzszy czas.
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R 8 Lista wszystkich parametrow

W tym rozdziale wymienione sg wszystkie ustawienia parametrow dla falownikéw
serii G100. Ustawi¢ wymagane parametry zgodnie z ponizszymi odniesieniami. Jesli
ustawiona warto§¢ wejsciowa jest poza zakresem, na klawiaturze zostang
wyswietlone nastepujgce komunikaty. W tych przypadkach, przetwornica nie bedzie
pracowac z przyciskiem [ENT] (brak potwierdzenia zmiany parametru).

« Warto$¢ nie przydzielona: rd

- Powtarzanie wartosci (wejscie wielofunkcyjne, referencja PID, sprzezenie zwrotne
PID): OL

« Wartos¢ ustawiona niedozwolona (warto$¢ opcjonalna): no

8.1 Grupa operacyjna

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09), Zmiana: Zapisywanie podczas pracy

Comm. Wyswie  Zakres Wart .
Kod Adres Nazwa tlacz ustawi 0Sé Zmiana V/F SL ?f_d
Czestotliwosé 0-Maksymalna
- |0h1DO0O0 d 0.00 czestotliwosé|0.00 O O | O |p.45
ocelowa (Hz)
Czas 0.0-600.0
- |0h1DO1 przyspieszeniaACC (s) 5.0 O O | O |p.T78
Czas 0.0-600.0
- |0h1DO02 opé2nienia dEC (s 10.0 O O | O |p.78
0 | Klawiatura
Zrodio LPRxT .
- |0h1D03 polecenia drv g::n);/‘?géz Fx/Rx-1 X 010 |pl3
4 |Fieldbus
0 | Keypad-1
1 |Keypad-2
Zrédio 21 o
- |0h1D04 |odniesieni Frq 4 wbudowa Klawiatu X O | O |p._60
a . 512 ra- 1
gzéiistomw 6 Int 485
8 |Fieldbus
Krokowa 1 (l\)/igclz;ymalna
- |0h1DO05 St1 czestotliwos 10.00 0] O |0 |p.11
¢ (Hz)
Krokowa 0.00-
- |0h1DO06 > St2 Maksymalnie 20.00 O O |0 |p.71
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Wyswie  Zakres

Nazwa . Zmiana V/IF SL Sed
tlacz ustawi e
czestotliwosé czestotliw
2 0s¢ (Hz)
Krokowa 3 (Iz/iggs malna
- |0n1D07 |czestotliwo | St3 ymaina |34 00 o) 0|0 |p.71
&6 (;zestotllwos
¢ (Hz)
Prad
- |0h1D08 wyjéciowy CUr - - - O |O p.53
Obroty
- |0h1D09 |silnika na Rpm - - - O|O0| -
minute
Napiecie state
- |Oh1DOA inwertera dCL - - - O |O |p.53
Napiecie
- |0h1DOB |wyjsciowe vOL - - - O | O |p.53
falownika
~ |oh1poc |Bfad non |- . - Jolo] -
prawy
Wybierz F
- |Oh1DOD |kierunek drC F O O|O0| -
obrotéw " Lewy

8.2 Grupa napedu drive (PAR—dr)
Parametry zaznaczone na szaro sg odblokowane po wigczeniu funkcji globalne;j.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09), Zmiana: Zapisywanie podczas
pracy

Kod Comm.
e Adresa [\ E-VANE] Zakres ustawien
Ci
dr-00 - Skocz do 1-99 9 @) O |0| p.42
0 |VIF p. 85,
dr-09 | 0h1109 |10 2_|Slip Compen  |4.\/F X |o|o| B
sterow 4 |IMBezczujniko e
ania I zczujnikow ’
0,00, Czestotliwos¢
) Czestotliw | poczagtkowa -
dr-11) 0h10B | c£J0G | czestotliwosé 10.00 O 10|00 |p114
maksymalna (Hz)
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Comm.

Adresa Zakres ustawien Wlaznos Y:I
ci
Jog ACC j
dr-12 | 0h110C 0.0-600.0 (s) 20.0 (@) O |0 |p.114
JOG DEC
dr-13| O0h110D 0.0-600.0 (s) 30.0 (@) O |0 |p114
0: 0,2 kW
1:0,4 kW
2:0,75 kW
3:1,1 kKW
4:1.5kwW Zmienna
Moc 5:2,2 kW
dr-141 Oh110E | 1 ika 6:3.0 kW woo X 1010 pd31
7-3.7 KW zgleznos
8: 4.0 kW ci od
9: 5,5 kW mocy
10: 7,5 KW silnika
11: 11,0 kW
Podbicie 0 |reczne 0:
dr-15| Oh110F momentu T TAuto reczne X O | X | p.90
Podbici
dr-16| Oh1110 |e fwd 0.0-15.0 (%) 2.0 X O | X | p90
moment
Podbicie rev o
dr-17 | Oh1111 moment 0.0-15.0 (%) 2.0 X O | X | p.90
30.00-400.00 (Hz)
_ Czestotli [VIF, Slip Compen]
dr-18| Oh1112 WOSE 40,00-120,00 (Hz) 60.00 X O|0O| p.85
bazowa [IM Bezczujnikowe]
Czestotliwos¢
dr-19| Oh1113 startowa 0,01-10,00 (Hz) 0.50 X O|0O| p.85
40.00-400.00 (Hz)
) Maksyma |[V/F, Slip Compen]
dr-20 | Oh1114 Ina 40,00-120,00 (Hz) 60.00 X O|0| p.98
czestotliw [IM Bezczujnikowe]
dr Wzmocnien
26 0Oh111 A |ie ATB 1-1000 2 O O | X
2
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Comm.

Zmiana V/

Adresa \EVAVE] Zakres ustawien F

Cl

Wzmocnienig

dr silnikowe
27 0h111B ATB 0.0-300.0[%] 50.0 (@) O | X

Wzmocnien
ie regener.

28 0h111C ATB

0.0-300.0[%] 50.0 0 o|X

Wybrane zakresy
wyswietlania
falownika na

0 Czestotliwos¢
pracy

1 |Czas przyspieszenia
2 |Czas zwalniania
3

Zrédto
start/stop
Zrédio
czestotliwosci
Krokowa 1

Krokowa 2
0:
Wybor Krokowa 3 Czestotli
dr-80 | Oh1150 |zmienne;j wos¢ O O|0O -
wyswietlan Prad wyj$ciowy | operaciji
ej na Obroty silnika
wyswietlac Napiecie state
zZu inwertera
uzytkownika
(dr.81)
niedostepne

3qeL

WORIUN

7

8

9

1

0

1

1

1

2

1 |Wybierz
3 |kierunek jazdy
1

4

1

5

1

6

1

7

Z

Prad wyjsciowy 2

Obroty silnika 2

Napiecie state
inwertera 2

Sygnat wyboru
uzytkownika 2
mienna 0: Wyjscie 0] O |0 -

dr-81| Oh1151 |Wybierz
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Kod
e

Comm.
Adresa
ci

Nazwa

Zakres ustawien

Zmiana

v/
F

S
L

Sedzi
a

kod uzytkownika Napiecie
monitor 0 Napiecie
ujacy wyjéciowe (V)
1 Moc
wyjsciowa
2 |Moment obrotowy
3 Monitor sprzezenia
zwrotnego PID
Wyswietl 0 |Zobacz wszystko | (-
dr-89 | OhO3E3 |zmienione : — Wyswi o) O | O|p.160
parametry |1 |Widok Zmieniony | 'Y
0 |Brak
1 |SmartDownload 0 Brak X olo i
dr-91 | 0h115B | Kopiowanie |3_|SmartUpLoad
4 |RemoteUplLoad
5 RemoteDownloa
d
dr-92 | 0h115C |Zapis 0 |Brak . 0-Zaden X olo )
parametr. 1 |Parametr Zapisz
0 |[Nie
1 |Wszystkie
2 |dr Grp
3 |bAGrp
. 4 |Ad Grp
Domylsllpe 5 [CnGrp
dr-93 | 0h115D |WartosCt  fe Ty Grp 0: Nie X O | O|p.157
parametro |7 [oQu Grp
w 8 |CM Grp
9 |AP Grp
12 |Pr Grp
13 |[M2 Grp
14 |run Grp
dr-94 | Oh115E Eeles”aqa 0-9999 - o |ol|olp159
asta
Ustawienia
dr-95| Oh115F blokady 0-9999 - O O |O|p159
Wersja
dr-97 | Oh1161 oprogra - - - 0|0 -
Wyswietla
dr-98 | Oh1162 |nie wersji - - - 0|0 -
ptyty 110
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8.3 Grupa podstawowa BASIC (PAR—DbA)

W ponizszej tabeli dane zacienione na szaro zostang wyswietlone po wybraniu
odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09), Zmiana: Zapisywanie podczas

pracy
Kod SELLT Nazwa Zakres ustawien i Zmiana ViIS
Adres na F L _:
Skocz
bA-00 - do kodu 1-99 20 O O |0| p.42
. |0|Brak
Pomocni 1TV
bA-01 | Oh1201 |cze 31V0 0: Brak X O | O] p109
srédio v
czestotli 4|12
0| M+(G*A)
1|Mx (G*A)
. 2| M/(G*A)
radawani |3 MHV'(GA]
bA-023| 0h1202 a 4| M+G*2 (A-50%) 0: M+(GA) X O | O|p109
. 5| Mx[G*2 (A-50%)
QSL“C”'CZ 6| M/[G*2 (A-50%)]
i M+M*G*2 (A-
zrodia f 7 50%)
Wzmocni
} enie ) . 5
bA-033| 0h1203 pomocnic 200.0-200.0 (%) 100.0 O O | O] p109
ze
0| Klawiatura
2. zrodto | 1| Fx/Rx-1 1-
bA-04 | 0h1204 |start/stop |[2|Fx/Rx-2 F;</Rx-1 X O | O|pa01
3|Int 485
4|FieldBus
0|Keypad-1
1|Keypad-2
2. zrédlo  |2(V1 0:
bA-05 | 0h1205 |czestotliw [4|Vv0 K'e ad-1 O O |0 |pi01
0ScCi 512 yp
6|Int 485
8|FieldBus
bA-07 | Oh1207 |V/F O|Linear 0: X O | X | p.85
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Kod U Nazwa Zakres ustawien W’a'rt zml*ana VIS
Adres 0S¢ F L
Wybor 1|Square Linear
krzywel 5 User VIF
3|Square 2
Odnosnik |0|Max Freq 0: Max
bA-08 | Oh1208 |ramp ' X O |O| p
1|Delta Freq Freq 78
Skala 0]0,01 sek.
bA-09 | O0h1209 |czaso 110,1 sek. 1: 0,1 sek. X O 0| p
wa 2|1 sekunda 18
Sie¢ 0/60 Hz
bA-10 | Oh120A |czestotliw 0: 60 Hz X O | O |p156
0S¢ 1150 Hz
Liczba
bA-11 | 0h120B biegunow 2-48 X O | O |p122
bA-12 | 0h120C ;fnﬁtzg 0-3000 (Rpm) X |o|o|pi2
Prad Zalezno$¢
. od
bA-13 | Oh120D |znami 1.0-1000.0 (A) ustawieni X O | O |pi22
onowy a silnika
Prad
bA-14 | Oh120E |jatowy 0.0-1000.0 (A) X O | O |p122
silnika
Napiecie
bA-15 | O0h120F |znamiono |0, 100—480 (V) 0 X O 0| p
we silnika 91
SDrAWNosE Zaleznosc¢
bA-16 | Oh1210 sﬁnika 64—-100 (%) od X O | O |pi122
ustawieni
Wielkosé
bA-17 | Oh1211 |obcigzeni |0-8 0 X O | O |pi122
a
Regula
bA-18 | Oh1212 |cja 70-130 (%) 100% O O|0O -
mocy
Napiecie
bA-19 | Oh1213 |wejsciow |170—-480V 220/380 V O O | O |p156
e
0|Brak
1| ALL with rotation
Autou 2| All static .
bA-20 - ning X Rs+Lsigma 0: Brak X X 10| paa
(Typ obrotu)
6| Tr (Typ statyczny)
bA-21 - rezystancjg Zalezne od silnika X X 0| pa
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stojana

Zakres ustawien

Zaleznie od typu

Zalezne od

Zmiana V/

S
L

Sed

Indukcyjn |silnika typu silnika
bA-22 - osc O |pA31
uplywu
Stojan
bA-23 - indukcyjn O |p131
0SC
Stata czas.
bA-24 - wirnka 25-5000 (ms) - O | pi31
Czestotli |0.00—
bA-41 | Oh1229 [wos¢ 1 Maksymalna 15.00 X | po
czestotliwos¢ (Hz) 87
bA-42 | 0h122A | @P%%® 0100 (%) 25 X | p
Czestotli |0.00—
bA-43 | 0h122B |wos¢ 2 Maksymalna 30.00 X | po
czestotliwos¢ (Hz) 87
bA-44 | 0h122C |H2P'%Ce 0100 (%) 50 X | po
Czestotli |0.00—
bA-45 | Oh122D |wos¢ 3 Maksymalna 45.00 X | po
czestotliwos¢ (Hz) 87
bA-46 | Oh122E |3 2P |0-100 (%) 75 X | po
Czestotli
= 0,00- Maksyma
bA-47 | O0h122F |wos¢ 4 " X | P
Maksymalna I
= = r\—’aol-ry\i'li\ur\c'\/\ n—.a P ﬂ_
bA-48 | 0h1230 Z'ap'ec'e 0-100 (%) 100 X
[o b 4
Krokowa
4 0,00-
bA-53 | 0h1235 Maksymalna 40.00 O 177,1_
czestotliwosé —
Krokowa
5 0,00-
bA-54 | 0h1236 Maksymalna 50.00 O $_,1_
czestotliwosé —
Krokowa 6
0,00- Maksyma
293 | Uz Maksymalna Ina e pﬂ_
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Comm. . - Wart Zmiana V/ | S

Kod Adres \EVAVE] Zakres ustawien 0S¢ F L

Krokowa 7
0,00- Maksyma
bA-56 | 0h1238 Maksymalna Ina O |0]| p.171
czestotliwosdé czestotliw

Krokwoe

bA-70 | O0h1246 |acc1 0.0-600.0 (s) 20.0 O 0| p.80
Krokowe

bA-71 | 0h1247 |dec1 0.0-600.0 (s) 20.0 O 0| p.80
Krokwoe

bA-72 | Oh1248 |acc2 0.0-600.0 (s) 30.0 O |O| p.80
Krokowe

bA-73 | 0h1249 |dec2 0.0-600.0 (s) 30.0 O |O| p.80
Krokowe

bA-74 | Oh124A |acc3 0.0-600.0 (s) 40.0 O |O| p.80
Krokwoe

bA-75 | 0h124B |dec3 0.0-600.0 (s) 40.0 O |O| p.80
Krokowe

bA-76 | Oh124C |accd 0.0-600.0 (s) 50.0 O |O| p.80
Krokowe

bA-78 | 0h124D |dec4 0.0-600.0 (s) 50.0 O |O| p.80
Krokwoe

bA-78 | Oh124E |acch 0.0-600.0 (s) 40.0 O |O| p.80
Krokowe

bA-79 | 0h124F |dec5 0.0-600.0 (s) 40.0 O |O| p.80
Krokowe

bA-80 | Oh1250 |acc6 0.0-600.0 (s) 30.0 O |O| p.80
Krokowe

bA-81 | 0Oh1251 |dec6 0.0-600.0 (s) 30.0 O |O| p.80
Krokwoe

bA-82 | 0h1252 |acc? 0.0-600.0 (s) 20.0 O |O| p.80
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Kod

bA-838| 0h1253 |dec7

Comm.
Adres

Nazwa

Krokowe

Zakres ustawien

0.0-600.0 (s)

Wart
oS¢

20.0

Wiasnos V/ | S
¢ F

8.4 Grupa zaawansowana advanced (PAR—Ad)

W ponizszej tabeli dane zacienione na szaro zostang wyswietlone po wybraniu
odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09), Zmiana: Zapisywanie podczas pracy

Zakres
ustawi

Wart
0S¢

Zmiana

VIF SL

Sedz

Ad-00 - Skocz do kodu | 1-99 24 O O |0O|p.42
Ad-01 | 0h1301 Z\éiorzec 0 | Linear X |ol|o|ps3
Wzorzec 0: Liniowy
Ad-02 | 0h1302| . % 1 |Krzywa S - X O |0 |p.283
Gradient
i acc 3 .
Ad-03 | 0N1303 | 100 s |1-100(%) |40 X O |0 |p.283
Gradient
Ad-04 | 0h1304 gcc koniec 11_100 (%) |40 X O |0 |p.283
Gradient
) dec _ 0
Ad-05 | 0N1305 | 70 s |1-100(%) |40 X O |0 |p.83
Gradient
Ad-06 | 0h1306 gec koniec  14_100 (%) |40 X |ol|o|ps3
0 |Acc )
Ad-07 | On1307 |Trybstartu g sia | 0: Acc X O |0|p.292
0 |Dec )
Ad-08 | Oh1308 |Tryb Stop T TDeBrae 1 0: Dec X O |0 |p.94

10
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Zakres

ustawi
2 |Free-Run
4 Power
Braking
0 |Brak
Blokada 1 Naprzé
Ad-09 | Oh1309 |kierunku d Prev 0: Brak p. 75
Odwrotn
2
y Prev
Automatycz 0 |Nie N
Ad-10 | Oh130A ny start 1 Tak 0: Nie p.76
Czas DC
Ad-12 | Oh130C przy start 0.00-60.00 (s) [0.00 p. 92
0 Prad
Znamionowy
) Wiekos¢ przetwornicy/
Ad-13 | Oh130D pradu DC prad 50 p. 92
Znamionowy
silnika x 100
Czas blokady
_ wyjscia przed .
Ad-14 0h130E hamowaniem 0.00-60.00 (s) [0.10 p. 94
pradem statym
Ad-15 | Oh130F géas hamowanig 060.00 (s) [ 1.00 p. 94
0 Prad
Znamionowy
) Wskaznik przetwornicy/
Ad-16 0h1310 hamowani prad 50 p. 94
a pragdem Znamionowy
statym silnika x 100
Czestot Czestotliwos¢
Ad-17 0h1311 Hamow. DC sHtsrtowa-GO 5.00 p. 94
Czestotliwos gggzsé?&m?_c
Ad-20 | Oh1314 |¢ Dwell ACC czestotliwosé 5.00 p. 120
maksymalna
Czas pracy
) Dwell przy .
Ad-21 | Oh1315 przyspieszani 0.0-60.0(s) |0.0 p. 120
u
Ad-22 | O0h1316 |Dwell Start 5.00 p. 120
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LGS Wart 7 iana VIF SL Sedz
ustawi 0s¢ in
czestotliwo$s | czestotliwos¢-
¢ podczas Maksymalna
zwalniania czestotliwosé(
Czas pracy
Ad-23 | 0h1317 |podczas 0.0-60.0(s) |0.0 X O | O |p.120
zwalniania
Ad-24 | oh131g |Cranice 0 |Nie 0: Nie X |o|o|pa99
czestotliw 1 |Tak
Czestotliw 0,00-Upper
Ad-25 0h1319 |0$¢ dolna limit 0.50 O OO |p99
wartosc frequency(Hz)
c . Czestotliwosé
;gstqtllw graniczna Maksyma
Ad-26 | 0h131 A |0$¢ Godrna dolna. Ina X O |O|p.99
wartosé C .
e Czestotliwos¢ | czestotliw
Pomijanie 0 | Nie NG
Ad-27 | 0h131B czestotiwosci |1 |Tak 0: Nie X O | O |p.100
Dolna OC’ggstotliwoéé
Ad-28 | 0h131C granlllca. Sk gane 10.00 0] O | O |p.100
SOMIEITEN granical (Hz)
Czestotliwos¢
Gorna skokow dolna
Ad-29 | 0h131D |granica granical- 15.00 @) O | O (p.100
pomijania 1 Czestotliwosc
maksymalna
Ad-30 | Oh131E o Szc::titﬁ‘r’j:;’? 20.00 o |o|o|p100
g;?:i'j‘;ia , |skokéw 002 ' :
(Hz)
Czestotliwosc
Gorna skokow dolna
Ad-31 Oh131F |granica granicaz- 25.00 @) O | O (p.100
pomijania 2 Czestotliwosé
maksymalna
Dolna 0,00
Ad-32 0h1320 |granica czestotliwosci |30.00 O O | O |p.100
pomijania 3 skokéw gorna
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Zakres
ustawi

(Hz)

Wart
0S¢

Zmiana V/F SL Sedz

Czestotliwosc

Goérna skokow dolna
Ad-33 | 0h1321 |granica granica3- 35.00 p. 100
pomijania 3 Czestotliwose
maksymalna
Prad zwalnianig
Ad-41 0h1329 .0-180.0 (%) |50.0
hamulca 0.0-180.0 (%) 161
Czas opoznieni
Ad-42 | Oh132A .00-10. 1.00 . 161
zwoln. hamulcaao 00-10.00 (s) o161
Zwalnianie 0.00-
Ad-44 | Oh132C |hamulca Maksymalna |1.00 p.161
fwdCzestotliw |czestotliwosc
Zwolnienie 0.00-
Ad-45 | 0h132D |hamulca Maksymalna |1.00 p. 161
revCzestotliw |czestotliwosé
Czas opoznieni
Ad-46 | Oh132E .00-10. 1.00
wigczenia aOOO 10.00 (s) pA6l
Ad-4 Czestotliwosé 0.00~
d-47 0Oh132F zalaczania Maksymalna |2.00 p-_161
hamulca czestotliwosé
0 dzani 0 |Brak
Ad-50 | 0h1332 | -52C2RdZaNie e o ne 0: Brak p. 144
energii
2 |Auto
Ad-51 | 0n1333 [POZOM g 30 (%) 0 p.144
oszczedzania
Czestotliwos¢ |0.00—
Ad-60 | Oh133C |zmiany ramp |Maksymalna [0.00 p. 82
czestotliwosé
Acc/Dec (HA
Ad-61 | 0n133D | £1icZanie obrotay 4 5600 01%] |100.0 -
wzmochnienie
Zliczanie 0 x1
Ad-62 | 0h133E ) 1|x0.1 0:x1 -
obrotow skala [5 1% 0,01
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LGS Wart  7miana VIF SL Sedz
ustawi i
3 |x0.001
4 |x 0.0001
0 |Rpm
Ad-63 | on133F |ednostka 0: rpm 0 olo]| -
predkosci 1 |mpm
0 |Duri
Sterowanie y Iurlng run 0:
always : p. 155
pamie,ltajc 0 [Nie
zestotliwo e
Ad-65 | 0h1341 &G pracy 1 | Tak 0: Nie 0] O | O |p.115
gora/ dot
0 |Brak
Kontrola 11v1
Ad-66 | 0h1342 |wejscia 0: Brak X O | O |p.162
analogowego |3 |VO
412
Poziom Poziom
Ad-67 | 0h1343 wiaczenia wytgczania 90.00 X O | O |p.162
wyjécia styku
Poziom -100.00-
Ad-68 | 0h1344 wylaczenia sty.k“ 10.00 X O | O |p.162
wyjscia wyjsciowy na
0 Zawsz
Tryb e 0:
Ad-70 | Oh1346 bezpiecznej 1 D] Zawsze X O |O |p.119
pragy Zalezny wigczaj
Opcje 0 |Free-Run
zatrzymania )
Ad-71 | 0h1347 |bezpiecznej |1|Q-Stop  |0:Free- X | 0|o0|p119
pracy , |Podsum Run
owanie
Czas Q stop
Ad-72 0h1348 0.0-600.0 (s) |5.0 (@) O | O |p.119
Unikanie _
pracy 0 |Nie
Ad-74 | Oh134A |regeneratyw 0: Nie X O | O |p.163
nej 1 |Tak
Ad-75 | 0h134B |Poziom 200 V: 300- |350 X O | O |p.163

Strona 252

3qeL

WORIUN



Zakres

. zmiana V/F SL Sedz
ustawi i
Napiecia 400V
unikania
regeneracji 400 V: 600—-
800 VV 700
Wachanie
czetsotliwosci
Ad-76 | oh134c |PrYunikaniu g 66 46 00 Hz [1.00 X O | O |p.163
regeneracji
Wzmocnienie
Ad-77 | Oh134D |P unikania 0.0-100.0% |50.0 @) O | O |p.163
regeneracji
Czas
Ad-78 | Oh134E |catkowania | (ng;?OOOO 500 o) O | O |p.163
dla unikania
Poziom ‘2188[% Min19- | 390[V]
Ad-79 | Oh134F xggiinllqaam 400 V: Min19- | 780[V] X OO -
" |800[V]
0 |Brak 0: Brak
) Tryb pozarowy |1 | pozarowy
Ad-80 | 0h1350 2 [Test trybu X O | O |p.103
pozarowe
. Czestotliwosc
Trybpozgrovyy startowa -
Ad-81 0h1351 | Czestotliwos¢ czestotliwose 60.00 X O | O |p.103
pracy
maksymalna
) Tryb pozarowy |0 | Do przodu |O:
Resem | Witz Kierunek biegu |1 | Odwrécony | Do przodu & O |0 |p103
Liczba operaciji Nie
RERES EAREE konfigurowa ) |- |03
pozarowym L

8.5 Grupa konfiguracyjna configuration (PAR—Cn)
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|
W ponizszej tabeli dane zacienione na szaro zostang wyswietlone po wybraniu
odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09), zmiana: Zapisywanie podczas
pracy

Kod CO™MM-  Nazwa Zakres ustawien "' zmiana VIFSL Sed
Adres osC i
Skocz do kodu| 1-99 p.42
V/F:
Heavy 1,9—15,0 (kHz) 3.0 o,
Duty [IM: 150
Czestotliwo 2,0-15,0 (kHz)
Cn-04 | 0h1404 &6 VIF- X O| 00—
kluczowani Normal | 1,0-5,0 (kHz)
aIGBT Duty |IM: 2.0 L
2,0-5,0 (kHz ) 150
Tryb 0:
Cn-05 | 0h1405 | .Y 0 Normalny PWM| Normal X O|O|p.
PWM
ny 150
Czas
Cn-09 | 0h1409 . 0.00-60.00 (s) 1.00 X X1 O|p.
wzbudzenia s
Wielkos¢
Cn-10 | Oh140A |wzbudzenia |100.0-300.0 (%) 100.0 X X|O|lp.
137
Trzymani
Cn-11 | Oh140B |e w zerze 0.00-60.00 (s) 0.00 X X1 O|p.
137
Wzmocnienie Zmienn
) kompensaciji . o aw
Cn-21 | 0h1415 mom. przy 50-300 (%) alesno X X| O ?__u
niskich f Sci od
Wyjsciowe gr\r;/lenn
Cn-22 | 0h1416 |wzmocnienie |50-300 (%) Zalesno X X|O|p.
komp. Momen. &ci od 137
Wzmocnienie Zmienn
) kompensacji . o aw
Cn-23 | 0h1417 odchylenia 50-300 (%) Zalesno X X| O tz
predkosci Sci od
Gtoéwna Zmienn
) kompensacja . o aw
Cn-24 | 0h1418 odchylenia 50-300 (%) Zalesno X X O %1
predkosci Sci od

21
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Comm.

Kod Nazwa Zakres ustawien V\I’a’rt zmiana V/F SL Sed
Adres 0osC e

Wzmocnienie
komp. Odchyl.

Cn-29 | 0h141D oredkosci od 0.50-2.00 1.06 (@) X Oi?l
obcigzenia
Wzmocnie
nie
Cn-30 | Oh141E regulagii 2.0-10.0 4.0 @] X| O %jl
predkosci
0 Keypad-1
zrodio limitu |1 [Keypad-2
momentu 2 V1 0:
Cn-53 | 01435 | gprotowego |4 |VO Klawiatu X X1 0|p
5 12 ra- 1 137
6 Int 485
8 FieldBus
Granica
momentu
Cn-54 | 0h1436 obrotowego 0.0-200.0 (%) 180 @) X| O %7
FWD 1

Granica momentu
FWD podczas

Cn-65 | 01437 | oocheraci  |0-0-200.0 (%) 180 o) X| o E
Granica
Cn-56 | 0h1438 ”R’g{?e”t“ 0.0-200.0 (%) 180 O | X|0O|p.
137
Granica
Cn- | Oh1439|MOMENtUREV|q o 560 0 (%) 180 o |x|olp
5722 podczas 137
regeneracji
Szukanie 0 Lotny Start-123|0:
Cn-70 | Oh 1446 | predkosci Latajg X O| O|p.
1 Lotny Start-2 cy 145
Lotny start | 170C g0%0-1111
Cn-71 | 01447 |wybér kiedy | 5001 acG 000024 X O|0|p.
145

23
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Kod

Comm.

Adres

Nazwa

Zakres ustawien

zmiana V/F SL Sed

i30 resecie
0010 bledu
Restart po
chwilowej
0100 przerwie
zasilania
1000 Autostart
Prad szukania
Cn-72 | 0h1448 | predkosci 80-200 (%) 150 [
145
Latajg
Wzmocnienie gt/art-1
Cn-73 | 0h1449 |P szukania 0-9999 Latai R.
predkosci o 14 145
Start-2
Latajg
cy
Czas Start-1
Cn-74 | ON144A | howania | |0-9999 Latajg E
szukania cy
predkosci Start-2
Czas
Cn-75 | 0h144B |opdznienia 0.0-60.0 (s) 1.0 P
lotnego startu 145
Cn-76 | Oh144c|VZocnienie 15, 150 (%) 100 i
estymatora ss
Wybor 0 |Nie
Cn-77 | Oh144D|KEB 1 |KEB-1 0: Nie p.
2 KEB-2 140
Poziom
Cn-78 | Oh144E |startowy 110.0-200.0 (%) 125.0 p.
buforowania 140
Cn- 0h144F | Poziom Cn78-210,0 (%) 130.0 p.

25

26
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Kod ek Nazwa Zakres ustawien \fv’arto zmiana V/F SL SedZz
Adres s¢ i

Koncowy
buforowania
Wzmocnie
Cn-80 | 0h1450 | nie P KEB 0—-20000 1000 (@) O|O|p.
140
Cn-81 | Oh1451 Fé;séca"kOW' 1-20000 500 o |o|olp
A4AAN0
Wzmocnienie
Cn-82 | 0h1452 |poslizguKEB |0-2000.0% 30.0 O O|O|p.
140
Czas ACC
Cn-83 | oh1453| 12 KEB 0.0-600.0 (s) 10.0 o |o|olp.
140

8.6 Grupa wejs¢ (PAR—lIn)

W ponizszej tabeli dane zacienione na szaro zostang wyswietlone po wybraniu
odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09), Zmiana: Zapisywanie
podczas pracy

SIELTIT: warto zmia V/ S
Kod Adress Nazwa Zakres ustawien e
s¢ F L

Skocz do kodu| 1-99 65 O| p.
Czestotliwos¢ | Czestotliwosé

IN-01 | Oh1501 |gdy wejscie |poczatkowa - m :ksyma O |O|O]| p.61
sygnatu max |czestotliwosc o cbmtliner
Moment gdy

IN-02 | 0h1502 |wejscie 0.0-200.0 (%) 100.0 O | X|X -
sygnatu max
Monitor

IN-05 | 0h1505 |V1 -12.00-12.00 (V) 0.00 - 10|0O| p.61

N -0 On1506 |a vt | |Unipolamy o, X | 00| p.61

- cja , .

) 1 Bipolarny Unipolarny o1
Stata

IN-07 | 0h1507 |czasowa filtra [0-10000 (ms) 100 O |0O|O]| p.61
V1

IN-08 | 0h1508 | V1 Min. 0.00-10.00 (V) 0.00 o |o|o| p.61

i napiecie ] ) '
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IN-09

Comm.
Adresa
ci

0h1509

Wyjscie V1
przy min.
napieciu

Zakres ustawien

0.00-100.00 (%)

warto
(o]

0.00

zmia V/
na

IN 10.

Oh150A

V1 Maks
napiecie

0.00-12.00 (V)

10.00

IN-11

0h150B

Wyjscie V1
przy maks
napieciu

0.00-100.00 (%)

100.00

IN-12

0h150C

V1 Min
napiecie

-10.00-0.00 (V)

0.00

IN-13

0h150D

Wyjscie V1
przy mini
napieciu

-100.00-0.00 (%)

0.00

IN-14

Oh150E

V1 Maks
napiecie

-12.00-0.00 (V)

-10.00

IN-15

Oh150F

Wyjscie V1
przy maks
napieciu

-100.00-0.00 (%)

-100.00

2

IN-16

0h1510

Zmiana
kierunku
obrotéw
V1

0 Nie

1 Tak

0: Nie

2

IN-17

0h1511

V1
poziom
kwantyzaciji

0.0030, 0.04—
10.00 (%)

0.04

2

IN-35

0h1523

Monitor VO
potencjometr

0.00-5.00 (V)

0.00

k.

IN-37

0h1525

Stata czasowa
filtra VO

0-10000 (ms)

100

IN-38

0h1526

VO Min napieci
wejsciowe

70.00-5.00 (V)

0.00

IN-39

0h1527

Wyjscie VO
przy min.
napieciu

0.00-100.00 (%)

0.00

29

30
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Comm.

wartos¢ zmia V/

Adress Zakres ustawien
In-40 | oh1528 | YO Maks 0.00-5.00 (V) 5.00 o | x _67
napiecie
Wyjscie VO
IN-41 | Oh1529 |przy maks 0.00-100.00 (%) 100.00 O |O p. 67
napieciu
Zmiana 0 Nie
kierunku T
IN-46 | Oh152E | S5T R o e 0: Nie oo p. 67
VO
Vo 0.0030, 0.04—
IN-47 | Oh152F |poziom p oL\ 0.04 O |O p. 67
. 10.00 (%)
kwantyzaciji
Monitor
IN-50 | 01532 |wejscia 12 |0-24 (mA) 0.00 - |lo p. 67
IN-52 | 0h1534 ﬁlttf;algzaso""a 0-10000 (ms) 100 o |o|o| p.67
IN-53 | Oh1535 |'2 MNMaINY |4 5650 00 (mA) 4.00 o |o|o| p.67
r prad
12 wyjscie
IN-54 | 0h1536 | przy min 0.00-100.00 (%) 0.00 oo p. 67
r. pradzie
IN-55 | 0h1537 |'2 MakS Prad |4 56,56 00 (mA) 20.00 0|0 p. 67
r wejsciowy
Wyjscie 12 przy
IN-56 | 01538 | Mak prad (%) |0.00-100.00 (%) 100.00 oo p. 67
Zmiana 0 Nie
IN-61 | 0h153D |kierunku . 0: Nie o |0 p. 67
obrotow 12
12
IN-62 | 0h153E | poziom 0.0029:0.04-10.00 (%) 0.04 oo p. 67
kwantyzacji
Funkcja P1 0 Brak
IN-65 | Oh1541 T 1: Fx X |0 p.73
Funkcja P2 2 RXx p.73
IN-66 | Oh1542 2: Rx X |0
3 |RST p. 197
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Comm.
Adresa Zakres ustawien
ci

warto
(o]

IN-67 | Oh1543 runkeja s 4 External trip 5: BX X 0|0 180
5 BX p. 197
IN-68 | Oh1544 Funkoja P4 ° JOG 3:RST X 0|0 113
7 Speed-L p.71
IN-69 | Oh1545 runkeia Fo 8 Speed M 7: Sp-L X 0|0 .11
9 Speed-H p.71
11 | XCEL-L p. 80
12 | XCEL-M p. 80
13 |Run Enable p.119
14 | 3-Wire p. 117
15 | 2. zrodio p.101
16 |exchange p. 154
17 |Up p. 115
18 |Down p. 115
20 |U/D clear p.115
21 | Analog hold p. 70
22 |I-Term Clear p. 125
23 |PID Openloop p.125
24 |P Gain2 p.125
25 |XCEL Stop p.85
26 |2. silnik p.152
27 |U/D Enable -
33 |Baseblock - -
34 |Pre Excite p. 94 %g
38 |Timer IN p.160 S
40 |dis Aux Ref p.109
46 |FWD JOG p.115
47 |REV JOG p.115
49 | XCEL-H p.80
51 |Firemode p.103
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Comm.

Adresa Zakres ustawien e |2 Sedzi
ci sc F L a
52 |KEB-1 Wybierz p.140
Wybodr wejs¢ | P5-P1
IN-84 | Oh1554 |tmer 0 |Wytaczenie(Wyt|1 111131 | O |0 |0O|p.102
1 Wigczy¢(Wh.)
Opbznienie
IN-85 | 0h1555 |zatgczenia 0-10000 (ms) 10 O |0O|0|p.102
Px
Opdznienie
IN-86 | 0h1556 |wylgczenia 0-10000 (ms) 3 O |O|0O|p.102
Px
Wyboér styku PS-P1
IN-87 | 0h1557 |No/NC Px 0 Styk (NO) 0 000032 X | O|0|p.102
1 Kontakt B (NC)
NONC |0 |NO
IN-88 | 0h1558 0 X 0|0
komenda 1 NO/NC
startu
Opdznieni
IN-89 | 01559 |e krokowe 1-5000 (ms) 1 X |O|0| p.11
predkosci
Status wejs¢ | P5-P1
IN-90 | Oh155A 0 OFF 0 0000 - |0|0|p.102
y ON
SWi1 Bit |0-1
IN-99 | 0h1563 |(NPN/PNP), |0 NPN 0 - 10|0] -
Status 1 PNP

8.7 Grupa wyjs¢ (PAR—OU)

W ponizszej tabeli dane zacienione na szaro zostang wyswietlone po wybraniu

odpowiedniego kodu.

Wyswietlanie bitowe parametru:
9 Kreska u gory — 1
Kreska na dole - 0

32
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|
SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09), Zmiana: Zapisywanie
podczas pracy

BT warto  zmia
Adres Nazwa Zakres ustawien &6 na VIF SL _Se.d
OU-00 - Skoczdokodu| 1-99 30 O |O0O|0O|p.42
0 |Czestotliwosc:
1 Wyjsci
e Prad
> Napiecie
wyjsciowe
3 Napiecie
DC
4 | Moment
Wyijscie 5 |Moc wyjsciowa 0:
OU-01 0h1601 [analogo 6 |ldse dzestotliwo O | O0|0O|p.
we 1 7 |lgse 6 165
8 |Docelowa f '
9 |Ramp Freq
10 |Predkosc Fdb
12 |PID REF
13 PID Fdb
14 | Wyjscie PID
15 | Stata wartos¢

Wzmocnienie_,l000_0_1000_0

OU-02 | 0h1602 |wyjscia 1 |7, 100.0 O |0|0|p.
) 165
Offset wyjscia
OuU-03 0h1603 |1 -100-100 (%) 0 O |0 |0O|p.
. . s . M
0U-04 | Oh1604 | """V 10.10000 ms) |5 o|ol|olp
ACE —|-|'|
Wartosé g5
OU-05 0h1606 |stata 0.0-100.0 (%) 0.0 O |0 |0O|p. &8
wyjscia 1 165 E
Monitor
OU-06 | 0h1606 |wyjscia 0.0-1000.0 (%) |0.0 - |o|o]|p
1 165
Tro|000-111
Przekaznik |1 |Low Voltage
OU-30 Oh161E bledu , Wszelkie 01033 O |0O0]|O E
usterki inne
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Comm.
Adres Nazwa Zakres ustawien 0S¢ V/IF SL Sedz

Zmia
na

aci
Niz low voltage
Przekroczenie
préb autorest

w

Brak
FDT-1
FDT-2
FDT-3
FDT-4
Overload
IOL
underload
Fan warning
stall

10 | OverVoltage
11 |Low Voltage
12 |Over Heat
Lost
command
14 |RUN

15 | Stop

16 | steady
Przekaznik |17 |Inwerter line
OU-31 0h161F |wielofunkcy [18 |Comm Line 29: O |0 |0
jny 1 19 |Speed search | Wycieczka
21 |regeneration
22 |ready

23 | Zero speed
28 | Tmer out

29 |trip

31 |DB Warn%ED
34 | On/off control
35 |BR control
36 |Zarezerwowan
37 |Fan exchange
38 |firemode

40 |KEB

41 |Pre overheat
42 | Minor foult
Torwue
detect 1
Torque
detect 2
OU-33 0h1621 0 |none 14: Biegnij| O | O | O |p.

OO IN|O|N|B|WIN~O

2P
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Comm.
Adres Nazwa Zakres ustawien 0S¢ V/IF SL Sedz

Zmia
na

acl

FDT-1
FDT-2
FDT-3
FDT-4

przekaznik |1
2
3
4
5 |Przecigzenie
6
7
8

funkcyjny 2

IOL

Pod
Ostrzezenie dla
9 |Stoisko

10 |Nadnapieciowe
11 | Niskie napiecie
12 |Over Heat
Zaginione
polecenie

14 |Biegnij

15 | Stop

16 | Staly

17 |Linia inwertera
18 |Comm Line
19 | Szybkie

21 |Regeneracja
22 | Gotowy

23 | Predkos¢

28 |Wylgcznik

29 | Wycieczka

31 |DB Warn%ED
34 |Kontrola

35 |Kontrola BR
36 | Zarezerwowan
37 | Gietda Fanow
38 | Tryb pozarowy
KEB
Dziatajgcy
41 |Wstepne

42 |Drobna wada
Detekt
momen
Detekt
momen

3qeL

WORIUN

OU-41 | Oh1629 |Monitorwyjse| 00 .

Opodznienie
OuU-50 0h1632 |zatgczenie |0.00-100.00 (s) |0.00 O | O0]|0|p.
wyjscia 173
OU-51 0h1633 |Opdznienie  |0.00-100.00 (s) |0.00 O | O |O|p.
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Comm.

Adres Nazwa Zakres ustawien f::'a V/IF SL Sedz
aci i
Wyltgcze
nie wyj
Przekaznik1,2
Wybér,spyku 'Sty'k A
OuU-52 0h1634 |przekaznika |0 (NO) 0034 X | O|O|p
wielofunkcyjn styk B 173
ego 1 (NC)
Opédznienie
OuU-53 0h1635 bledu zat 0.00-100.00 (s) |0.00 O |0|0 EL-M
Opdznienie
OuU-54 0h1636 bedu wyt 0.00-100.00 (s) |0.00 O |0|O 9,_’_‘
OU-55 | h1637 gg}go” 0.00-100.00 (s)  |0.00 o|o|olp
OU-56 | 0h1638 gg{;ey”’ﬁ 0.00-100.00 (s) |0.00 ol|ol|o|p
Detekcja 0,00-
Ou-57 0h1639 czestotlw | Maksymalna 30.00 O |0|O %:__’
Pasmo 14 go.
OU-58 O0h163A |detekgji Maksymalna 10.00 O | O|O|p.
nznctntlhaind A Jﬂ
0 |Brak
1 OT CmdSpd
warn
2 |OTOstrzezenig
Wk io 13 oT
mgmrgmime CmdSpdTrip
Oou-67 0h1643 obrotowego 4 |OT Trip 0 X 10 |0 |po
UT CmdSpd 202
1 9 Ostrzezeni
6 |UTOstrzezenie
7 uTt
CmdSpdTrip
8 |UT Trip
Poziom
Ou-68 0h1644 |wykrywani |0.0~200.0 100.0 O |0 |0 |p.
a mom. 202
Opdznienie
OuU-69 0h1645 |wykrywania [0~100 1 O 0|0 |p.
momentu 202
OU-70 0h1646 |Detekcja 0 |[Brak 0 X 1O |0O]|p.

34
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Comm.
Adres Nazwa Zakres ustawien 0S¢ na VIF SL Sedz
aci i

Zmia

Momentu 1 OT CmdSpd
2 Ostrzezeni
2 | OTOstrzezeni
3 oT
CmdSpdTrip
4 |OT Trip
5 UT CmdSpd
Ostrzezeni
6 |UTOstrzezeni
7 uT
CmdSpdTrip
8 |UT Trip
Detekcja
OuU-71 0h1647 |momentu 0.0~200.0 100.0 O |0 |0 |p.
2 poziom 202
Opdznienie
OU-72 0h1648 |detekcji 0~100 1 O | O|0|p_
mom. 2 202

8.8 Grupa komunikacji communication (PAR—CM)

W ponizszej tabeli dane zacienione na szaro zostang wyswietlone po wybraniu
odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09), zmiana: Zapisywanie podczas
pracy

zmia V/ S
. [ F} L
CM-00 - Skocz do kodu |1-99 20 O |[O|0O| p.42
=] T
Wbudowany &c
CM-01 | 0h1701 |identyfikator 1-250 1 O |O0|0] p.211 [+
falownika 2
0 |ModBus
Wbudqwany RTU 0: ModBus
CM-02 | O0h1702 |protokdt RTU O |[O|0]| p.211
komunikacyjny (2 |LS Inv 485
0 1200
Wbudowana 1 2400 3
CM-03 | 0h1703 |predkos¢ ; O 0|0 . 211
predkosc 2 (4800 bps |9600 R.cll
komunikacji Kt6
3 9600 punkKiow
hazow\vch

36
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Wart zmia V/

Zakres
e ﬁ\lliﬂl"\ na F
4 119200
S (38400
6 |56 Kbps
7 |115 Kbps37
0 |D8/PN/S1
Wbud
CM-04 | 0h1704 |ustawienie L D0PN/S2_Jo: o0 |0|0| p.211
ramki 2 |D8/PE/S1 |D8/PN/S1 *
komunikacyjne |3 |D8/PO/S1
Opodznienie
CM-05 | 0h1705 |w transmisiji 0-1000 (ms) 5ms O |O|O0| p.211
po odbiorze
Wersja sw
CM-06 0h1706 |karty - 0.00 O |O0]|O -
komunikacyjn
Identyfikator
CM-07 0h1707 |falownika 0-255 1 O |O]|O -
fieldbus
FIELD BUS
CM-08 0h1708 |szybkos¢ - 12Mbps - 1010 -
komunikacji
Opcja
CM-09 0h1709 |Komunikacja |- - O |00 -
Stan diod LED
Liczba
CM-30 | Oh171E |parametrow 0-8 3 O |O|O| p.216
wyjsciowych
Wyjsciowy )
CM-31 | Oh171F |adres DOOO-FEFE 1 oo0a o |o|o| p.216
komunikacyjny
Wyjsciowy
CM-32 | 0h1720 |adres DOOOFEFE 1 00oE o |o|o| p.216
komunikacyjny | €%
Wyjsciowy )
CM-33 | 0h1721 |adres DOOOFEFE000F o |o|o| p216
komunikacyjny
Wyjsciowy )
CM-34 | 0h1722 |adres POOFEEE 0000 o |o|o| p.216
komunikacyjny

37115200 bps
38 Displayed only when a communication option card is installed.
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Zakres Z\;aért Y:l
sientawarinn

Wyjsciowy )

CM-35 | 0h1723 |adres DOOOFFFE 0000 0|0| p.216
komunikacyjny
Wyjsciowy )

CM-36 | 0h1724 |adres POOOFEFE 0000 0 p. 216
komunikacyjny
Wyjsciowy )

CM-37 | 0n1725 |adres DUOO-FFFE 0000 0|0| p.216
komunikacyjny
Wyjsciowy )

CM-38 | Oh1726 |adres DOOO-FFFE 0000 o|o| p.216
komunikacyjny
Liczba

CM-50 | 0h1732 |parametrow 0-8 2 O p. 216
wejsciowych
Adres

CM-51 | 0h1733 |komunikadji ﬁ%?(o'FFFF 0005 0 p. 216
wejsciowej 1
Adres

CM-52 | 0h1734 |komunikagji ﬁ%?(o'FFFF 0006 0 p. 216
wejsciowej 2
Adres

CM-53 | 0h1735 |komunikacji ﬁ%?(o'FFFF 0000 0 p. 216
wejsciowej 3
Adres

CM54 | 0n1736 |komunikacii oo {0000 0 p. 216
wejsciowej 4
Adres

CM-55 | 0h1737 |komunikagji ﬁ%?(o'FFFF 0000 0 p. 216
wejsciowej 5
Adres

CM-56 | 0n1738 |komunikacii | oo ' |0000 0|o| p.216
wejsciowej 6
Adres

CM-57 | 0h1739 |komunikacii oo {0000 0|o| p.216
wejsciowej 7
Adres

CM-58 | 0h173A |komunikacii oo {0000 0|0| p.216
wejsciowej 8
WymianadanychO |Nie

CM-68 | Oh1744 magistrali 1 |Tak 0 o 2218
Wirtualne

CM-70 | Oh1746 |wejscie 1 0 |Brak 0: Brak O p. 238

CM-71 | 0h1747 |wirtuaine T [Fx 0: Brak 0 p. 238
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Wart zmia V/

Zakres .
e~ ﬁlllif\l"\ osc na F
Wejscie 2
Wirtualne
CM-72 | 0h1748 |wejscie 3 2 |Rx 0: Brak O |O|O| p.238
Wirtualne
CM-73 | 0h1749 |wejscie 4 3 |RST 0: Brak O |[O|0]| p.238
Wejscie Tri
CM-74 | Oh174A |wielofunkcyjne |4 P 0: Brak O |[O|0]| p.238
5
Wirtualne
CM-75 | Oh174B |wejscie 6 5 |BX 0: Brak O |[O|0]| p.238
Wirtualne
CM-76 | 0h174C |wejscie 7 6 |JOG 0: Brak O |[O|0| p.238
7 |Speed-L
8 |Speed-M
9 |Speed-H
11| XCEL-L
12 | XCEL-M
RUN
13 enable
14 | 3-Wire
15|2. zrodto
16 |exchange
17 lup
) 18 |down
Wirtualne 20 |U/D clear
CM-77 | 0h174D |wejscie 8 Analog 0: Brak O |O|O| p.238
21 hold
I-Term
22 Clear
PID
23 Openloop
24 |P Gain2
25| XCEL Stop
26 | 2. silnik
27 |U/D enable
33 |Baseblock
34 |Pre Excite
38| Timer out
40 |dis Aux Ref
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Wart zmia V/

Zakres_ . oS¢ na F L
47 REV JOG
49 [ XCEL-H
51 |firemode
o | KEB-1
Monitor wejsé
CM-86 | Oh1756 |Wirtualnych 0 X |0|0| p.214
Wybor 0 |Int485
CM-90 | oh175A |Monitora 0 o |olo| -

komunikacji 1 |KeyPad
ramki danych

CM-91 | oh175B |Liczba 0-65535 ] x |olo| -
ramek

CM-92 | oh175c |EMLiczba iy gopas ] x |olo| -
ramek danych

CM-93 | oh175D |NAKLiczba 1 gopas ] x |olo| -
ramek
Odswiezenie |0 |Nie o

CM-94 i danych kom. [1 [Tak e NI K oje i

8.9 Grupa aplikaciji application (PAR—AP)

W ponizszej tabeli dane zacienione na szaro zostang wyswietlone po wybraniu
odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09), zmiana: Zapisywanie podczas
pracy

Zakres

Wartos¢ ana

ustawi

ot poczatkowa
AP-00 Skocz do kodu |1-99 20
Wybor S Bk
AP-01 0h1801 |aplikacji , Proc Brak X [|O|0| p.125
PID
AP-16 | Oh1810 | " (%) 0.00 . |o|o| p.125
AP-17 0h1811 |Zadana PID (%) 50.00 - |O |0 p.125

39 Displayed only when a communication option card is installed.
0 Displayed when AP.01 is set to 2 (Proc PID).
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Zakres

. Wartos¢
ustawi
. poczatkowa
Monitor
) Monitor S
AP-18 0h1812 sprzezenia (%) 0.00 p. 125
Ustawienie -100.00—
AP-19 0h1813 referencyjne | 100.00 (%) 50.00 p. 125
0 |Klawiatur
1 |1
Zrédto 3 |VO 0:
A Ui referencyjne |4 |12 Klawiatura ol
PID 5 |Int485
7 |FieldBus
0 (W1
Zrédio 2 VO
AP-21 0h1815 |. . 3 |12 0: V1 p. 125
mformaql 2 TNt 485
zwrotnej PID 6 FieldBus
Wzmocnienie
AP-22 | 0h1816 |proporcjonaln 2;/0)‘ N T p. 125
e regulatora °
Czas 0.0-200.0
AP-23 0h1817 integralny (s) 10.0 p. 125
Czas
AP-24 0h1818 |[réznicowania |0-1000 (ms) |0 p.125
regulatora
Wzmocnienie
: kompensacji  |0.0-1000.0
AP-25 0h1819 poSUWL (%) 0.0 p. 125
regulatora
) Proporcjona 0.0-100.0
AP-26 Oh181 A Ina skala (%) 100.0 p. 125
Filtr 0-10000
AP-27 0h181B wyjSciowy (ms) 0 p. 125
Proces
O lpiD
AP-28 0h181C |Tryb PID 0 -
1 Normal
ny PID
Dolna
) Gorna graniczna
NP Sie czestotliwos¢ | czestotliwo sl 2. 125
graniczna PID |$¢ PID-
-300.00 -
Dolna Gorna
AR-30 | OR131E czestotliwosé | czestotliwosé 0 p.125
graniczna PID |graniczna
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Zmi

Zakres_ Wartos¢ ana
ustawi
ot poczatkowa
z)
Skala 0.1-1000.0
AP-32 0h1820 wyjsciowa (%) 100.0 X | O|0O| p.125
Odwroceni 0 |Nie T
AP-33 0Oh181F e PID 1 1Tak 0: Nie X 0|0 p.125
Czestotliwose |00
AP-34 | 0h1822 |ruchu e y 0.00 X |0 |0|p.125
rDeI%ulatora czestotliw
Poziom ruchu |0.0-100.0
AP-35 0h1823 sterownika (%) 0.0 X |O|0O| p.125
Czas
AP-36 0h1824 |opdznienia 0-9999 (s) [600 O |O|0| p.125
ruchu
Tryb _
AP-37 0h1825 |u$pienia P 60.0 O [O|0O]| p.125
(s)
czas
Czestotliwo (I\)/Ig(lzg ma
AP-38 0h1826 |$¢ uspienia Ina y 0.00 O |O0O|0| p.125
PID .
czestotliw
Poziom .
AP-39 0h1827 wybdzenia PID 0-100 (%) |35 O [O]|0O]| p.125
0 Ponizej
poziomu
) Wybedzenie Powyzej |0:
AP-40 0h1828 1 poziomul | Ponize) O |O|0| p.125
Pomie poziomu
2
dzy
AP-43 | 0h182B |Jednostka wzm 2}./(()))0-300.00 100.00 o |o|0o|p.125
o 1
0 |x100 Es
1 [x10 a3
AP-44 | 0h182C |Mnoznik 2 |x1 2:x 1 O |0|0]|p125 | =
jednostki 3 [x0.1
4 |x0.01
Drugie
AP-45 | 0h182D |wzmocnieni ?(;/S)‘ 1000.0° 1400.0 X |0|0| p.125
eP

8.10 Grupa zabezpieczen (PAR—Pr)
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W ponizszej tabeli dane zacienione na szaro zostang wyswietlone po wybraniu
odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09), zmiana: Zapisywanie podczas

pracy

Kod

Comm.
Adres

Nazwa

. . Wart
Zakres ustawien
0S¢

Zmiana

VIF SL Sedz

Pr-00 - Skocz do kod | 1-99 40 0] O |0O|p.42
5o |0 |Normal Duty | 1:
Pr-04 | 0h1B04 | OPCiazeni Heavy X | 0|0 |piz9
e wybor 1 Heavy Duty |pyty
bit |[00-11
CKF na |o Wyijscie
Pr-05 | Oh1B05 |wejsciu/wyj 0041 X O | O |p.185
Sciu &
10 |weiscia
Wahanie
Pr-06 | Oh1B06 |napiecia 1-100 (V) 15 X O | O |p.185
CKF
Czas dec po
Pr-07 | Oh1B07 |zadziataniu |0.0-600.0 (s) 3.0 0] 0|0 -
awaryjnym
Autoreset 0 Nie
Pr-08 | Oh1B08 Tak 0: Nie 0] O | O |[p.149
Liczba
Pr-09 | Oh1B09 |autoresetow [0-10 0 O O | O |p.149
Czas
Pr-1042| Oh1B0A |pomiedzy 0.0-60.0 (s) 1.0 (@) O | O |p.149
resetami
0 Brak
Utrata 1 Free-Run
: sygnatu 2 Dec _
Pr-12 | Oh1B0OC zadayvnia 3 Hold input 0: Brak 0] O |0 |p.189
- akcja 4 [Hold output
5 Lost preset

41

42
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Comm.

Kod Nazwa Zakres ustawien zmiana* V/F SL Sedz
Adres i
Czas
utraty
Pr13 0h1BOD |[sygnatu 0.1-120 (s) 1.0 p. 189
zadawani
a
ggﬁ:stft"m Czestotliwosé
. poczatkowa-
Pr-14 | Oh1BOE |preset Czestotliwosé 0.00 p.189
maksymalna(
. Ll—)\
o1 Poziom 0 Potowa z x1 | .
r-15 | Oh1BOF |analog L ' p. 189
utrata zadaw 1 SO E) (zk\)l\:v
Ostrzezenie |0 Nie
Pr-17 | Oh1B11 |przecigzenie 0: Nie p. 179
1 Tak
Poziom
Pr-18 | Oh1B12 ostrzezenia 30-180 (%) 150 p. 179
Czas
Pr-19 | Oh1B13 ostrzegania 0.0-30.0 (s) 10.0 p. 179
Akc 0 Brak 1
: cja po ) :
Pr-20 | Oh1B14 orzecigzeniu 1 Free-Run Wolny p.179
2 Dec bieq
Poziom o
Pr-21 | Oh1B15 orzeciazenia 30-200 (%) 180 p. 179
Czas
Pr-22 | Oh1B16 orzeciazenia 0.0-60.0 (s) 60.0 p.179
Ostzrezenie |q Nie
Pr-25 | Oh1B19 |niedocigzenia 0: Nie p. 194
1 Tak
Pr-26 |0h1B1 A [CZ8S 0.0-600.0 (s) 10.0 p. 194
ostrzezenia ' ' ' *
Ak 0 Brak
- Cja po _ )
Pr-27 | Oh1B1B niedocigzeniu 1 Free-Run 0: Brak p. 194
2 Dec
Pr-28 | oh1B1C |72 0.0-600.0 (s) 30.0 p. 194
niedocigzenia | ' ' *
Niedocigz.
Pr-29 | Oh1B1D |Dolny limit 10-100 (%) 30 p. 194

43 Displayed when Pr.12 is not set to 0 (NONE).
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Zakres ustawien

V/IF SL Sedz

Niedocigz
Pr-30 | Oh1B1E |enie gérny |10-100 (%) 30 O p. 194
limit
Brak 0 Brak
Pr-31 | Oh1B1F |silnika 0: Brak 0] p-200
akcja Free-Run
Prad braku
Pr-32 | Oh1B20 |silnika 1-100 (%) 5 O p. 200
Czas detekdji
Pr-33 | Oh1B21 |braku silnika |{0.1-10.0 (s) 3.0 O p. 200
Elektroniczn | Brak
Pr-40 | Oh1B28 |y termik, 1 Free-Run 0: Brak O p. 177
akcja 2 Dec
Chtodzenie |0  |Self-cool 0:
Pr-41 1 Oh1B29 | ilnika 1 Forced-cool |Samol o o177
Ethermal dla
Pr-42 | Oh1B2A |1 minuty 120-200 (%) 150 0] p. 177
(prad)
Ethermal
; dla pragdu . o
Pr-43 | 0h1B2B ciaglego 50-150 (%) 120 O p. 177
_ 0 Free-Run
Pr-45 | 0h1B2D |Akcja po BX 0 @) -
1 Dec
Troc |{0000-1111
Ochrona 0001 | Przyspiesze
Pr-50 | 0h1B32 |PrZed Przy statej 0000 o) . 181
utykiem 0010 e dkosci —
0100 | zwalnianie
1000 | FluxBraking
futvku 1 Czestotliwos¢
Pr-51 | Oh1B33 y startowa - 160.00 O p. 181
czestotliwosé
Pr-52 | Oh1B34 |Prad utyku 1 |30-250 (%) 180 O p.181
f utvku 2 Czestotliwos¢
Pr-53 | Oh1B35 y startowa1- 60.00 O p. 181
Czestotliwos¢
Pr-54 | Oh1B36 |Prad utyku 2 |30-250 (%) 180 O p. 181
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Kod

Comm.
Adres

[\EVAVE]

Zakres ustawien

Wart

V/IF SL Sedz

Crestotliwo Czestotliwosc
Pr-55 | 0h1B37 | /2€ poczatkowa2- 60.00 O | X |p._181
$¢ utyku 3 Ny
Czestotliwos¢
Pr-56 | Oh1B38 |Poziom utyk3 | 30-250 (%) 180 O | X |p.181
Crestotliwo Czestotliwosé
Pr-57 | 0h1B39 | %% przeciggniecia3- |60.00 O | X |p.181
$¢ utyku 4 PP
Czestotliwos¢
Pr-58 | Oh1B3A |Poziom utyk4 | 30-250 (%) 180 p. 181
Wzmoc. o
Pr-59 | 0h1B3B Hamow. Str. 0-150 (%) 0 0|0 -
Pr-66 | On1B42 |"C@ED 14 30 (g 10 0| 0 |p.191
rezystor *
Temperatura
Pr-77 | Oh1B4D |ostrz. 90-110 90 O | O |p.201
przprzegrzan
Wybor trybu |0 BRAK
: ostrzegania |1 Ostrzezenie
Pr-78 | Oh1B4E o > Freerun 0 O | O |p.201
przegrzaniu |3 Dec
Wybor usterki |0 trip 1:
Pr-79 | 0h1B4F wentylatora |1 Ostrzezenie |Ostrzeze 010 195
Akcja po 0 Brak 1-
Pr-80 | Oh1B50 |btedzie 1 Free-Run WI O | 0O |p.199
karty opcji Yoy
Yy Opcj 2 Dec b|eq
Opodxnienie
Pr-81 | Oh1B51 |Low Voltage |0.0-60.0 (s) 0.0 O | O |p.196
Lv2 0 Nie
Pr-82 | Oh1B52 Wybor 1 Tak 0 0|0 - o
. o3
Zuzycie g
Pr-86 | Oh1B56 |wentylatora |0.0-100.0[%] 0.0 0|0 - 2
Poziom
Pr-87 | Oh1B57 |wymiany 0.0-100.0[%] 90.0 0|0 -
wentylatorow
Reset czasu Nie
Pr-88 | Oh1B58 wentylatora |1 Tak 0 0|0 -
Bit |00-01
Pr-89 | 0h1B59 |Status 00 |- 0 o|o| -
Wentylatora |1 FAN
Wymiana
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Comm. . . Wart .
Kod Nazwa Zakres ustawien . . Zmiana
Adres os¢é

Pr-90 | Oh1B5A thif)'ayOpe” ] i X olo| -

Historia
Pr-91 | Oh1B5B bledow 1 - - -

Pr-92 | 0h1B5C |Historia 2 - - i
Pr-93 | 0h1B5D |Historia 3 - R i
Pr-94 | Oh1B5E |Historia 4 - _ )
Pr-95 | Oh1B5F |Historia 5 - R i

Usuwanie 0 Nie N
Pr-96 | 0n1B6O | istoriibledu [T [Tak 0-Nie ©

8.11 Grupa parametrow 2- ego silnika (PAR—M2)

O|O0|0|O

o |0O|0|0O|0O| O

(@) -

Ta grupa zostanie wyswietlona, jesli ktorykolwiek z In.65-69 ustawiony jest na 26
(2. silnik).

W ponizszej tabeli dane zacienione na szaro zostang wyswietlone po wybraniu
odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09), Zmiana: Zapisywanie podczas
pracy

Zakres
ustawi
M2-00 - Skocz do kodu |[1-99 14 @)

F

0

M2-04 | Oh1Co4 |CZas ace 0.0-600.0 (s) |20.0 o|o
0

p.152

Czas dec

D)
L:
O|p.42
O |p.
o)

M2-05 | Oh1CO05 0.0-600.0 (s) {30.0 @)

0.2 kW
0,4 KW
0,75 kW
1,1 KW
1,56 KW
2,2 kW
30kW | X 100 p132
3,7 kW
4,0 KW
5,5 kW
10 |7,5 kKW
11 [11,0 kW

Czestotliwosc 30.00-400.00
bazowa (Hz) 60.00 X 10]0/p132

M2-06 | Oh1C06 |Moc silnika

OO (N [WIN~O

M2-07 | Oh1CO07
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M2-08 | Oh1CO8 | Tryb sterowania Compen |0: V/F X |0 |0O|p.
4 |IM 152
Bezczujnika
Liczba
M2-10 | Oh1COA bieguéw 2-48 X |O|O b.
Poslizg 0-3000
M2-11 | Oh1COB silnika (Rpm) X [O0]|O B
Prad 1.0-1000.0
M2-12 | Oh1COC Znamionow (A) X [O0]|O b
Prad jatowy 0.5-1000.0
M2-13 | Oh1COD silnika (A) X [O0]|O B
Napiecie
M2-14 | Oh1COE ZNamionow 170480 (V) Zaleznie X |O]|O EL,,,
M2-15 | Oh1COF |sprawnosé 64—100 (%) od o X [0 |0|p.
: — ustawienia
M2-16 | Oh1C10 |Wielko$¢ bezwt |0-8 silnika X |0 |0O|p.
M2-17 i CRjgzySta” X |0|0|p
. Zaleznie AE2
M2-18 S od X |olo
in duFl)(c};lyjno ustawienia 4E£9
M2-19 - 46 stojana silnika X |O|0O b
Stata
M2-2044 - czasowa 25-5000 (ms) X [O0]|O b
0 |Linear
M2-25 | Oh1C19 |Wzor V/IF 1 |Square |0: Liniowy X |0 |0|p.
2 |User V/F 152
Podbicie o
M2-26 |0h1C1A mmentu fwd 0.0-15.0 (%) - X [O0]|O B
Podbicie o '
M2-27 | Oh1C1B momentu rev 0.0-15.0 (%) X [O0]|O B
M2-28 | oh1cic |PoFOMUYKU15h 150 04y | 150 X |o|olp
1E9
Termik
M2-29 | Oh1C1D |elektroniczny 100-200 (%) |150 X [0 |0|p.
dla 1 minuty 152
Elektronic
ny termik 50- :
M2-30 | Oh1C1E Elektroniczny | 100 X [0 |0|p.
dla pracy termiczny 1 152
ciagtej erinidouns

44
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Zakres

! Wartosé
ustawi
Niskie Zmi
redkosci mienna
M2-31 0h1C1FE , 50-300 (%) |w p 137
ompensu;j .
zaleznos
moment o
Skala Zmienna
M2-32 | Oh1C20 |indukcyjnosci 50-300 (%) |w p 137
uptywu silnika zalezno$
Skala Zmienna
M2-33 | Oh1C21 |indukcyjno 50-300 (%) |w p 137
Sci stojana zaleznos$
M2-34 | Oh1c12 |Stata skala 50-300 (%) imienna p 137
czasowa ° .
- zaleznos
wirnika
Zliczanie 0.1-
M2-40 | Oh1C28 | ) tow wzmo  |6000.0[%) | 1000 -
0 [x1
Skala 1 x01
M2-41 | Oh1C29 Sliczania 2 [x0.01 0:x1 -
obrotow 3 |x0.001
4 |x0.0001
M2-42 | Oh1C2A |Jednostka 0 |Rpm 0: rpm ]
predkosci 1 |mpm
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9 Rozwigzywanie problemoéw

W tym rozdziale wyjasniono oraz wymieniono wszystkie usterki/btedy i ostrzezenia
generowane przez przemiennik. Podano rowniez szereg akcji naprawczych. Jesli po
wykonaniu sugerowanych czynnosci zwigzanych z usuwaniem usterek przetwornica
nie dziata normalnie, nalezy skontaktowac sie z centrum obstugi klienta LSIS.

9.1 Btedy i ostrzezenia

Gdy przetwornica wykryje usterke, zatrzymuje prace (wytgcza sie) lub wysyta sygnat
ostrzegawczy. Po wystgpieniu btedu lub ostrzezenia, na klawiaturze zostang na
krotko wyswietlone informacje o btedzie i ostrzezeniu. Uzytkownicy mogg odczytac
komunikat ostrzegawczy w Pr.90. Jesli wystgpig dwa lub wiecej btedéw, informacje o
btedach o wyzszym priorytecie zostang najpierw wyswietlone na klawiaturze
numeryczne;j.

Typy usterek mozna sklasyfikowac¢ w nastepujgcy sposob:

« Poziomu: Po usunigciu usterki, sygnat btedu lub ostrzezenia znika, a usterka
nie jest zapisywana w historii usterki.

- Zatrzaskowe: Po usunieciu usterki i wystaniu sygnatu wejsciowego resetowania
znika sygnat btedu lub ostrzezenia.Zapis do historii btedéw.

- Fatalne: Po usunieciu usterki, btgd lub sygnat ostrzegawczy znika dopiero po
wytgczeniu przetwornicy przez uzytkownika, poczeka na zgasnigcie kontrolki
tadowania,i ponownie wigcza falownik. Jesli po ponownym wigczeniu zasilania
falownik nadal znajduje sie¢ w stanie usterki, nalezy skontaktowac sie z
dostawcg lub z centrum obstugi klienta LSIS.

9.1.1 Lista btedéw
Funkcje zabezpieczajace dla pragdu wyjsciowego i napiecia wejsciowego

Wyswietlane .
2ko Nazwa Typ Opis
Wyswietlane po aktywacji btedu przecigzenia
i) silnika, gdy rzeczywisty poziom obcigzenia
L’-L‘ Overload | Zatrzask przekracza ustawiony poziom. Dziata, gdy Pr.20

jest ustawiony na wartos¢ inng niz 0.

Wyswietlane przy wigczonym wyzwalaniu
niedocigzenia silnika, gdy rzeczywisty poziom
obcigzenia jest mniejszy od ustawionego
poziomu. Dziata, gdy Pr.27 jest inny niz 0.

1{LF| | Underload ||Zatrzask
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Wyswie
tlacz

\EYA'E]

Typ

Opis

iz
[y

Qver Current1

Zatrzask

Wyswietlane, gdy prad wyjsciowy falownika
przekracza 200% pradu znamionowego.

Lk

Over Voltage

Zatrzask

Wyswietlane, gdy wewnetrzne napiecie obwodu
pradu statego przekracza okreslong wartosc.

Lok

Low Voltage

Poziom

Wyswietlane, gdy wewnetrzne napiecie obwodu
DC jest mniejsze od minimalnej wartosci.

=

Low Voltage2

Zatrzask

Wyswietlane, gdy wewnetrzne napiecie obwodu pradu
statego jest mniejsze od podanej warto$ci podczas
pracy przetwornicy. Dziata, gdy Pr.82 jest 1.

Ground Trip*

Zatrzask

Wyswietlane, gdy po stronie wyjsciowej przetwornicy
wystgpi btgd doziemny, ktéry spowoduje przekroczenie
podanej wartosci prgdu. Podana wartos¢ rézni sie w
zaleznosci od mocy przetwornicy.

E-Thermal

Zatrzask

Wyswietlane na podstawie odwrotnej charakterystyki
termicznej, aby zapobiec przegrzaniu silnika. Dziata, gdy
Pr.40 jest ustawiony na wartos¢ inng niz 0.

Qut Phase
Open

Zatrzask

Wyswietlane, gdy wyjscie trojfazowego falownika
ma jedng lub wiecej faz w stanie otwartym.
Dziata, gdy bit 1 Pr.05 jest ustawiony na 1.

In Phase Open

Zatrzask

Wyswietlane, gdy wejscie przetwornicy 3-fazowej
ma jedng lub wiecej faz w stanie otwartego
obwodu.

Inverter OLT

Zatrzask

Wyswietlane, gdy przetwornica jest zabezpieczona przed
przecigzeniem i wynikajgcym z niego przegrzaniem, na
podstawie odwrotnej charakterystyki czasowej termiczne;.
Dopuszczalne przecigzenia przetwornicy wynoszg 150%
przez 1 minute i 200% przez 4 sekundy. Ochrona opiera
sie na mocy znamionowej przetwornicy i moze sie rozni¢
w zaleznosci od mocy urzgdzenia.

No Motor Trip

Zatrzask

Wyswietlane, gdy silnik nie jest podtgczony
podczas pracy z falownikiem. Dziata, gdy Pr.31
jest ustawiony na 1.

Relay Open
Trip

Zatrzask

Wystepuije, gdy przekaznik napiecia statego nie
dziata przy witgczonym zasilaniu. Kod Pr-90 musi
by¢ ustawiony na 1, aby dziatat. Dziata tylko
przy 1,5/2,2/4,0kW-4.

[

U

-

Over torque
trip1

Zatrzask

Wystepuje, gdy pragd wyjsciowy jest wyzszy niz
poziom ustawiony w Ou-68. Dziata, gdy OU-67
jest ustawiony na 3, 4.

Bulooys
-={qnos)

[

U

Over torque
trip2

Zatrzask

Wystepuje, gdy prad wyjsciowy jest wyzszy niz
poziom ustawiony w OU-71. Dziata, gdy OU-70
jest ustawiony na 3, 4.

-
-
—

U
R I O o
X

[y

Under torque
trip1

Zatrzask

Wystepuije, gdy prad wyjsciowy jest nizszy niz
poziom ustawiony w OU-68. Dziata, gdy OU-67
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\EFAVE Typ Opis
Jest ustawiony na 7, 8.
Wystepuije, gdy prad wyjsciowy jest nizszy niz
Under torque Zatrzask |poziom ustawiony w OU-71. Dziata, gdy OU-70

trip2

jest ustawiony na 7, 8.

* Funkcja Ground Trip (GFT) nie jest dostepna w produktach o mocy ponizej 4,0
kW, z wyjatkiem 4,0 kW 200 Vi 2,2 kW 200 V. Podczas uziemienia o niskiej
rezystancji moze wystgpi¢ btgd nadprgdowy (OCT) lub nadnapieciowy (OVT).

Funkcje ochronne wykorzystujgce nienormalne warunki obwodu wewnetrznego
i sygnaly zewnetrzne

Wyswie
tlacz

HHE

\EVAVE]

Over Heat

Over Current2

Typ

Zatrzask

Opis

Wyswietlane, gdy temperatura radiatora
falownika przekroczy graniczng wartosc.

External Trip

Zatrzask

Wyswietlane, gdy obwdd pradu statego w
przetwornicy wykryje okreslony poziom
nadmiernego, zwarciowego pradu.

Zatrzask

Wyswietlane, gdy zewnetrzny sygnat usterki jest
dostarczany przez wejscie cyfrowe. Ustawic
jedno z wejs¢ Px w In.65-69 na 4 (external trip).

BX

Poziomu

Wyswietlane, gdy wyjscie falownika jest blokowane
przez sygnat z wejscia Px. Ustawi¢ jedno z wejsé Px
w In.65-69 na 5 (BX).

H/W-Diag

Fatalny

Wyswietlany po wykryciu btedu w pamieci

(EEPRom), wyjsciu przetwornika analogowo-

cyfrowego (ADC Off Set) lub CPU watchdog

(Watch Dog-1, Watch Dog-2).

« EEP Err: Btgd odczytu/zapisu
parametrow spowodowany btedem
klawiatury lub pamieci (EEPRom).

« ADC Off Set: Btad w obwodzie detekcji
pradu (zacisk U/NV/W, czujnik pradu itp.g

NTC Open

Zatrzask

Wyswietlane w przypadku wykrycia btedu w
czujniku temperatury tranzystora bipolarnego
(IGBT).

Fan Trip

Zatrzask

Wyswietlane po wykryciu btedu w wentylatorze
chtodzgcym. Ustawi¢ Pr.79 na 0, by aktywowac
(dla modeli o mocy ponizej 22 kW).
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Pre-PID Fail | Lafch

Yk~ | ExtBrake | Latch

Typ Opis

Wyswietlane podczas pracy pre-PID z funkcjami
ustawionymi w AP.34-AP.36. Wyzwolenie usterki
nastepuje, gdy kontrolowana zmienna (sprzezenie
zwrotne PID) jest mierzona ponizej ustawionej wart
i niskie sprzezenie zwrotne jest kontynuowane, jest
ono traktowane jako usterka obcigzenia.

Zatrzask

Dziata, gdy sterujemy hamulcem za pomoca
wyjscia przekaxnikowego. Wystepuje wtedy, gdy
Zatrzask |wyjsciowy prad rozruchowy falownika pozostaje
ponizej wartosci zadanej w Ad.41. Ustawi¢
OU.31 lub OU.32 na 35 (sterowanie BR).

Overheat Pre

Alarm Latch

Gdy uzytkownik ustawit Pr-78 na 2: Free-Run lub 3
Dec, ostrzezenie o przegrzaniu wstepnym pojawia
sie, gdy temperatura przetwornicy przekroczy
temperature ustawiong w w Pr-77.

Zatrzask

Funkcje ochronne dla opcji komunikacyjnych

UELIE \F-FAVE]
tlacz
) Lost
N Command

Typ Opis

Wyswietlane w przypadku wykrycia btedu
polecenia czestotliwosci lub btedu polecenia
pracy podczas sterowania z poziomu PLC i
inne niz klawiatura (np. za pomocg wejs¢ lub
komunikacji). Dziata, gdy Pr.12 jest ustawiony
na wartosc inng niz 0.

Poziom

'y I::l: —
- 3|
('’ U

10 Board Trip

X
i

F k| | Option Trip-1

Wyswietlane, gdy karta wejs¢/wyjs¢ lub
zewnetrzna karta komunikacyjna nie jest
podtgczona do falownika lub wystepuje zte
potgczenie.

Zatrzask | \vyswietiane, gdy kod bledu trwa diuzej

niz 5 sekund.

(llErrCll _> ll_rrcll _> "E—rC" _> "Er—C" _> IlErr_ll _> ll_ -
rc" -

>'Er--'->"->-"Errc' -> ...)

Wyswietlane po wykryciu btedu komunikacji
pomiedzy falownikiem a kartg komunikacyjna.
Wystepuje, gdy karta opcji komunikacyjnych
jest zainstalowana.

Zatrzask
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9.1.2 Komunikaty ostrzegawcze

LTI Nazwa Opis
tlacz
Wyswietlane po przecigzeniu silnika. Dziata, gdy Pr.17 jest
IR E] Over Load ustawiony na 1. Ustawi¢ wyjscie cyfrowe lub przekaznik
e (OU.31 lub OU.33) na 5 (Over Load), aby generowaty
sygnaty wyjsciowe ostrzegajgce o przecigzeniu.
Wyswietlane, gdy silnik jest niedocigzony. Dziata, gdy Pr.25 jest
I ustawiony na 1. Ustawi¢ cyfrowy zacisk wyjsciowy lub przekaznik
o _ Under Load | (OU.31 lub OU.33) na 7 (underload), aby generowac sygnaty
wyjsciowe ostrzezenia o niedostatecznym obcigzeniu.
Wyswietlany po skumulowaniu czasu przecigzenia odpowiadajgcego
60 % poziomu zabezpieczenia przed przegrzaniem przetwornicy
'l S lj_ -l INV Over Load (inverter IOLT). Cyfrowy zacisk wyjsciowy lub przekaznik (OU.31 lub

0OU.33) ustawi¢ na 6 (IOL), aby generowaé sygnaty wyjsciowe
ostrzezenia o przecigzeniu przetwornicy.

Lost Command

Alarm ostrzegawczy o utracie komendy pojawia sie nawet przy
Pr.12 ustawionym na 0. Alarm ostrzegawczy pojawia sie na
podstawie stanu ustawionego w Pr.13- 15. Ustawi¢ ztgcze wyjscia
cyfrowego lub przekaznik (OU.31 lub OU.33) na 13 (Lost
Command), aby generowaty sygnaty wyjsciowe ostrzezenia o
utracie komend. Jesli ustawienia komunikacji i stan nie sg
odpowiednie dla P2P, pojawia sie alarm Lost Command.

Fan Exchange

Alarm wystepuje, gdy warto$¢ ustawiona w Pr-86 jest mniejsza
niz wartos¢ ustawiona w Pr-87. Aby odbiera¢ sygnaty wyjsciowe
wymiany wentylatoréw, nalezy ustawic¢ zacisk wyjscia cyfrowego
lub przekaznik (OU.31 lub OU.33) na 37 (Fan Exchange).

Wyswietlany po wykryciu btedu z wentylatora
chtodzacego, gdy Pr.79 jest ustawiony na 1. Ustawié

FHAA' | FanWaming zacisk wyjscia cyfrowego lub przekaznik (OU.31 lub
0OU.33) na 8 (Ostrzezenie o wentylatorze).
] Wyswietlane, gdy zuzycie rezystora DB przekracza
__dh"| | pBWam%ED ustawiona wartoé. Ustawi¢ poziom detekcji w Pr.66.
Dziata, gdy dr.9 jest ustawiony na 4. Alarm ostrzegawczy
‘E FE ~| | Retry Tr Tune | pojawia sie, gdy stata czasowa wirnika silnika (Tr) jest
albo za niska albo za wysoka.
Gdy uzytkownik ustawit Pr-78 na 1: Ostrzezenie,
@ Overheat Pre | ostrzeZenie o przegrzaniu wstepnym przetwornicy
[ Alarm pojawia sie, gdy temperatura przetwornicy przekroczy

temperature ustawiong przez uzytkownika w Pr-77.
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I9.2 Wykrywanie i usuwanie usterek

W przypadku wystgpienia btedu lub ostrzezenia z powodu funkcji zabezpieczajgcej,
nalezy zapoznaé sie z ponizszg tabelg w celu uzyskania informacji na temat
mozliwych przyczyn i sposobow ich usuniecia.

Pozycje |

Przyczyna

Obcigzenie jest wieksze niz moc
znamionowa silnika.

| Srodki zaradcze
Wymien silnik i falownik na modele
0 zwigkszonej pojemnosci.

Bulooys
-={qnos)

OLT
Ustawiona warto$¢ poziomu Zwiekszy¢ wartos¢ zadang dla
zadziatania przecigzeniowego poziomu zadziatania przecigzenia.
Istnieje problem z potgczeniem Wymienic silnik i falownik na
obcigzenia silnika. modele 0 mocy pojemnosci.

ULT Wartos¢ zadana dla poziomu Zmniejszy¢ wartosé zadana
niedocigzenia (Pr.29, Pr.30) jest dla poziomu niedocigzenia
mniejsza od minimalnego obcigzenia '

Czas Acc/Dec jest zbyt krotki, w : .
) , o Zwiekszy¢ czas acc/dec.
poréwnaniu z bezwtadnoscig
Obcigzenie falownika jest wieksze Wymien przetwornice na model,
niz moc znamionowa. ktéry ma wiekszg moc.
. . I - Uruchomic¢ falownik po zatrzymaniu
Falownik zasilat wyjscie, gdy silnik iinika Iub sk . funkaii
OCT pracowat na biegu jatowym stinika b S _orzystac,z unxe
' wyszukiwania predkosci obrotowej
Mechaniczny hamulec silnika dziata Sprawdzié hamulec mechaniczn
zbyt szybko. P Y-
W oka_blowanlu wyjsclowym Sprawdzi¢ okablowanie wyjsciowe.
falownika wystgpita zwarcie
Izolacja silnika jest uszkodzona. Wymien silnik.
Czas zwalniania jest zbyt krotki dla Zwiekszvé czas zwalniania dec
bezwtadnosci obcigzenia (GD2). grszy )
Obcigzenie regeneratywne Uzyj jednostki hamujacej
wystepuje na wyjsciu falownika. '
ovT Napiecie wejsciowe jest zbyt wysokie. Ustalic, czy napigcie wejsciowe jest
wyzsze od podanej wartosci.
W okaplowanlu wyjsclowym Sprawdzi¢ okablowanie wyjsciowe.
falownika wystgpita zwarcie
Izolacja silnika jest uszkodzona. Wymien silnik.
_ . . . Ustali¢, czy napiecie wejsciowe jest
Napiecie wejsciowe jest zbyt niskie. nizsze od godapngj wart()Jéci. J
VT Niewydajne zrodto zasilania. Zwieksz wydajnosé sieci.

Stycznik magnetyczny podtgczony
do zrodta zasilania ma wadliwe
pofgczenie.

Wymien stycznik magnetyczny.
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Pozycje |

Przyczyna
Napiecie wejsciowe zmniejszyto
sie podczas pracy.

Srodki zaradcze
Ustali¢, czy napiecie wejsciowe
jest nizsze od podanej wartosci.

Zanik fazy, poluzowany kabel.

Sprawdzi¢ okablowanie wejsciowe.

LV2
Stycznik magnetyczny podtgczony
do zrédta zasilania ma wadliwe Wymien stycznik magnetyczny.
potgczenie.
W okablowaniu wyjsciowym Sprawdzi¢ okablowanie wyjsciowe
GFT falownika wystgpita zwarcie P Y] '
Izolacja silnika jest uszkodzona. Wymienh silnik.
Silnik sie przegrzat. Zmnlejszyc obmaz'enle’ l,Ub
zwiekszy¢ czestotliwos¢ pracy.
Obcigzenie falownika jest wieksze Wymien przetwornice na model,
niz moc znamionowa. ktory ma wiekszg moc.
ETH Ustawiona wartos¢ dla Ustawi¢ odpowiedni poziom elektroniczne;j
elektronicznej ochrony termicznej profilaktyki termicznej (ETH).
Przez dtuzszy czas przetwornica Wymlen silnik na mode!, ktory
. : . posiada obce chtodzenie.
pracuje z niskg predkoscig obrotowa.
Stycznik magnetyczny po stronie Sprawdzi¢ stycznik magnetyczny
wyjsciowej ma usterke potgczenia. po stronie wyjsciowe;.
POT Okablowanie wyjsciowe jest
uszkodzone. Sprawdzi¢ okablowanie wyjsciowe.
Stycznik magnetyczny po stronie Sprawdzi¢ stycznik magnetyczny
wejsciowej ma usterke potgczenia. po stronie wejsciowe;.
Okablowanie wejsciowe jest
IPO uszkodzone. Sprawdzi¢ okablowanie wejsciowe.
Konieczna Jest wymiana Wymieni¢ kondensator
kondensatora obwodu obwodu po$redniego.
posredniego. Skontaktuj sie ze sprzedawca
e . . Wymien silnik i falownik na modele
Obcigzenie jest wieksze niz moc . :
; o o wiekszej mocy.
IOLT znamionowa silnika.
Podbicie momentu Podbicie momentu za wysokie.
Jest problem z svstemem Ustali¢, czy obce ciato blokuje
prob! y wlot, wylot lub odpowietrznik
chtodzenia. !
powietrza.
OHT Wentylator chtodzacy falownika

jest wyeksploatowany

Wymieni¢ wentylator chtodzgcy.

Temperatura otoczenia jest zbyt
wvsoka

Utrzymywac temperature
otoczenia ponizej 50°C.
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Pozycje | Przyczyna | Srodki zaradcze
Okablowanie wyjsciowe jest zwarte. |Sprawdzi¢ okablowanie wyjsciowe.
- . Nie nalezy obstugiwac¢ falownika.
Istnieje usterka z elektronicznym Skontaktui si d
Otprzewodnikiem (IGBT) ontatu) sie ze sprzedaweg
OC2 P ' detalicznym lub z centrum obstugi
W okablowaniu wyjsciowym ., . L
) . X Sprawdzi¢ okablowanie wyjsciowe.
falownika wystgpita zwarcie
Izolacja silnika jest uszkodzona. Wymien silnik.
o . Utrzymywac temperature
Temperatura otoczenia jest zbyt niska.| gtoczenia powyzej -10°C.
NTC
Wystgpita usterka z Skontaktuj sie ze sprzedawcag
wewnetrznym czujnikiem detalicznym lub z centrum
Ciato obce zastania otwor Usungc ciato obce z wlotu lub
FAN wentylacyjny wentylatora. wylotu powietrza.
Wentylator chtodzgcy nie wymieniony. | Wymieni¢ wentylator chtodzacy.
9.3 Inne usterki

W przypadku wystgpienia usterki innej niz wymienione wyzej, nalezy zapoznac sie z
ponizszg tabelg w celu uzyskania informacji na temat mozliwych przyczyn i Srodkéow

zaradczych.

Pozycje

Parametry nie

Przyczyna
Falownik pracuje (tryb jazdy).

Srodki zaradcze
Zatrzymac przetwornice, aby
przejs¢ do trybu
programowania i ustawi¢

Dostep do parametréw jest
nieprawidtowy.

Sprawdzi¢ wtasciwy poziom
dostepu do parametrow i
ustawié parametr.

moga byc¢ Sprawdzi¢ hasto, wytgczy¢
ustawione. Hasto jest nieprawidiowe. blokade parametréw i ustawi¢
parametr.
Sprawdzi¢ wejscie zasilania, aby
Wykryto niskie napiecie. rozwigzac problem niskiego
napiecia i ustawi¢ parametr.
Zrédto polecen czestotliwosci jest Sprawdz ustawienie zrodta
ustawione nieprawidtowo. polecenia czestotliwosci.
Zrodto polecen operacyjnych jest Sprawdz ustawienie zrodta
Silnik nie ustgwio_ne pie_prawid’fowo. polecen Qperacyjnygh. _
obraca Zas_llanle nie jest dostarczane do Spraw_dzu’: potgczenia zaciskéw
sie. zacisku R/S/T. R/S/T i UNV/W.

Lampka tadowania jest wytgczona.

Wigczy¢ falownik.

Polecenie operacji jest wytgczone.

Wigczy¢ polecenie operacyjne
(RUN).

Silnik jest zablokowany.

Odblokowac silnik lub zmniejszy¢
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Pozycje Ponie Srodki
Poziom.
Obcigzenie jest zbyt duze. Silnik nalezy obstugiwac niezaleznie.
Wprowadzany jest sygnat stopu Zresetowac sygnat stopu
Okablowanie zacisku obwodu Sprawdzi¢ okablowanie
sterujgcego jest nieprawidiowe. zacisku obwodu sterujgcego.
Opcja wejscia dla polecenia Zaznacz opcje wejscia dla
czestotliwosci jest nieprawidtowa. polecenia czestotliwosci.
Napiecie lub prad wejsciowy dla pole | Sprawdzi¢ napiecie lub prgd wejsciowy dla
czestotliwosci jest nieprawidtowy. polecenia czestotliwosci.
Tryb PNP/NPN zostat wybrany Sprawdz ustawienie trybu
nieprawidtowo. PNP/NPN.
Wartos$c¢ polecenia czestotliwosci Sprawdz P oleceqlg CZQSt.O t!IWOSCI :
. . wprowadz wartos¢ powyzej
jest zbyt niska. T )
czestotliwosci minimalne;.
Naciénieto przycisk [STOP/RESET], | SPrawdzi¢, czy zatrzymanie jest
normalne, jesli tak, to wznowi¢
Zmiana trybéw pracy (V/F, IMS bez
Moment obrotowy silnika jest zbyt CZ“Jr?'k?),- Jesli “Stefka pOZOSt:J?’ nalezy
maly. wymieni¢ przetwornice na model o
wiekszej mocy.
Okablowanie kabla wyjsciowego Us_tgll_c, czy kabel po stronie
silnika jest nieprawidtowe wyjsciowej jest prawidiowo
Silnik obraca | podtgczony do fazy (U/V/W)
sie w kierunku |Pofgczenie sygnatowe pomiedzy
przeciwnym zaciskiem obwodu sterowania (kierungk

do polecenia.

obrotéw do przodu/do tytu) falownika
a sygn. Kier, obrotéw do przodu/do
tylu  po stronie sterowania jest zte.

Sprawdzi¢ okablowanie obrotu do
przodu/do tytu.

Wybrano zabezpieczenie

Zdjg¢ zabezpieczenie przed

Silnik obraca | przed odwrotng rotacja. odwrotng rotacja.

_Selgr:ylr:(]o w Sygnat odwrdcenia kierunku Sprawdzi¢ sygnat wejsciowy

jedny obrotow nie jest dostarczany, zwigzany z pracg 3-przewodows i

kierunku. o . . X

nawet jesli wybrana jest w razie potrzeby dostosowac go.

ZmniejszyC obcigzenie. Zwiekszy¢
czas acc/dec.

Silnik si Sprawdzié¢ parametry silnika i

¢ Obcigzenie jest zbyt duze. ustawi¢ wtasciwe wartosci.
przegrzewa.

Wymienic silnik i przetwornice na
modele o odpowiedniej wydajnosci
dla danego obcigzenia.
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Pozycje Ponie Srodki
Temperatura otoczenia silnika Obnizy¢ temperature otoczenia
jest zbyt wysoka. silnika.

Nalezy uzy¢ silnika, ktéry jest
odporny na przepiecia miedzyfazowe
wieksze niz maksymalne napigcie
przepieciowe.

Napiecie miedzyfazowe silnika Stosowac tylko silniki odpowiednie
jest niewystarczajace. do zastosowan z falownikami.

Podigczy¢ dtawik do wyjscia
falownika (ustawi¢ czestotliwosc
nosng na 2 kHz).

Wentylator silnikowy zatrzymat Sprawdzi¢ wentylator silnika i

sie lub jest zablokowany przez usung¢ wszelkie ciata obce.
Silnik Zmniejszy¢ obcigzenie.
zatrzymuje sie
podczas . | Obcigzenie jest zbyt duze. Wymienic silnik i przetwornice na
ﬁjrsypsg)leszanla modele o odpowiedniej wydajnosci

podigczeniu dla danego obcigzenia.

Wartosc¢ polecenia czestotliwosci

jest niska Ustawi¢ odpowiednig wartosc.

ZmniejszyC obcigzenie.
Zwigkszyc¢ czas
przyspieszenia.
Sprawdzi¢ stan hamulca

Obcigzenie jest zbyt duze.

Silnik nie Czas przyspieszenia jest zbyt dtugi. |Zmien czas przyspieszenia.
przyspiesz oy ————
Potgczone warto$ci wiasciwosci C
a. R . Zmienic¢ parametry
ICzas silnika i parametru falownika sg 2wigzane z silnikiem

. nieprawidtowe.
przyspiesze _ . _ _
nia jest zbyt Poziom zapobiegania utykowi
dtugi. podczas przyspieszania jest niski.

Zmien poziom zapobiegania utykowi.

Poziom zabezpieczenia przed utykien

o, . . . . ,
podczas pracy jest niski. Zmien poziom zapobiegania utykowi

Zmiana na tryb pracy wektorowe;.

. Jesli usterka pozostaje, nalezy o
Moment rozruchowy jest o ; 3
. : wymieni¢ przetwornice na model £
niewystarczajgcy. o wiekszej mocy ST
a?
Wymien silnik i falownik na .
Predkos¢ Istn!ej_e dyza zmiennos¢ w modele o zwiekszonej mocy.
brotowa obcigzeniu.
O_ r9 Napiecie wejsciowe jest rézne. Zmniejszenie wahan napiecia
silnika Wahania predkosci obrotowej silnika | Wyreguluj czestotliwo$é

zmienia sie | wystepujg z okreslong czestotliwoscig.wyjsciowa, aby unikng¢
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Pozycje Ponie Srodki

Obroty

_S"mka_ .sa Wzorzec V/F jest nieprawidtowo Ustawp wzorzec VIF, .ktory.Jest

inne niz . odpowiedni dla specyfikacji
ustawiony. silnika

ustawione. :

Czas Czas dec jest ustawiony zbyt dtugo. |Zmien odpowiednio ustawienie.

h?mowania Jesli parametry silnika sa

silnika jest zbyt | Moment obrotowy silnika jest normalne, to prawdopodobnie

dtugi nawet niewystarczajacy. jest to usterka matej mocy silnika.

przy

podtaczonym | \nymien silnik na model o Wymien przetwornice na model,

rezystorze zwigkszonej wydajnosci. ktory ma wiekszg moc.

hamowania

Hatas Czestotliwos¢ nosna jest zbyt Zmniejszy¢ czestotliwos¢ nosna.

silnika. raseales

Wystgpito nadmierne wzbudzenie z
powodu niedoktadnego ustawienia
V/F przy niskiej predkosci.

Zmniejszy¢ wartoS¢ wzmocnienia
momentu obrotowego, aby unikngc
nadmierneao wzbudzenia

Podczas pracy

Zmien czestotliwos¢ nosng na

L] warto$¢ minimalng
dochodzi do Spowodowane jest to '
zaktdcen lub przetgczaniem tranzystorow igbt.
ST Zainstalowac filtr
. przeciwprzepieciowy na wyjsciu
urzgdzenia falownika
Podtgczy¢ falownik do zacisku
uziemiajgcego.
Sprawdz, czy rezystancja
uziemienia jest mniejsza niz 100Q
Podczas dla falownikéw 200 V i mniejsza
pracy niz 10Q dla falownikéw 400 V.
i Wytgcznik réznicowo-pradowy Sprawdzi¢ wydajnos¢ wytgcznika
aktvwowan przerywa zasilanie, jesli podczas réznicowo-pragdowego i wykonaé
artyw Y |pracy falownika prad ptynie do masy. | odpowiednie poditgczenie na
jest wytacznik podstawie prgdu znamionowego
réznicowo- - '
pradowy. Zmniejszy¢ czestotliwos¢ nosna.

Dtugos¢ kabla pomiedzy
przetwornicg a silnikiem powinna
byc¢ jak najkrotsza.
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Pozycje Ponie Srodki
Silnik silnie Sprawdzi¢ napiecie
wibruje i nie wejsciowe i zrownowazyc
obraca si Napiecie pomiedzy fazami jest
| .Q zle wywazone. Sprawdzi¢ i przetestowaé
normainie. izolacje silnika.
Rezona.ns vyystepUJe por_nlg,dzy Nieznacznie zwiekszyc¢ lub
czestotliwoscig wtasng silnika a Smnieiszvé crestotlivose prac
Silnik robi czestotliwoscig no$na. 1Szyc cz@ pracy.
szumy, albo Nieznacznie zwiekszy¢ lub
gtosne Rezonans wystepuje pomiedzy zmniejszy¢ czestotliwos¢ nosna.
odgtosy. czestotliwoscig wtasng silnika a Uzyj funkcji skoku czestotliwosci,
czestotliwoscig wyjsciowg aby unikngé¢ zakresu
przetwornicy. czestotliwosci, w ktérym wystepuje
W sytuacji naptywu szuméw po
Polecenie wejscia czestotliwosci stronie wejscia analogowego,
jest zewnetrznym, analogowym powodujgcych zaktdcenia komend,
Silnik poleceniem. nalezy zmienic statg czasowg filtra
wibruje/poddaj Upewnic sig, ze catkowita dtugosc¢ kabla
e sie Dtugosc¢ okablowania pomiedzy pomiedzy falownikiem a silnikiem jest
falowaniom falownikiem a silnikiem jest zbyt mniejsza niz 200 m (50 m dla silnikéw o
: dtuga. mocy znamionowej 3,7 kW lub nizszej).
Silnik nie Wyregulowac¢ parametr hamow. dc

zatrzymuje sie
catkowicie po
zatrzymaniu
wyjscia
falownika.

Trudno jest dostatecznie zwalniac,
poniewaz  hamowanie  prgdem
statym nie dziata normalnie.

Zwiekszy¢ ustawiong wartosc¢
prgdu hamowania dc

Zwiekszy¢ ustawiong wartos¢
czasu zatrzymania hamowania
prgdem statym.

Czestotliwosé
wyjsciowa nie
zwieksza sie
do
czestotliwosci

Czestotliwos¢ zadana znajduje
sie w zakresie czestotliwosci

Ustawi¢ czestotliwo$¢ zadang
wyzej niz zakres czestotliwosci

Wartos¢ zadana czestotliwosci
przekracza gorng granice
polecenia czestotliwosci.

Ustawi¢ gorng granice polecenia
czestotliwosci wyzej niz
czestotliwos¢ zadana.

Poniewaz obcigz. jest zbyt ciezki,
dziata funkcja zapobiegajgca

Wymien przetwornice na model,
ktory ma wiekszg moc.

zadanei
Wentylator , . oo

. Parametr sterujgcy Sprawdzi¢ ustawienie
chtodzacy nie wentylatora chtodzgcego jest parametrow sterowania dla
obraca sie. nieprawidtowo ustawiony. wentylatora chtodzacego.
Wentylator nie Trudne Otoczenie, py*, b’{OtO, WI|gOé, Sprawdi Czystoéé Wentylatora,
obraca si¢ trociny, diuga eksploatacja. czy nie ma ciat obcych. Mozliwa

usterka elektroniki sterujgce;.
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10 Konserwacja

W tym rozdziale wyjasniono, jak wymieni¢ wentylator chtodzacy, jak przeprowadzac
regularne kontrole oraz jak przechowywac¢ i likwidowa¢ produkt. Falownik jest
wrazliwy na warunki otoczenia, a usterki wystepujg rowniez z powodu zuzycia
komponentéw. Aby zapobiec awariom, nalezy postepowacC zgodnie z zaleceniami
dotyczgcymi konserwacji zawartymi w tym rozdziale.

« Przed przgstqpieniem do kontroli produktu nalezy przeczytaé wszystkie
instrukcje bezpieczenstwa zawarte w niniejszej instrukcji.

« Przed przystgpieniem do czyszczenia produktu nalezy upewni¢ sie, ze zasilanie

jest wytgczone.

- Przetwornice nalezy czysci¢ suchg Sciereczkg. Czyszczenie mokrymi
Sciereczkami, wodg, rozpuszczalnikami lub detergentami moze spowodowac
porazenie pradem elektrycznym lub uszkodzenie produktu.

10.1 Regularne listy kontrolne

10.1.1 Przeglady dzienne

Obszar Pozycja Szczegoly Metoda Podstawa Sprzet
inspek kontrolna kontroli kontroli oceny inspekcyjny
Czy {)rzy "
. emperaturze
t,sirlng?rzggga ! otoczenia - 10-
gotho 40°C i nie
otoczenia Patrz punkt moze nastapic Termometr
Czynniki miesci siew |1.3 Uwaqi kon densacag r,
Srodowisko |zakresie i czy |dotvczace ary wodn é . higrometr,
we wystepujg w | instalacji na przry J rejestrator
W falowniku stronie 5. \F/)vilgotnoéci
szt EE::ZeI,;Jb ciata mniejszej niz
{ise ' 50%.
Czy sg jakies
nietypowe Kontrola .
Inwerter wibracje lub | wzrokowa Brak anomalii
hatas?
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Obszar Pozycja Szczegoly Metoda Podstawa Sprzet
inspekcji kontrolna kontroli kontroli oceny inspekcyjny
Zmierzy¢
. napigcie Patrz
oo Czy napigcia | pomigdzy fil Cyfrowy
apiec wejsciowe i fazami R/ TSI g .
. . wejscia i multimetr/mi
ie wyjsciowe S/T na oy ernik
zasilan sg zaciskach. MJJ‘J-.
ia normalne? na stronie
: 303,
Czy jest jakis
przeciek od
Obwad Kondensat wewnatrz? Kontrola .
wejsciowy/w | or Czy kondensat| wzrokowa Brak anomali )
yjsciowy wygtadzaj jest spuchniety[?
acy
Wytgczy¢
Czy sa system i
System jakies sprawdzi¢ Wentylator
chtodz Xﬁ?:;ilaéor nietypowe dziatanie, obraca sie )
enia acy wibracje lub | obracajgc ptynnie
hatas? recznie
, Sprawdz i .
. .. | Sprawdz wart . Woltomierz,
- Urzadzenie |Czy wartos¢ s zarzgdza :
e pomiarowe |wyswietlana jes;ﬁ/yswetllana okreglon;mi ampe.t[omlerz,
normalna? a paneiu. wartosciami. P
Czy sg jakies
nietypowe Kontrola
wibracje lub  |wzrokowa
Silnik Wszystkie hatas? Brak anomalii -
Czy jest jakis |Sprawdzi¢,czy
anormalny nie doszto do
zapach? przegrzania

10.1.2 Kontrole roczne

Obszar

Pozycja

Szczegoly

Metoda

Podstawa Sprzet

inspekciji

kontrolna

kontroli

kontroli
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Obszar Pozycja Szczegoly Metoda Podstawa Sprzet

inspekcji kontrolna kontroli kontroli oceny inspekcyjny
Odtgczyc¢
falownik i
krotkie
zaciski
Test Megger R/SIT/UN/W
(pomiedzy , @ hastepnie S
zaciskami wykonaé Musi py_c
. , . powyzej 5
wejsciowymi/ pomiar od MQ
wyjsciowymi a kazdego DC 500 V
Wszystkie |zaciskiem zacisku do M
uziemienia) zacisku egger
uziemienia
Za pomocg
Czy w - Dokreci¢
urzgdzeniu jest i
cos luznego? \:vrszhys ¢ Brak
ggv):/sgyjanlges Kontrola anomalii
przegrzanie wzrokowa
Przewod Ckzy 53 jakies
Obwod  |tgczgcy é orodo_wsm,a Kontrola Brak ]
WEJSCIOW | /kabel 2y 59 JaKIes wzrokowa anomalii
y/wyjécio uszkodzenia
wy izolacji kabla?
Blok Czy sg jakies Kontrola Brak i
terminala |szkody? wzrokowa anomalii
Zmierzyc¢ Zmierzy¢ za |Wydajnosc¢ , -
Efg%ensat pojemnosc . pomocg Znamionowa Er?fiee rpznosm
miernika powyzej 85%
Czy podczas
pracy sg jakie$ \vang[(c:)l\?va
Przekaznik odgtosy klikania? Brak )
S;y kontakty Kontrola anomalii
uszkodzone? wzrokowa
Czy sg jakies
. Kontrola Brak
:;itvo(;j dzfvcgan wzrokowa anomalii
— Multimetr
E:rf])gs\/tzrnia Odigczyc m::asélcsicl':ew cyfrowy /
Kontrola jedng strone i sakresie tester
odfgczenia Sgrl;oigij; = +10% analogowy
wartosci
Obwéd  |Kontrola |SPrawdz wahania ZmierzyG | ZIOWNOWazyC |y, timetr
. . . napiecia zasilania| napiecie napiecie
sterowania |dziatania cyfrowy
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Obszar
inspekcji
Obwdd

Pozycja
kontroli

Szczegoly
kontroli
falownik jest w

Metoda
kontroli
zacisk

Podstawa Sprzet

oceny
fazy: w

inspekcyjny
Woltomierz

ochronny trakcie pracy. wyjscio zakresie 4 V prgdu statego
wy dla serii 200 V
falownik i 8 V dla serii
a 400 V.
Czy istnieje Sprawdzi¢
btad w zabezpiecz
obwodzie enie wyjscia | Obwod musi
wyswietlacza falownika dziata¢
po tescie zaréwno w zgodnie z
zabezpieczenia |warunkach |sekwencjg.
sekwencyjnego |zwarcia, jak
? i otwarcia.
Czy ktoras z Sprawdzi¢
System Wentylato |czesci czesc Brak )
chtodzenia |r wentylatora jest |przytaczen anomalii
chtodzacy |luzna? iowg
CZY vyartosc Spra\/\{d'zm Okreslone i
._|wyswietlana wartos¢ .
- Urzadzenie|. , zarzadzane Woltomierz,
Wyswietlacz . . |jest polecenia . )
wyswietlajg wartosci amperomierz,
normalna? na ) .
ce . muszg by¢ itp.
urzgdzeniu | "

10.1.3 Kontrole pétroczne

Obszar

Pozycja
kontrol

Szczegoly
kontroli

Podstawa

Sprzet

inspekcji

Silnik

Odpornos$
¢ izolacji

Test Megger
(pomiedzy
zaciskami
wejsciowymi,
wyjsciowymi i
uziemiajgcymi).

Odtgczyc
przewody do
zaciskow
UN/W i
sprawdzic
okablowanie.

oceny

Musi by¢
powyzej 5
MQ

kontrolny

DC 500 V
Megger

Nie nalezy przeprowadzac testu rezystancji izolacji (Megger) na obwodzie sterujgcym,
poniewaz moze to spowodowac uszkodzenie produktu. Moze to spowodowac
uszkodzenie przetwornicy.

10.2 Sktadowanie i utylizacja
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10.2.1 Przechowywanie

Jesli nie uzywasz produktu przez dtuzszy okres czasu, przechowuj go w nastepujgcy
Sposob:

+ Produkt nalezy przechowywac w takich samych warunkach otoczenia, jakie
zostaty okreslone dla jego eksploatacji (patrz 1.3 Wskazéwki dotyczace
instalacji na stronie_d).

« W przypadku przechowywania produktu przez okres dtuzszy niz 3 miesigce,
przechowywac¢ go w temperaturze od -10°C i 30 °C, aby zapobiec wyczerpaniu sie
kondensatora elektrolitycznego.

- Nie nalezy wystawiac¢ falownika na dziatanie $niegu, deszczu, mgty lub pytu.

- Zapakowac przetwornice w sposob uniemozliwiajgcy kontakt z wilgocia.

Utrzymuj poziom wilgotnos$ci ponizej 70% w opakowaniu poprzez dodanie
Srodka osuszajgcego, takiego jak zel krzemionkowy.

10.2.2 Utylizacja

Przy usuwaniu produktu nalezy go zakwalifikowac¢ jako ogdlne odpady przemystowe.
Produkt zawiera materiaty, ktére mogg by¢ poddane recyklingowi. Prosze wzig¢ pod
uwage srodowisko, energie i zasoby oraz poddac niewykorzystane produkty
recyklingowi. Materiaty opakowaniowe i wszystkie czesci metalowe mogg byc¢
poddane recyklingowi. Chociaz tworzywa sztuczne mogg by¢ réwniez poddawane
recyklingowi, w niektorych regionach mogg by¢ spalane w kontrolowanych
warunkach.

Jesli produkt zostanie pozostawiony w stanie dtugotrwatym bez przeptywu pradu,
kondensator ulegnie pogorszeniu ze wzgledu na swoje wiasciwosci. Aby zapobiec
pogorszeniu sie stanu kondensatora elektrolitycznego, nalezy wtgczy¢ zasilanie
falownika przynajmniej raz w roku, aby zapewnic prad przez 30-60 sekund. Uruchomic
urzgdzenie w warunkach bez obcigzenia.
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11 Specyfikacja techniczna

11.1 Specyfikacja danych wejsciowych i
wyjsciowych

3 Fazy 200 V (0,4-7,5 kW)

Modele

L SLVG1002 0 0004 0008 0015 0022 0040 0055 0075
Heavy HP 05 | 10 | 20 | 30 | 50 | 75 10
Zastos [Duty KW 04 | 075 | 15 | 22 | 40 | 55 | 75
owany Normal HP 1.0 2.0 3.0 5.0 7.5 10 15
silnik  Duty kKW 0.75 1.5 2.2 4.0 5.5 75 11
Moc Ce'ezk' 10 | 19 | 30 | 42 | 65 | 91 | 122

zZnamio N I
nowa r?;ma 12 | 23 | 38 | 46 | 69 | 114 | 152
Prad Ciezki | 55 | 50 | 80 | 110 | 170 | 240 | 32.0

znamiono e

Wydaj | Wy (A) | Normal | 5, | o4 | 95 | 120 | 180 | 300 | 40.0
nos¢ [3-fazowy ne

znami | Prad | Ciezki | 4o | 58 | 45 | 61 | 93 | 128 | 174

onow Znamiono @

g Wy (A) | Normal |, | 36 | 59 | 67 | 98 | 163 | 22.0
[1-faza ne
Czestotliwos¢ 0-400 Hz (IM Bezczujnikowe: 0-120 Hz)
Napiecie wyjsciowe 3-fazowy 200-240 V

3-fazowe 200-240 VAC (-15% do +10%)
Jednofazowy 240VAC(-5% do +10%)
50-60 Hz (5%)

Napiecie robocze (V

Weisc Czestotliwosc¢ (W przypadku wejscia jednofazowego,
o J wejsciowa czestotliwos¢ wejsciowa wynosi tylko 60Hz(5%)).
znam Ciezk | 55 | 49 | 84 | 118 | 185 | 258 | 34.9
iono Prgd ©
we |Zhamiono | Normal |54 | g3 | 108 | 131 | 194 | 327 | 442
wy (A) ne
Waga (Ib/kg) 1.04 | 1.06 | 1.36 1.4 1.89 | 3.08 | 3.21

- Standardowa moc silnika opiera sie na standardowym silniku 4-biegunowym.
. Standard stosowany dla falownikéw 200 V oparty jest na napieciu zasilania 220 V, a dla
falownikéw 400 V na napieciu zasilania 440 V.
- Znamionowy prad wyjsciowy jest ograniczony na podstawie czestotliwosci no$ne;j
« Napiecie wyjsciowe staje sie 0 20-40% nizsze podczas pracy bez obcigzenia, aby chroni¢
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Technical Specification

3 Phase 200 V (11~22kW)

Model Name
SLVG100-2 0omn 0110 0150 0185 0220
Heawy load HP 15 20 25 30
Applied y KW 1 15 18.5 22
motor N | load HP 20 25 30 -
ormat foa KW 15 185 22 =
Rated Heavy load 17.9 22.9 28.6 33.5
capacity -
(KVA) Normal load 21.3 26.7 31.2
Rated current Heavv load 47 60 75 88
(A) ;
[3-Phase inpu] Normal load 56 70 82
Rated Rated current HeaVy load 26.8 34 41 48
output
> (A)VB0 Hz | Normal load | 31 38 45 -
[1-Phase input]
(A)/SO_HZ Normal load 30 36.9 43.7
[1-Phase input]
Output frequency 0--400 Hz(IM Sensorless: 0-120 Hz)
Output voltage (V) 3-phase 200-240 V
. 3-phase 200-240 VAC (-15% to +10%)
Rated terting eliEg () Single phase 240VAC(-5% to +10%)
inout Input frequency 50~60Hz(+5%)
P Rated current | Heavy load | 53.2 68.4 85.5 101.6
(A) Normal load 63.8 79.8 94.6 -
Weight (Ib /kg) 4.84 7.6 11.1 11.18

» The standard motor capacity is based on a standard 4-pole motor.
» The standard used for 200 V inverters is based on a 220 V supply voltage, and for 400 V

inverters is based on a 440 V supply voltage.

» The rated output current is limited based on the carrier frequency set at Cn.04.
» The output voltage becomes 20-40% lower during no-load operations to protect the inverter
from the impact of the motor closing and opening (0.4-4.0 KV models only).

2%
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3 Fazy 400 V (0,4-7,5 kW)

Model
LSLVG100-40000o0

0004 0008 0015 0022 0040 0055 0075

HP 0.5 1.0 2.0 3.0 5.0 7.5 10

Heavy Dut
Zastos YO w [ 04 [ 075 | 15 | 22 | 40 | 55 | 75
owany | Normal HP 10 | 20 | 30 | 50 | 75 10 15
silnik Duty kW | 075 | 15 | 22 | 40 | 55 | 75 | 11
Moc sz‘" 10 | 19 | 30 | 42 | 65 | 91 | 122
znamiono Normal
wa (kVA) o 15 | 24 | 39 | 53 | 76 | 122 | 175
Prad | Clezki | 15 | 55 | 40 | 55 | 90 | 120 | 16.0

znamiono e

Wydaj | WY(A) [ Nomal | o, | 54 | 54 | 69 | 100 | 160 | 23.0
nosé Wejscie 3- ne

znami Prad | Ciezki | 67 | 414 | 21 | 28 | 49 | 64 | 87
onow | Znhamiono | e
a wy (A) |Normal | 45 | 4o | 28 | 36 | 54 | 87 | 126
[1-fazowe ne
Czestotliwosé 0-400 Hz (IM Bezczujnikowe: 0-120 Hz)
Napiecie wyjsciowe 3-fazowy 380-480 V
Napiecie robocze (V 3-fazowe 380-480 VAC (-15% do +10%)
pie Pojedyncza faza 480VAC(-5% do +10%)
50-60 Hz (5%)
Weic Czestotliwosc (W przypadku wejscia jednofazowego, czestotliwosc
- 4 wejsciowa wejsciowa wynosi tylko 60Hz(5%)).
znam Ciezki | 41 | 24 | 42 | 59 | 98 | 129 | 175
e Prad e
znamiono | Normal
we wy (A) ne 2.0 3.3 55 7.5 10.8 17.5 254
Masa (Ib/kg) 1.02 1.06 1.4 1.42 1.92 3.08 3.12
(Wbudowany filtr EMC) | (1.04) | (1.08) | (1.44) | (1.46) | (1.98) | (3.24) | (3.28)

- Standardowa moc silnika opiera sie na standardowym silniku 4-biegunowym.

- Standard stosowany dla falownikéw 200 V oparty jest na napieciu zasilania 220
V, a dla falownikéw 400 V na napieciu zasilania 440 V.

« Znamionowy prad wyjsciowy jest ograniczony w zaleznosci od czestotliwosci
nosnej ustawionej w Cn.04.

- Napiecie wyjsciowe staje sie 0 20-40% nizsze podczas pracy bez obcigzenia, aby
zabezpieczy¢ falownik przed uderzeniem zamknigcia i otwarcia silnika (tylko
modele 0,4-4,0 kW).
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Technical Specification

3 Phase 400 V (11~22kW)

Model Name
LSIVG100-4 6000 0110 0150 0185 0220
Heaw load HP 15 20 25 30
Applied vy KW 1 5 185 2
motor N | load HP 20 25 30 40
ormat foa KW 15 185 2 0
Heavy
Rated capacity - 18.3 23.6 29.7 34.3
Lty Nommal | 236 29.0 343 46.5
oad
Rated current I-:g:(\j/y 24 31 39 45
A)
[3-Phase input] Nlcgrargal 3 38 45 61
Rated Rated| cument | 1e2% 15 18 23 27
output AV60 Hz load
(A) Normal
[1-Phase input] load 18 23 27 35
Rated current | 8% 146 174 223 26.2
load
(A)Y/50 Hz Normal
[1-Phase input] load 174 22.2 261 33.8
Output frequency 0-400 Hz(IM Sensorless: 0-120 Hz)
Output voltage (V) 3-phase 380-480 V
. 3-phase 380-480 VAC (-15% to +10%)
AU e Single phase 480VAC(-5% to +10%)
50-60 Hz (x5%)
. Input frequency (In case of single phase input, input frequency
REE ey is only 60Hz(+5%).)
Rated current He'\?vy Iolad 27.2 35.3 445 51.9
(A) g’;ga 35.3 43.3 51.9 70.8
Weight (b /kg) 4.89 491 763 765
(Builtin EMC filter) (5.04) (5.06) (7.96) (7.98)

» The standard motor capacity is based on a standard 4-pole motor.
* The standard used for 200 V inverters is based on a 220 V supply voltage, and for

400 V inverters is based on a 440 V supply voltage.
» The rated output current is limited based on the carrier frequency set at Cn.04.

» The output voltage becomes 20-40% lower during no-load operations to protect
the inverter from the impact of the motor closing and opening (0.4-4.0 KW models

only).
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11.2 Szczegoly dotyczace specyfikacji produktu

Pozycje (0]] 1

Regulacja V/F, kompensacja poslizgu, wektor

Metoda kontroli

Ustawienia
czestotliwosci
Rozdzielczosé

Cyfrowe polecenie: 0,01 Hz

Analogowe polecenie: 0,06 Hz (standard 60 Hz)

DEILELITES 1% maksymalnej czestotliwosci wyjsciowe;j
Kontrola CZQStOtliWOéCi o y ] € Y] )
Wzér V/IF Redukcja liniowa, kwadratowa, uzytkownik V/F
Przecigzalnos¢ |Prad znamionowy przy heavy: 150%, 1 minuta, prad
znamionowy przy Normal: 120%, 1 minuta
Wzrost momentu |Reczne zwiekszanie momentu obrotowego, automatyczne
Rodzaj dziatania Wybler_z kle_1W|ature, listwe zaciskowg I/O lub
komunikacje
Ustawienie Analogowy typ: -10-10 V, 0-10 V, 4-20 mA Typ
czestotliwosci cyfrowy: klawiatura, wejscia/wyjscia, komunikacja
« Kontrola PID
« Dziatanie 3-przewodowe « Hamowanie prgdem
+ Ograniczenie czestotliwosci  statym
» Drugi silnik - Skoki czestotliwosci
Funkcje - Blokada kierunku . Kompensacja poé"zgu
operacyjne « Zmiana zrodta zasilania - Automatyczny restart
+ Lotny start - Autotuning
« Hamowanie dynamiczne - KEB1, KEB2
« Praca w trybie up-down « Hamowanie
strumieniem
Dziatanie . . .
Wybierz tryb PNP (Zrédto) lub NPN (ujscie).
Funkcje mogg by¢ ustawiane zgodnie z kodami
In.65- In.69 i ustawieniami parametrow.
. Praca do przodu « Zmiana kierunku
Zacisk . Reset bledu . Zewnet_rzna awaria
wielofu | . Zatrzymanie awaryjne (K)pekraqa JO%
Wejsci [nkcyjny | . Predkosci krokowe T (rorowe acc.dec
e |(5EA) wysoka/med/niska wysoki/sredni/niski
P1-P5 . Hamowanie DC + Drugi wybor silnika
; ] . + Redukcja czestotliwosci
+ Gora/dét motopotencjom Trrvmanie
. 3-przewodowe anaxllogowe
* Zmiana ramp Przejscie z PID do
0golnej pracy
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Pozycje (01113

Zacisk
przekaz

ik
Wyjsci | o

Mniej niz (N.O., N.C.) AC
250V, 1A,
Mniej niz30VDC, 1A

Wyijscie stanu usterki i
wyjscie stanu pracy
falownika

Wyjsci
e

0-12 Vdc: Wybierz czestotliwosc¢, prad wyjsciowy, napiecie
wyjsciowe, moment, itp.

Funkcje
ochronna

« Zwarcie wyjscia « Wyzwalacz nadnapigciowy

Btedy

- Awaria zewnetrzna

Wyzwolenie zwarcia
prgdowego ARM

Przegrzanie

« CKF
« Doziemienie

Eth
Btad karty opcyjne;j

- Brak silnika

Btad zapisu
Pozwolenie na prace
Utrata sygnatu predk

- Btad pamieci

zewnetrznej
niedocigzenie

« Zadziatanie czujnika

temperatury

 Przecigzenie falownika

Btagd wentylatora

- Otwarta faza wyjscia

Przecigzenie silnika

« Wycieczka dla kibicow
- Niskie napiecie

Zewnetrzny hamulec

- Zadziatanie niskiego

napiecia podczas pracy
Wyzwolenie niskiego napiecia

- Btad wejscia analogowego
« Wyzwolenie przecigzenia

silnika

Alarmy

Ostrzezenie o zaniku komendy, ostrzezenie o przecigzeniu,
ostrzezenie o lekkim obcigzeniu, ostrzezenie o przecigzeniu
falownika, ostrzezenie o pracy wentylatora, ostrzezenie o oporze
hamowania, ostrzezenie o statym czasie strojenia wirnika, o
przegrzaniu wstepnym falownika, o zbyt duzym momencie

Zanik
zasilania

Ciezkie obcigzenie mniejsze niz 15 ms (normalne

obcigzenie mniejsze niz 8 ms):

(musi sie miesci¢ w znamionowym napieciu wejsciowym i
znamionowym zakresie wyjsciowym)

Obcigzenie wigksze niz 15 ms (normalne obcigzenie wieksze
niz 8 ms): praca z automatycznym restartem

Struktura/sr
odowisko

pracy

Typ chtodzenia

Konstrukcja chtodzgca z wymuszonym wentylatorem

Struktura
ochronna

IP 20, UL Typ otwarty
(UL Enclosed Type 1 jest spetniony dzieki opcji instalaciji
pokrywy na kable).

Temperatur
a otoczenia

Ciezkie: -10-50°C, Normalne obcigzenie: -10—-40°C

Nie powinien by¢ obecny 16d ani mréz.

Pracujgc pod normalnym obcigzeniem przy 50°C (122°F),
zaleca sie stosowanie mniej niz 80% obcigzenia.

Wilgotnosc¢
otoczenia

Wilgotnos¢ wzgledna ponizej 95% RH (aby
unikng¢ tworzenia sie kondensatu)
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Pozycje (01113

Temperatura -20°C—65°C
przechowywania

Zapobiega¢ kontaktowi z gazami korozyjnymi, gazami
tatwopalnymi, plamami oleju, pytami i innymi
zanieczyszczeniami (zanieczyszczenie srodowiska stopnia 2).
Nie wyzej niz 3280 stop (1.000 m). Mniej niz 9,8
m/sec2 (1G). (Przy kazdym wzroscie o 100 m,

Czynniki
srodowiskowe

\cﬁvslesrglc(:o'snca/osc | |Poczawszy od 1000 m, az do maksymalnie 4000 m,
beracy) y nalezy stosowac¢ obnizanie wartosci znamionowych o

acja 1%).

Cisnienie 70-106 kPa

11.3 Wymiary zewnetrzne
0,4-0,8 kW

Modele

0004G100-2, | 86.2 | 762 | 154 | 154 | 164 | 5 [1315| 5 | 45 | 45
0008G100-2, | (3.39) | (3.00) | (6.06) | (6.06) | (6.46) | (0.20) | (5.18) | (0.20) | (0.18) | (0.18)
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Modele

w1

0004G100-4,
0008G100-4

W2

1,5-2,2 kW

Modele = W1

0015G100-
2!

0022G100-
2,

0015G100-
4!

0022G100-
41

101
(3.98)

W2

90
(3.54)

H1

167
(6.57)

167
(6.57)

A |H4
D, ﬂl*l
8] =1 o) =
HEEEE
E!IZIEIO
i —
= H2| H3
@
B—-ﬂ}— | —
I+ wz g
H3 \ H4 D1 A B \ 0
177 | 5 |1505| 55 | 45 | 45
(6.97) | (0.20) | (5.93) | (0.22) | (0.18) | (0.18)
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Modele W1

0040G100-2 | 135 | 125 | 183 | 183 | 193 | 5 |1505| 5 | 45 | 4.5
0040G100-4 | (5.31) | (4.92) | (7.20) | (7.20) | (7.60) | (0.20) | (5.93) | (0.20) | (0.18) | (0.18)

Jednostki: mm
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5,5-7,5 kW

E H2| H3
o
L=

il (T + |
B—ﬂl_l.q—
™ wz |
Modele W1 W2 H1 H2 H3 H4 DI A B o
0055G100
-2 Gora: )
Gora: a-1:
P0TO21901 180 | 102058 | 220 |220.5| 240 | 55 | 144 |9(035)| 45 |45(0.18)
00556100 | 709 | Na doje: | (8:66 | (9.04 | (9.45] (022 | (567 | Dot | (0.18| @-2:
-4 ) 170670 ) ) ) ) ) 5 ) 6(0.24)
0075G100 ) 5(0.20)
4

Jednostki: mm
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Technical Specification

11~15-4kW, 11-2kW

Units: mm (inches)
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Technical Specification

18.5-2kW, 18.5~22kW-4

Units: mm (inches)
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11.4 Urzadzenia peryferyjne

Kompatybilne modele wytacznikéw i stycznikéw magnetycznych
(produkowane przez LSIS)

—— oktee | ot
Specific Model Name ~ Model CUTent
0.4 5 |Mc6a| 9
0.75 15 | UTE100HFTU153PUL 10 |0 | 11
15 | 1000 EBS33c| 15 1% 43
22 20 | UTE100HFTU203PUL 20 |Mc22b| 22
4.0 30 | UTE100HFTU308PUL 30 |MC-32a| 32
phi'ﬁe 5.5 50 | UTSISOHFTUS03PUL  |EBS53c| 50 |MC-50a| 55
200V | 7.5 60 | UTSISOHFTUSO3PUL  |EBS63c| 60 |MC-65a| 65
1 80 |UTSISOHFTUBOBPLLUL |EBS103c| 100 |MC-85a| 85
15 | yuory | 100 [UTSTSOHFTU003PLLLL 125 | MO | 130
18.5 125 |TSIORFTUIZPULLL lepeome| 150 | MO | 150
22 150 [VTSTORFIUIOPLLLL lepome| 175 | MO~ | 185
0.4 32 |UTS150LMCP323PLLUL ;. |Mcea|
0.75 6.3 |UTS150LMCPS33PLLUL MC-6a
15 Tﬂ':é'_gi' 9
12 | UTS150LMCP128PLLUL 10 i
2.2 EBS33c V12 |4
3 |40 luTs1s| 20 |uTstsoLmcP20sPLLUL 20 (VTR 4
phase oL.MP
200V 55 ¢ | 5 |urstsomcrmeii, 4 Mc-220| 22
7.5 MC-32a| 32
1 50 | UTS150LFTUSO3PLLUL  |EBS53c| 50 |MC-50a 50
15 60 | UTSISLFTUGOGPLLUL |EBS63c| 60 |MC-65a| 65
18.5 70 | UTS150LFTU703PLLUL EETDE 75 ‘MG-?&E 75
22 90 | UTS150L FTUSO3PLLUL 100 |MC-85a| 85
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11.5 Specyfikacje bezpiecznikéw i dlawikow

AC Input Fuse

Voltage

Capacity (kW) Model Current (A)
0.4
DFJ-10"| 10
0.75
15 |DFJ15| 15
22 |DFJ20| 20
40 |DFJ30| 30
Sprese| 55 |DFus0 | 50
75 |DFJ60| 60
11 | DFJ80| &0
15 |DFJ-100| 100
185 |DFJI110| 110
22 |DFJ-125| 125
0.4
0.75 | DFJ10| 10
15
22 |DFJ15| 15
40 |DFJ20| 20
3;%2339 55 | DFJ-30 30
75 |DFJ35| 35
11 | DFJ-50 | 50
15 | DFJ60| 60
185 | DFJ70 | 70
22 |DFJ100| 100

(V)

600

AC Reactor
Inductance (mH) Current (A)

1.20 10
0.88 14
0.56 20
0.39 30
0.30 34
0.22 45
0.16 64
0.13 79
0.12 96
0.1 112
4.81 4.8
3.23 7.5
2.34 10
1.22 15
1.12 19
0.78 27
0.59 35
0.46 44
0.40 52
0.30 68

Mote') DFJ is Class J/600 V level model name of the Bussmann company.

Nalezy stosowac¢ wytgcznie bezpieczniki wejsciowe klasy CC, G, J, L, Rlub T z listg UL

oraz wytgczniki UL. Napiecie i natezenie prgdu znamionowego bezpiecznika i

wytgcznika bezpieczenstwa - patrz tabela powyzej.

Nalezy stosowac¢ TYLKO bezpieczniki wejsciowe klasy UL CC, G, J, L, RIlub T
wymienione na liscie UL oraz wytgczniki UL. W powyzszej tabeli podano wartosci
znamionowe napiecia i prgdu bezpiecznikow i wytgcznikow.
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11.6 Specyfikacja srub zaciskowych

Specyfikacja sruby zacisku wejsciowego/wyjsciowego

Capacity (kW)

Terminal Screw Size

Rated Screw Torque

(Kgf-cm/Nm)
2:5 RISIT, UNVAV: M3(M3.5*) R‘rs”'t,:"ufgﬂ fn‘r’;]" /05
;2 RISIT, UNIW: M4(M3.5%) RISIT, Hgﬁﬂ 1;?] 1712
4 RISIT, UNVIW: M4 R/SIT, UNVMW: 184 /1.8
R 5.9 R/ISIT:14.0/1.4
200V 75 RISIT, UNWV - M4 UNW : 15.0/ 1.5
11 RISIT, UMW : M5 RISIT, UNVMW: 25.34 /2.5
15 R/SIT, UNMW : M5 R/SIT, UNVMW: 25.34 /2.5
18.5 RISIT, UNVW : M6 RISIT, UNVIW: 30.5/3
22 RISIT, UMW : M6 RISIT, UNVIW: 30.5/3
0.4
0.75
15 R/SIT, UNV/W: M3.5 R/SIT, UNVMW: 103 /1.0
2.2
4 RISIT, UNVIW: M4 RIST, UNVMW: 184 /1.8
Sphase 9.9 R/S/T:14.0/1.4
400V 75 RISIT, UNIW - M4 UNMW - 18.4 /1.8
11 RISIT, UNMW : M5 R/SIT, UN/W: 25.34 /2.5
15 RISIT, UNMW : M5 RISIT, UNVMW: 25.34 /2.5
18.5 RISIT, UN/W : M5 R/SIT, UNVMW: 25.34 /2.5
22 RIS/T, UNW : M5 R/SIT, UNVMW: 25.34 /2.5
*G100C

Specyfikacja sruby zaciskowej obwodu sterowania

Terminale Rozmiar sruby Moment dociskowy sSruby
P1-
P5/CM/VRV1/12/A0/24/S+/S- M2 2.2-2.5/0.22-0.25
A1/B1/C1, A2/C2 M2.6 4.0/0.4
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Zastosowac¢ znamionowe momenty dociskowe na srubach zaciskowych. Luzne sruby
mogg powodowac zwarcia i nieprawidtowe dziatanie. Zbyt mocne dokrecenie sruby
moze uszkodzi¢ zaciski i spowodowac zwarcie i nieprawidtowe dziatanie. Stosowac
wytgcznie przewody miedziane o napieciu znamionowym 600 V, 75°C dla przewoddéw
zacisku zasilania i 300 V, 75°C dla przewoddéw zacisku sterowania.

11.7 Specyfikacja rezystora hamowania

Capacity (kW) Resistance (Q) Rated Capacity (W)
04 300 100
0.75 150 150
1.5 60 300
2.2 50 400
3.7 33 600
3-ph333 4 33 600
200V 5.5 20 800
7.5 15 1,200
11 10 2400
15 8 2400
18.5 5 3600
22 5 3600
3-phase 0.4 1,200 100
400V 0.75 600 150
Resistance () Rated Capacity (W)
1.5 300 300
2.2 200 400
3.7 130 600
4 130 600
55 85 1,000
7.5 60 1,200
11 40 2000
15 30 2400
18.5 20 3600
22 20 3600

Strona 308



11.8 Obnizanie wartosci znamionowego pradu
Czestotliwos¢ nosna

Prad znamionowy przetwornicy jest ograniczony w zaleznos$ci od czestotliwos$ci
nosnej. Patrz ponizszy wykres.

Continuous rated current for heavy load

°°°°°° 0.4kW~2.2kW 200/400V = 4.0kW 400V === 1.0kW 200V, 5.5kW 200/400V
== 7.5kW 200V — 7.5kW 400V

Carrler Continuous rated current
frequency 0.4-2.2kW 4.0kW 5.5kW 7.5kW 11-22kW

(kHz)  200v 400v 200V 400V 200V 400V 200V 400V 200V 400V
1~4 | 100% | 100% | 100% | 100% | 100% | 100% | 100% | 100% | 100% | 100%
6 100% | 100% | 93% | 100% | 93% | 93% | 91% | 89% | 92% | 92%
9 91% | 91% | 83% | 85% | 83% | 83% | 79% | 72% | 81% | 81%
12 81% | 81% | 73% | 70% | 73% | 73% | 69% | 59% | 69% | 69%
15 | 72% | 72% | 62% | 58% | 62% | 62% | 58% | 48% | 58% | 58%

Continuous rated current for light load

100.0
DR%

0 1 2 3 4 5
Carrier frequency(kHz)
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200V 400 V

Moc (kW) DR (%) Moc (kW) | DR (%)
0.4 88 0.4 74
0.75 88 0.75 86
1.5 88 1.5 84
2.2 94 2.2 85
4.0 96 4.0 93
5.5 85 5.5 81
7.5 85 7.5 77
Napiecie

Staty prgd znamionowy przetwornicy jest ograniczony w zaleznos$ci od napiecia
wejsciowego. Patrz ponizszy wykres.
Continuous rated current (200V)
(%)
120

100 -
80

60
40
20

0

200 210 220 230 240 250 260
Input voltage{V)

Continuous rated current (400V)
(%)
120

100

80
60

40
20
0

380 400 420 440 460 480 500 520
Input voltage(V)
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Temperatura otoczenia/Metoda instalacji

Prad znamionowy przetwornicy jest ograniczony w zaleznosci od temperatury
otoczenia i rodzaju instalacji. Patrz ponizszy wykres.

(%)
100 .IP20 / UL Open
85 ' Install side-by-side
70 ™ Side by side
0 30 '
Ambient temperature T

11.9 Emisja ciepla

Ponizszy wykres przedstawia charakterystyke emisji ciepta przez falowniki
G100 (wedtug mocy produktu).
600
550
500 Fd
450 )
400 ¥

350 F)

E 300 J.-" OV
__a' 13 phazss)

250 o — 4oV
',’ | s T

-
200 . / M I —
"
150 - !

el
.
oo 7 ‘

-

50 =

04 0.8 15 23 a 55 75 11 15 185 22

Emisja ciepta zostata zmierzona na podstawie standardowej temperatury pomieszczenia,
gdy czestotliwos¢ nosna falownika jest ustawiona domysinie.
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11.10 Zewnetrzna klawiatura

Sktada sie z klawiatury zdalnej i przewodoéw (1 m, 2 m, 3 m lub 5 m).

Jednostki: mm
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Instalacja

1 Zdja¢ pokrywe zaciskow RJ45 na pokrywie we/wy przetwornicy. Podtgczy¢
kabel zdalnej klawiatury do ztgcza 1/0 RJ45.

2 Podtaczyc¢ drugi koniec ztgcza kabla zdalnej klawiatury do zdalnej klawiatury.

Dziatanie/operowanie

1 Po podigczeniu zdalnej klawiatury ignoruje sie przyciski klawiatury falownika.
Dziatajg przyciski klawiatury zewnetrzne;.

« W ciggu 2 sekund od odtgczenia zdalnej klawiatury, zainicjowane zostang
przyciski przemiennika (panelu). Zmieni sie rowniez nastawa drv i lub frq.

- Jesli komunikacja pomiedzy falownikiem a zdalng klawiaturg nie jest
poprawna, na 7-Seg zdalnej klawiatury wyswietlany jest napis "E.vEr".

Ustawi¢ parametr dr 91 na 4 w stanie podtgczenia zdalnej klawiatury, aby
skopiowac zapisane w falowniku ustawienia parametréw do zdalnej klawiatury.

- Podczas wysyfania na klawiaturze 1/0 7-Seg falownika wys$wietlany jest napis
"r-UL". Na klawiaturze 7-Seg zdalnej klawiatury wyswietlany jest napis "d". Po
2 zapisaniu wiadomosc¢ znika i wyswietlany jest ekran domysiny.
« W przypadku wystgpienia btedu, np. stabej komunikacji w trakcie wysytania,
przez 3 sekundy wyswietlany jest komunikat ostrzegawczy "Fail", a akcja
zapisu parametrow w zdalnej klawiaturze nie powiedzie sie.

Po podtaczeniu zdalnej klawiatury, w ktérej ustawienia parametréw kopiowane
sg do produktu falownika tego samego modelu, nalezy ustawi¢ parametr dr 91
na 5, a zapisane w zdalnej klawiaturze ustawienia parametréw skopiowac do
falownika.

3 Podczas zapisu, na falowniku I/O 7-Seg wyswietlany jest komunikat "W-dL".
Na 7-Seg zdalnej klawiatury wys$wietlany jest napis "U". Po zapisaniu
wiadomos¢ znika i wyswietlany jest ekran domysiny. Jesli dane parametrow
nie sg zapisane w zdalnej klawiaturze nie mozna ustawi¢ parametru dr 91 na

« W przypadku wystgpienia btedu, np. stabej komunikacji ze zdalng
klawiaturg, przez 3 sekundy wyswietlany jest komunikat ostrzegawczy
"Fail", a operacja zapisu parametréw w przetwornicy nie powiedzie sie.

- Jesli wersja kodu parametréw lub model przetwornicy jest inny (kopiowanie
parametréw pomiedzy produktami 200V 2 400V), ostrzezenie WETrT jest
wyswietlane przez 5 sekund, a akcja zapisu parametrow do przetwornicy nie
powiedzie sie.
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Gwarancja na produkt

Informacje dotyczace gwarancji

Po zakupie i zainstalowaniu produktu, wypetnij szczegotowo nastepujgce
informacje. Informacje te mogg by¢ wykorzystane w celu uzyskania korzysci
wynikajgcych z gwarancji, gdy produkt stanie sie wadliwy w okresie gwaranciji.

\EVATE] . Data
produ Przetwornica G100 LSIS instalacji
Nazw LSLV-G100 Okres
a gwaran

Informacj Nazwa (lub
e dla
Kliento Adres
w Kontakt Info.
_ Nazwa (lub
Retailer Adres

Info

Kontakt Info.

Okres gwarancji

Gwarancja na produkt obejmuje awarie produktu, w normalnych warunkach
eksploatacji, przez okres 24 miesiecy od daty instalacji. Nalezy pamieta¢, ze warunki
gwarancji na produkt mogg sie rézni¢ w zaleznosci od umowy zakupu lub instalaciji.

Informacje dotyczace serwisu gwarancyjnego

W okresie gwarancyjnym produktu $wiadczony jest bezptatny serwis gwarancyjny w
przypadku usterek produktu powstatych w normalnych warunkach eksploatacji. Aby
uzyskac¢ serwis gwarancyjny, nalezy skontaktowac sie z firmg Aniro Sp. z o.0.
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|
Serwis bezgwarancyjny

Optata za ustuge zostanie poniesiona w przypadku awarii w nastepujacych
przypadkach:

- celowe naduzycie lub zaniedbanie

« problemy z zasilaniem lub z innych urzgdzen podtgczonych do produktu
- akty natury (pozary, powodzie, trzesienia ziemi, wypadki gazowe itp.)

- modyfikacji lub naprawy przez osoby nieupowaznione

- brakujgce autentyczne tabliczki znamionowe LSIS

- wygasty okres gwarancji
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Znak UL

Znak UL odnosi sie do produktéw w Stanach Zjednoczonych i Kanadzie. Znak ten
wskazuje, ze UL przetestowata i ocenita produkty i ustalita, ze spetniajg one normy
UL dotyczgce bezpieczenstwa produktow. Jesli produkt otrzymat certyfikat UL,
oznacza to, ze wszystkie komponenty wewnatrz produktu zostaty certyfikowane
réwniez pod kgtem norm UL.

Nadaje sie do instalacji w komorze klimatyzowanego powietrza

Znak CE

Znak CE wskazuje, ze produkty opatrzone tym znakiem sg zgodne z europejskimi
przepisami dotyczgcymi bezpieczenstwa i ochrony srodowiska. Normy
europejskie obejmujg dyrektywe maszynowg dla producentow maszyn, dyrektywe
niskonapieciowg dla producentow elektroniki oraz wytyczne EMC dotyczgce
bezpiecznej kontroli i emisji zaktdcen.

Dyrektywa niskonapieciowa
Potwierdzilismy, ze nasze produkty sg zgodne z dyrektywg niskonapieciowg
(EN 61800-5-1).

Dyrektywa EMC

Dyrektywa okresla wymagania dotyczgce odpornosci i emisji sprzetu elektrycznego
uzywanego w Unii Europejskiej. Norma produktowa EMC (EN 61800-3) obejmuje
wymagania okreslone dla napedow.

Znak EAC

Znak EAC (EurAsian Conformity) jest umieszczany na produktach przed ich
wprowadzeniem do obrotu w krajach cztonkowskich Euroazjatyckiej Unii Celnej.
Wskazuje on na zgodnos¢ produktow z nastepujgcymi reglamentami technicznymi i
wymaganiami Euroazjatyckiej Unii Celnej:

Regulamin techniczny Unii Celnej 004/2011 "O bezpieczenstwie urzgdzen

niskiego napiecia".

Regulamin techniczny Unii Celnej 020/2011 "O kompatybilnosci
elektromagnetycznej wyrobdw technicznych".
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DEKLARACJA ZGODNOSCI Z WYMAGANIAMI KOMISJI EUROPEJSKIEJ

My, nizej podpisani:

Przedstawiciel: LS ELECTRIC Co., Ltd.
Adres: LS Tower, 127, LS-ro, Dongan-gu,
Anyang-si, Gyeonggi-do,
Korea
Producent: LS ELECTRIC Co., Ltd.
Adres: 56, Samseong 4-gil, Mokcheon-eup,
Dongnam-gu, Cheonan-si, Chungcheongnam-do,
Korea

Poswiadczamy i deklarujemy na naszg wylaczng odpowiedzialno$é, ze nastepujace

urzadzenie:

Typ urzadzenia: Falownik (urzadzenie do przetwarzania energii)
Nazwa modelu : Seria LSLV-G100

Znak handlowy:: LSIS Co., Ltd.

Spelnia zasadnicze wymagania dyrektyw:

Dyrektywy 2014/35/EU Europejskiego Parlamentu oraz Rady, dotyczacej harmonizacji praw
Krajow Cztonkowskich, zwigzanych z Urzadzeniami Elektrycznymi przeznaczonymi do
uzywania w pewnych granicach napigcia

Dyrektywy 2014/30/EU Europejskiego Parlamentu oraz Rady, dotyczacej
aproksymacji praw Krajow Czlonkowskich, zwigzanych z kompatybilnoscia
elektromagnetyczng

W oparciu o nastepujace, zastosowane specyfikacje:
EN IEC 61800-3:2018
EN 61800-5-1:2007/A1:2007

a zatem spelnia zasadnicze wymagania i postanowienia Dyrektyw 2014/35/CE

i 2014/30/CE.

Dystrybutor w Polsce: Aniro Sp. z o.0.
ul.B.Chrobrego 64
87-100 Torun
Migjsce: Cheonan, Chungnam,
Korea

H- R 2 ; )
+ L 202/ . 6, 20 (Signature / Date)

Mr. PARK CHANGKEUN / Senior Manager
(Full Name / Position)




EC DECLARATION OF CONFORMITY

We, the undersigned,

Representative: LS ELECTRIC Co., Ltd.
Address: LS Tower, 127, LS-ro, Dongan-gu,
Anyang-si, Gyeonggi-do,
Korea
Manufacturer: LS ELECTRIC Co., Ltd.
Address: 56, Samseong 4-gil, Mokcheon-eup,
Dongnam-gu, Cheonan-si, Chungcheongnam-do,
Korea

Certify and declare under our sole responsibility that the following apparatus:

Type of Equipment: Inverter (Power Conversion Equipment)
Model Name: LSLV-G100 series
Trade Mark: LS ELECTRIC Co., Ltd.

Conforms with the essential requirements of the directives:

2014/35/EU Directive of the European Parliament and of the Council on the
harmonisation of the laws of the Member States relating to the making available on the
market of electrical equipment designed for use within certain voltage limits

2014/30/EU Directive of the European Parliament and of the Council on the
harmonisation of the laws of the Member States relating to electromagnetic
compatibility

Based on the following specifications applied:

EN IEC 61800-3:2018
EN 61800-5-1:2007/A1:2007

and therefore complies with the essential requirements and provisions of the
2014/35/CE and 2014/30/CE Directives.

Place: Cheonan, Chungnam,
Korea

HJ-_ "a\' % 202), 6, 20

Mr. PARK CHANGKEUN / Senior Manager
(Full Name / Position)

(Signaturc / Datc)




Pobrano z: https://falowniki-sklep.pl/falowniki-LG/falowniki-Ig-g100


Lenovo
P.H.U Zawex Krasne 830A 36-007 Krasne NIP: 9181839075Tel.: +48  601 478 570 Tel.: +48  665470 995e-mail: zawex@zawex.pl www.zawex.pl www.sklepfalowniki.pl

Lenovo
Stamp
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Prostokąt

AS7
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AS7
Pisanie tekstu
Pobrano z: https://falowniki-sklep.pl/falowniki-LG/falowniki-lg-g100
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